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,Nur wer vordenkt, bleibt vorn.”

Kompetenz Greifertechnik

Die FIPA GmbH hat sich auf die Entwicklung und den Vertrieb von Qualitatsprodukten und innovativen Systemldsungen im

Materialfluss und ,,Pick & Place” spezialisiert.

Qualitat ist fur FIPA vor allem, ein Produkt bzw. eine Losung genau am Kundenanspruch ausgerichtet zu entwickeln.

Somit erhalten Sie nicht nur Komponenten aus dem Standardprogramm, sondern auch passgenaue, individuelle Losungen.
Hier Gberzeugen die Experten von FIPA mit ausgepragtem Applikations-Know-how, professionellem Projektmanagement
und innovativen Losungsansdtzen: Fir FIPA ist es eine Herausforderung, selbst dort noch Lésungen zu finden,

wo andere schon aufgegeben haben.

Zu diesem kundenorientierten Qualitatsanspruch gehort es, dass Sie sich aus einem modular zusammengesetzten
Produkt- und Serviceangebot genau die Losung zusammenstellen kénnen, die Sie suchen.

Dass FIPA nebenbei noch einen ebenso guten Service bietet, versteht sich von selbst. Und zwar weltweit.

Denn mit seiner langjdhrigen internationalen Ausrichtung bietet das Unternehmen nicht nur ein erstklassiges Produktangebot.
Es ist dank eines groRen Vertriebsnetzes tiberall dort prasent, wo seine Kunden sind. So bietet FIPA den Service und die
fachliche Betreuung, die Sie im Rahmen langfristiger Partnerschaften erwarten.

In diesem Katalog finden Sie ein breites Sortiment an Greiferkomponenten fir das Handling auch sehr komplex geformter Werkstiicke.

Machen Sie sich mit diesem Katalog ein Bild von den FIPA Produkten fiir die Greifertechnik.

Sie werden flindig. Versprochen. Und wenn Sie , lhr” Produkt nicht finden sollten, rufen Sie einfach an.

Ilhr Rainer Mehrer,
Geschaftsfiihrer FIPA GmbH
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Uber FIPA

FIPA: IHR SERVICEPOINT

Zu einer ausgepragten Servicekultur gehoren der personliche Kontakt und ein professionelles Projektmanagement. Auf
beides legt FIPA groRen Wert. Rufen Sie uns an! Bei uns erhalten Sie genau die Informationen, Dienstleistungen und
Produkte, die Sie brauchen.

2

Schulungen und Seminare
Damit keine Fragen offenbleiben

Tests und Leihgerite
Probieren geht Gber Studieren

Personliche Beratung
Sie haben die Wahl:
Erstgesprach oder Expertengesprach

Montage und Inbetriebnahme
Lauft nicht, gibt’s nicht

Wochenendmontage

Wer kann sich schon eine stehende
Maschine leisten?

00000

E-Akademie
Ihre flexible FIPA-Fortbildung

Servicepaket mit
Garantieverldngerung
Fir langfristige Zufriedenheit

Warenmanagement
Lagerware Mo. - Do. bis 14:00 Uhr (MEZ)
bestellt, am selben Tag versandt

Hotline
Durchgehend von Montag bis Freitag
von 7:00 bis 18:00 Uhr (MEZ)

FIPA-Service
Alle Informationen zu unseren
Services finden Sie auf www.fipa.com.

Zu einer ausgeprdgten Servicekultur gehoren der personliche Kontakt und
ein professionelles Projektmanagement. Auf beides legt FIPA grofsen Wert.
Nur so entstehen optimale Lésungen fiir alle Problemstellungen aus der

Greifer-, Vakuum- und Hebetechnik.
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Uber FIPA

DREH- & ANGELPUNKT

Die Faszination von modularen Systemen besteht darin, dass eine begrenzte Anzahl von Elementen unendlich
viel Spielraum fir Neuentwicklungen zulasst. Unsere Elemente lassen sich schnell kombinieren. Und das Ergebnis

funktioniert zuverlassig.

GREIFERTECHNIK VAKUUMTECHNIK HEBETECHNIK
f—
AN
Greifen | Schneiden Saugen | Steuern und Regeln Heben | Bewegen
Vakuum erzeugen Transportieren

Alle Informationen zu den FIPA Komponenten finden Sie auf www.fipa.com
oder in den entsprechenden Produktkatalogen.

Die Elemente aus unserem modularen Baukastensystem lassen sich
schnell kombinieren und funktionieren zuverldssig. Egal ob in der Robotik,
Kran- & Hebetechnik oder bei allgemeinen Handlingaufgaben — nahezu
jede erforderliche Situation kann mit Standardkomponenten abgedeckt
werden.

Michael Kaltenecker | Business Development Manager

FiPA 3
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Uber FIPA

UNSERE MARKTE

Kunststoff

,Steigender Kostendruck, komplexe Bauteilgeometrien, zusatzliche Material-
funktionen und eine immer kirzere Time-to-Market: Mit diesen Heraus-
forderungen hat die Kunststoffindustrie Tag fir Tag zu tun.

UnsereAntworten:IndividuelleGreifersysteme, hitzebestandige Komponenten,
abdruckarme Vakuumsauger und silikonfreie HNBR-Pads fir das Handling
sensibler Teile sowie kundenspezifische Greifer erfiillen jede Anforderung.”

SPRITZGUSSENTNAHME
ANGUSS SCHNEIDEN
GRANULAT HEBEN

MARTIN TURNER

Director Business Unit Plastics

Blech

,Hochwertig sollen sie sein, langlebig, extrem leicht und kostenglinstig,
die Produkte der metall- und blechverarbeitenden Industrie. Eine weitere
Anforderung ist die Ausrichtung der Fertigung auf eine breite Produktvielfalt
bei reduzierten LosgroRen.

Unsere Antworten: HochverschleiRfeste Materialien, silikon- und von lack-
benetzungshemmenden Substanzen freie Sauger, Greiferspinnen zur roboter-
gestltzten Handhabung grolRer Blechteile sowie innovative Greifersysteme.”

BLECHTRANSFER
KAROSSERIEHANDLING
MASCHINENBELADUNG

THOMAS TREFZER

Director Business Unit Sheet Metal
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Uber FIPA

Verpackung

,Verpackungen missen heute nicht nur Produkte schiitzen, sondern sie sollen
die Haltbarkeit verlangern, resistent gegen Sauerstoff, Licht und Feuchtigkeit sein
und dabei nachhaltig und individuell. Hersteller von Verpackungsanlagen setzen
auf Baukastensysteme, um diese Aufgaben zu meistern.

Unsere Antworten: Mitunter das weltgrof3te Sortiment an Saugern kombinierbar
mit unzahligen Vakuumkomponenten sodass Verpackungen jeglicher Art sicher
gegriffen werden konnen.”

TORSTEN EIFLER

Director Business Unit Packaging

PICK & PLACE
KARTONAGENHANDLING
PALETTENHANDLING
GEBINDEHANDLING
FOOD & BEVERAGE

General Industries

,Das modulare, flexible Produktportfolio von FIPA ist nicht auf unsere drei Kern-
markte beschrankt. Ob Holz-, Glas- oder die Elektronikindustrie — wir stellen uns
allen Anwendungen.

Unser Anspruch: Bei der Planung von Systemen und der Auswahl von Kompo-
nenten beraten, Loésungen punktgenau entwickeln sowie bei der Montage und
Inbetriebnahme unterstitzen.”

THOMAS WOJTCZYK

Head of General Industries

www.fipa.com

PLATINENHANDLING
HOLZBEARBEITUNGSZENTRUM
UND
GLASBEARBEITUNGSMASCHINEN
BESTUCKEN
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% FIPA Greiferbau | Im Uberblick

FIPA Greiferbau — Angebotsvarianten fir Ihren groftmoglichen Nutzen an Technik und Know-how
- -’ LY = * e .

> Auf Basis eines Werkstiickmusters oder einer CAD-Zeichnung
lhres Bauteils entwickeln wir flr Sie den optimalen Greifer

> Zur Auswahl der passenden Komponenten fiihren wir
Saug- oder Greifversuche in unserem Labor durch

Variante 1
> FIPA bietet umfassende Beratung und liefert die erforderlichen Komponenten
> Sie planen und montieren den Greifer selbst

Variante 2

> FIPA plant den Greifer nach Ihren Vorgaben in 3D-CAD, liefert alle Komponenten sowie eine
ausfiihrliche Montageanleitung

> Sie montieren den Greifer selbst

Variante 3
> FIPA plant und montiert den Greifer nach lhren Vorgaben
> Die Auslieferung erfolgt voreingestellt, vor Ort ist nur eine Feinjustierung vorzunehmen

Schneidstationen
> FIPA plant und realisiert nach lhren Vorgaben Schneidstationen zur Angussabtrennung
> Unser umfangreiches Sortiment an Schneidzangen und Schneideinsatzen finden Sie im Katalog

5 FiPA
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FIPA Greiferbau | Im Uberblick

FIPA Komponenten fiir den Greiferbau

Saugfinger starr Saugfinger schwenkbar Saugfinger gefedert, Saugertrager verstellbar Anwendungsbeispiel
schwenkbar,

verdrehgesichert

Profile und Verschraubungen

h‘.
&P I L N A
9, o e g J
">p e /&
Profilsysteme Winkelklemmstiicke Winkelverschraubungen Anwendungsbeispiel Anwendungsbeispiel

S, M und XLine

Aktive Greifelemente

LK E' \ - -
- g
Greifzangen Innengreifer Greiffinger Parallelgreifer Nadelgreifer

FiPA 7
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FIPA Greiferbau | Im Uberblick

Plattenbasierte Greifersysteme auf Basis von Aluminium oder Carbonfaser
(CFK)

Eigenschaften

> Vereinfachter Greiferaufbau reduziert Kosten und Gewicht gegeniiber profilbasierten Systemen
> Verbindungselemente, wie z. B. Winkel- und Profilverbinder, entfallen

> Das geringere Greifergewicht erhéht die Greifdynamik und senkt den Stromverbrauch

Beispiel 1: Greifwerkzeug fiir ein Zwei-Komponenten-Bauteil
> Vier Parallelgreifer

> Ein FUhrungsschlitten

> Vier auf das Bauteil abgestimmte Zentrierplatten

> Aufnahme fir Harting-Stecker

> Schnellwechselsystem

Beispiel 2: Greifwerkzeug fiir ein zylindrisches Bauteil
> Vier Vinylsauger

> Zwolf POM-Zentrierstifte

> Aufnahme fir Harting-Stecker

> Schnellwechselsystem

Beispiel 3: Greifwerkzeug fiir ein Elektronikbauteil
> Vier Greifzangen auf Fihrungsschlitten

> Sechs Parallelgreifer

> Schnellwechselsystem

Klemmringe fiir Greifelemente
> Befestigung von Greiferkomponenten mit Klemmschaft auf
plattenbasierten Greifwerkzeugen

8 FiPA
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FIPA Greiferbau | Im Uberblick %

FIPA Greifer auf Basis Polyamid (PA) Laserforming

> Alternativ zum Werkstoff Aluminium bietet FIPA Greifwerkzeuge
aus PA-Hochleistungskunststoff an

> Der Aufbau der Strukturen erfolgt dabei schichtweise durch

Laserforming

Eigenschaften von PA-Greifern

> Herstellung individueller Greifwerkzeuge ab LosgroRe 1

> Einsatz von PA-Bauteilen als Alternative zu klassischen Aluminiumkomponenten reduziert
das Greifergewicht und steigert die Greifdynamik

> Anpassung an Werkstlickkontur ermoglicht hohe Beschleunigungen sowie schonende
Handhabung von sensiblen Produkten

> Integration von Medienkanalen minimiert Verschlauchung und Komplexitat und
ermoglicht eine besonders platzsparende Bauweise

> PA-Werkstoffe fur direkten Lebensmittelkontakt zugelassen

> Kombinationen aus Aluminium (fur Tragerstruktur) und Polyamid

(individuelle Greifergeometrie) erweitern die Anwendungsmoglichkeiten

Beispiel 1
> Modulgreifer fur Schokoladenriegel mit Anbindung an Delta-Roboter
> Flexible Greiffinger fiir schonendes Produkthandling

Beispiel 2
3 > Modulgreifer mit kurzen Taktzeiten
> Integrierter Ejektor EMM und Balgensauger aus Varioflex® zur Kompensation von Unebenheiten
* ka“n das

Beispiel 3

> Modulgreifer fiir Konservendosen

> Greifer bildet Konturen des Handhabungsguts ab und ermdglicht
so hohe Beschleunigungen

www.fipa.com FiPA 9
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% FIPA Greiferbau | Notizen

Notizen:
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Schnellwechselsysteme | Inhalt

Schnellwechselsysteme im Uberblick 12
S-Serie 13
SR-Serie 20
R-Serie 39
ASR-Serie 42
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Schnellwechselsysteme | Im Uberblick

‘~-,)

FIPA Schnellwechselsysteme

> Sichere und stabile Verbindung zwischen
Roboter und Greifer

> Kopplung manuell oder automatisch

> Minimale Stillstandszeiten

Manuelle Schnellwechselsysteme — quadratisch
> Vier BaugroRen mit Tragkraft 5 - 40 kg
L- > Schneller Greiferwechsel durch einfachen Austausch der Grundplatte und
4 - l Pneumatikkupplungen
# > Gefederte Grundplatten zur Hubaufnahme bei der Spritzgussentnahme (GR05.023, GR05.024)

> Siehe Seite 13

Manuelle Schnellwechselsysteme - rund

> Drei BaugrofRen mit Tragkraft 20, 40 oder 100 kg

> Neuartige optische und mechanische Verriegelung

> Modell MV mit Mikroventilen zur automatischen Mediensperre beim Abkoppeln
> Optional: Elektroverbinder zur Uberwachung von Sensorsignalen

> Siehe Seite 20

Zubehoér

> Adapterplatten fiir die direkte Anbindung an SLine- und MLine-Profile

> Passend fiir runde Schnellwechselsysteme ,, SR” sowie vergleichbare Produkte
anderer Hersteller

> Wandhalterungen fir die Lagerung von Greifersystemen mit runder oder
quadratischer Grundplatte

Automatische Schnellwechselsysteme - rund

> Zwei BaugrofRen mit Tragkraft 5 bzw. 20 kg

> Innovatives Kupplungssystem, gleicht Fehllagen wahrend der Ankopplung aus
> Optionale Elektronikmodule fiir bis zu acht Sensorsignale

> Siehe Seite 42

12 FiPA
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Schnellwechselsysteme | S-Serie

Schnellwechselsysteme — quadratisch, Roboterseite, ohne Anschlusskupplungen

Schnellwechselsysteme — quadratisch, Roboterseite, ohne Anschlusskupplungen

GR05.041 GRO05.041 inkl. Schnellanschlusskupplung

Produktbeschreibung

Manuelle Verbindung zwischen Roboter und Greifer

Minimale Stillstandszeiten durch schnellen Greiferwechsel

Erhaltlich in vier GroRen

Klemmhebel im Lieferumfang enthalten

Grundplatten und Schnellanschlusskupplungen im Lieferumfang nicht enthalten

VVVVYyV

Technische Daten

Kompatibler
Internationale | Anzahl der Schlauch-@ Tragkraft Gewicht
GroRen Luftanschliisse ' [mm] [N] [g]
GR05.041 GR-0 5 6 50 315 Greifergrundplatte: GR05.042 (S.15)
Schnellanschlusskupplung: KIT1-GR05.041
GR05.021 GR-1 5 6 100 570 Greifergrundplatte: GR05.022 (S.15)
Schnellanschlusskupplung: KIT1-GR05.021
GR05.031 GR-2 5 6/8 200 1.970 Greifergrundplatte: GR05.032 (S.15)

Greifergrundplatte: GR-XL05.032 (S.15)
Schnellanschlusskupplung: KIT1-GR05.031

GR05.051 GR-3 5 6/8 400 4.520 Greifergrundplatte: GR05.052 (S.15)
Greifergrundplatte: GR-XL05.052 (S.15)
Schnellanschlusskupplung: KIT1-GR05.031

Abmessungen
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GR05.041 | GR05.021

www.fipa.com FiPA 13

challenge accepted



Schnellwechselsysteme | S-Serie

>

Schnellwechselsysteme — quadratisch, Roboterseite, ohne Anschlusskupplungen

Abmessungen
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GRO05.051
m A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] E [mm] F [mm] G [mm] H [mm] K [mm] L [mm]
GR05.041 60 38 74 76 68 10 19 62 - -
GR05.021 100 57,5 91,5 115 110 10 20 101 -
GR05.031 160 90 143,5 198 176 13 25 183
GRO05.051 250 150 197,5 290 - 13 32 259 150 167

14 FiPA

challenge accepted



Schnellwechselsysteme | S-Serie
Greifergrundplatten

Greifergrundplatten

Produktbeschreibung

> Passend zu den Roboterseiten GR05.021 bis GR05.051
> Grundplatten mit Zentriersenkungen ermoglichen individuelle Bohrbildgestaltung (siehe Index -X)
> Nutensteine und Befestigungsschrauben im Lieferumfang enthalten, mit Ausnahme bei den Grundplatten Index -X

Technische Daten

Internationale GréBen Passend fiir Profilsystem Gewicht [g] Passende Roboterseite

GR05.042 GR-0 SLine / MLine 84 GR05.041 (S.13)
GR05.022 GR-1 SLine / MLine 230 GR05.021 (S.13)
GR05.032 GR-2 SLine / MLine 635 GR05.031 (S.13)
GR05.052 GR-3 SLine / MLine 1.650 GR05.051 (S.13)
GR-XL05.032 GR-2 XLine 752 GR05.031 (S.13)
GR-XL05.052 GR-3 XLine 1.784 GR05.051 (S.13)
GR05.042-X GR-0 SLine / MLine 84 GR05.041 (S.13)
GR05.022-X GR-1 SLine / MLine 208 GR05.021 (S.13)
GR05.032-X GR-2 SLine / MLine 635 GR05.031 (S.13)
GR05.052-X GR-3 SLine / MLine 1.650 GR05.051 (S.13)
Abmessungen

PG

! a
W antsi i o w—
PH o

& o @

GRO05.042 | GR05.022 | GR05.032 | GR05.052 | GR-XL05.032 | GR-XL05.052

Fortsetzung siehe nachste Seite

v
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Schnellwechselsysteme | S-Serie
:
Greifergrundplatten

Abmessungen
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GR05.042-X
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GR05.022-X | GR05.032-X
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Schnellwechselsysteme | S-Serie ¢& 2

Greifergrundplatten \

Abmessungen
- .
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GR05.052-X
oA [mm] o0 B [mm] C [mm] F [mm] @ G [mm] @ H [mm]
GR05.042 60 35 8 5 5,5 10
GR05.022 100 70 8 5 5,5 10
GR05.032 160 120 10 4,5 5,5 10
GR05.052 250 200 10 7 5,5 10
GR-XL05.032 160 120 10 6,5 8,5 14
GR-XL05.052 250 200 10 6,5 8,5 14
GR05.042-X 60 35 8
GRO05.022-X 100 70 8
GR05.032-X 160 120 10
GR05.052-X 250 200 10

www.fipa.com
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Schnellwechselsysteme | S-Serie
—

Greifergrundplatten — gefedert

Greifergrundplatten — gefedert

b gn 8% .

1ia

Produktbeschreibung

Grundplatte mit Schnellwechselsystem GR05.021

> Gefederte Grundplatte zur Aufnahme des Auswerferhubs bei der Spritzgussentnahme

> Hochwertige Gleitlager sorgen fiir prazise Fiihrung

> Ein Satz Federn mit alternativer Federharte zur Kompensation eines starkeren Auswerferhubs im Lieferumfang enthalten
> Nutensteine und Befestigungsschrauben im Lieferumfang enthalten

Technische Daten

Passend fiir Internationale Federharte (bereits Federharte (alternativ) ' Gewicht | Passende
Profilsystem GroBen eingebaut) [N/mm] [N/mm] [g] Roboterseite
GR05.023 SLine GR-1 30 0,143 0,349 690 GR05.021 (S.13)
GR05.024 SLine / MLine GR-1 30 0,143 0,349 690 GR05.021 (S.13)
Abmessungen
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A oA [mm] 0 B [mm] C[mm] D [mm] E [mm]
GR05.023 100 80 65 30 86
GRO05.024 110 85 65 30 86
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Schnellwechselsysteme | S-Serie

Wandhalter fiir Greifersysteme mit rechteckiger Grundplatte

Wandhalter fiir Greifersysteme mit rechteckiger Grundplatte

Wandhalter mit Grundplatte

Produktbeschreibung

> Effiziente und schonende Lagerung von Greifersystemen
> Befestigungsmaterial im Lieferumfang enthalten

Technische Daten

Art.-Nr. Gewicht [g] Passende Greifergrundplatte
GR05.042-W 145 GR05.042 (S.15)
GR05.022-W 212 GR05.022 (S.15)
GR05.032-W 385 GR05.032 (S.15)
GR05.052-W 1.218 GR05.052 (S.15)
Abmessungen
M5
f | \_ _I
< G
N
UD' = NTEERNY | (7 n (@] -1
m] D) I\~ v
A
< ¢
© o

A KA

B 12
A A [mm] B [mm] C[mm] 0 E [mm] o F [mm]
GRO05.042-W 60 70 80 20 40
GR05.022-W 101 110 80 20 40
GR05.032-W 161 170 100 20 40
GR05.052-W 251 260 200 60 120
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Schnellwechselsysteme | SR-Serie
2

Schnellwechselsysteme rund @ 50 mm, 6 Luftanschliisse — Roboterseite

Schnellwechselsysteme rund @ 50 mm, 6 Luftanschliisse — Roboterseite

SR50-A-SL-MV mit optischer Verriegelung SAFE-LOCK

Produktbeschreibung

LuftanschlUsse stets korrekt zugeordnet

>
>
> Gehéduse aus eloxierter Aluminiumlegierung
>
>
>

Edelstahlausfihrung auf Anfrage

Manuelle Verbindung zwischen Roboter und Greifer

Index -MV mit integrierten Mikroventilen zur automatischen Unterbrechung der Druckluftzufuhr beim Entkoppeln von Roboter- und Greiferseite
Index -SL mit innovativer SAFE-LOCK-Verriegelung fiir maximale Funktionssicherheit und optischer Verriegelungsanzeige (rot/griin)

Technische Daten

Art.-Nr. SR50-A SR50-A-MV SR50-A-SL SR50-A-SL-MV
Tragkraft [N] 200 200 200 200
6xM5 6xM5 6xM5 6xM5
Arbeitsdruck [bar (psi)] IR 0-6(0-87) 0-6(0-87) 0-6(0-87)
+/-0,025 +/-0,025 +/-0,025 +/-0,025
-- integriert -- integriert
- - SAFE-LOCK fiir sichere  SAFE-LOCK filr sichere
Verriegelung Verriegelung
_ Steckverbinder: 20.537 Steckverbinder: 20.537 Steckverbinder: 20.537 Steckverbinder: 20.537
(5.38) (5.38) (5.38) (5.38)
Ersatzteil-Kit: KIT-SR50 Ersatzteil-Kit: KIT-SR50 Ersatzteil-Kit: KIT-SR50 Ersatzteil-Kit: KIT-SR50

Darstellung der optischen Verriegelungsanzeige SAFE-LOCK

Anzeige GRUN Anzeige ROT
offen verriegelt

) Zum Entriegeln
Hebel nach oben schieben

.

20 FiPA
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Schnellwechselsysteme | SR-Serie

Schnellwechselsysteme rund @ 50 mm, 6 Luftanschliisse — Roboterseite

Abmessungen

@12
@ 7x5,5 (3x)
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@ 50

@ 14H7x1,7

M5

13,5

27,5

SR50-A | SR50-A-MV

www.fipa.com

@7 (3x)

Fortsetzung siehe nachste Seite

»
L4

FiPA 21

challenge accepted



y Schnellwechselsysteme | SR-Serie

Schnellwechselsysteme rund @ 50 mm, 6 Luftanschliisse — Roboterseite

Abmessungen
@ 50
@12 @ 14H7x1,7
@ 7x5,5 (3x) M5
=@ NIN N
3x120° I [ ///{}>
/
GO e ©
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SR50-A-SL | SR50-A-SL-MV
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Schnellwechselsysteme | SR-Serie

Schnellwechselsysteme rund @ 50 mm, 6 Luftanschliisse — Greiferseite

Produktbeschreibung

> Manuelle Verbindung zwischen Roboter und Greifer
> Luftanschlisse stets korrekt zugeordnet

> Gehause aus eloxierter Aluminiumlegierung

> Edelstahlausfiihrung auf Anfrage

Technische Daten

Art.-Nr. SR50-B
Tragkraft [N] 200
Anzahl der Luftanschliisse 6xM5
Arbeitsdruck [bar (psi)] 0-6(0-87)
Max. Drehmoment [Nm] 50
Max. Biegemoment [Nm] 30
Wiederholgenauigkeit [mm] +/- 0,025
69
Passender Steckverbinder 20.538 (5.38)
Abmessungen
r— 1
~ @ ?j @ |
0 n
| ‘ ~
o~
ol [ el it =
ﬁy ‘ w =
P9
M5x16 (6x) / ‘ 9 ‘
\ \
M3x6 (2x)
@7 (3x) @ Max12 (4x) | |
4x90°
p425 ||
o
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Q c&» Schnellwechselsysteme | SR-Serie

Schnellwechselsysteme rund @ 90 mm, 8 Luftanschliisse — Roboterseite

Schnellwechselsysteme rund @ 90 mm, 8 Luftanschliisse — Roboterseite

SR90-A-SL mit optischer Verriegelung SAFE-LOCK

Produktbeschreibung

> Manuelle Verbindung zwischen Roboter und Greifer

> Luftanschlisse stets korrekt zugeordnet
> Gehéduse aus eloxierter Aluminiumlegierung

> Index -MV mit integrierten Mikroventilen zur automatischen Unterbrechung der Druckluftzufuhr beim Entkoppeln von Roboter- und Greiferseite
> Index -SL mit innovativer SAFE-LOCK-Verriegelung fir maximale Funktionssicherheit und optischer Verriegelungsanzeige (rot/griin)

> Edelstahlausfiihrung auf Anfrage

Technische Daten

Art.-Nr. SR90-A SR90-A-MV SR90-A-SL SR90-A-SL-MV
Tragkraft [N] 400 400 400 400
8xG1/8 8xG1/8 8xG1/8 8xG1/8
Arbeitsdruck [bar (psi)] IR 0-6(0-87) 0-6(0-87) 0-6(0-87)
+/ 0,025 +/-0,025 +/-0,025 +/-0,025
integriert -- integriert
- - SAFE-LOCK fiir sichere  SAFE-LOCK filr sichere
Verriegelung Verriegelung
_ Steckverbinder: 20.536 Steckverbinder: 20.536 Steckverbinder: 20.535 Steckverbinder: 20.535
(5.38) (5.38) (5.38) (5.38)
Ersatzteil-Kit: KIT-SR90 Ersatzteil-Kit: KIT-SR90 Ersatzteil-Kit: KIT-SR90 Ersatzteil-Kit: KIT-SR90

Darstellung der optischen Verriegelungsanzeige SAFE-LOCK

Anzeige GRUN Anzeige ROT
offen verriegelt

) Zum Entriegeln
Hebel nach oben schieben

“
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Schnellwechselsysteme | SR-Serie

Schnellwechselsysteme rund @ 90 mm, 8 Luftanschliisse — Roboterseite

Abmessungen
— } _
=1
] &
\ m N
} @ P | A | -
G1/8x12 (8x) 16 ';2- °°T
M3x8 (2x)
13 (3x)
R

www.fipa.com

@ 12x10,3 (3x)

SR90-A | SR90-A-

@ 20H7x4

M8

Mv

Fortsetzung siehe nachste Seite

»
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Schnellwechselsysteme | SR-Serie

Schnellwechselsysteme rund @ 90 mm, 8 Luftanschliisse — Roboterseite

Abmessungen

26

((((((

34

18,2

G1/8x12 (8x)

M3x8 (2x)

FiPA

challenge accepted

@18

7,5

@ 12x10,3 (3x)

@ 20H7x4

M8

@ 90

SR90-A-SL | SR90-A-SL-MV




Schnellwechselsysteme | SR-Serie

Schnellwechselsysteme rund @ 90 mm, 8 Luftanschlisse — Greiferseite

Produktbeschreibung

> Manuelle Verbindung zwischen Roboter und Greifer
> Luftanschlisse stets korrekt zugeordnet

> Gehause aus eloxierter Aluminiumlegierung

> Edelstahlausfihrung auf Anfrage

Technische Daten

Art.-Nr. SR90-B
Tragkraft [N] 400
Anzahl der Luftanschliisse 8xG1/8
Arbeitsdruck [bar (psi)] 0-6(0-87)
Max. Drehmoment [Nm] 100
Max. Biegemoment [Nm] 60
Wiederholgenauigkeit [mm] +/- 0,025
220
Passender Steckverbinder 20.536 (S.38)
Abmessungen
ga [\ [\
< [ ] | |
™ | I I |
0 ! ‘
@,
/ /19 | 0]
o[ ™M ‘
~) G1/8x10 (8x) 16
M3x10 (2x
@ 13 (3x) (2) M5 (8x)
8x45°
o
- O~
T N
v ~
s N\ @ 50
/ \
/ v S\ N\
/
169700
| |
|
|
\
\ \O O/ /
\ /
~_ - /
N
3x120°
@ 7x4 (4x) @70 @18
@90
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I

Schnellwechselsysteme | SR-Serie
—

Schnellwechselsysteme rund @ 150 mm, 10 Luftanschliisse — Roboterseite

Schnellwechselsysteme rund @ 150 mm, 10 Luftanschlisse — Roboterseite

SR150-A

Produktbeschreibung

Manuelle Verbindung zwischen Roboter und Greifer
Luftanschlisse stets korrekt zugeordnet

Index -SL mit innovativer SAFE-LOCK-Verriegelung fiir maximale Funktionssicherheit und optischer Verriegelungsanzeige (rot/griin)

>
>
> Gehéduse aus eloxierter Aluminiumlegierung
>
>

Edelstahlausfihrung auf Anfrage

Technische Daten

Art.-Nr. SR150-A SR150-A-SL

10614 10614

aeisarvek o) [T 0-60-#7)

-- SAFE-LOCK fur sichere Verriegelung

_ Steckverbinder: 20.535 (S.38) Steckverbinder: 20.535 (S.38)
Ersatzteil-Kit: KIT-SR150 Ersatzteil-Kit: KIT-SR150

Darstellung der optischen Verriegelungsanzeige SAFE-LOCK

Anzeige GRUN Anzeige ROT
offen verriegelt

.

-

) Zum Entriegeln
Hebel nach oben schieben

FiPA

challenge accepted
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Schnellwechselsysteme | SR-Serie

Schnellwechselsysteme rund @ 150 mm, 10 Luftanschliisse — Roboterseite

Abmessungen
|
A Tl oS 10 :
(o)
) OTT }# J V) -
\
G1/4x16 (10x) | 16 = i}
M3x7 (2x)
TN
0 / )
<>)
S f\/
.
N
o
i
o
-r <
S8
5x72°
M10x21
(5%)
@ 50H7x5
@ 150

SR150-A

Fortsetzung siehe nachste Seite

»
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Schnellwechselsysteme | SR-Serie

Schnellwechselsysteme rund @ 150 mm, 10 Luftanschliisse — Roboterseite

Abmessungen
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Schnellwechselsysteme | SR-Serie

Schnellwechselsysteme rund @ 150 mm, 10 Luftanschliisse — Greiferseite

Produktbeschreibung

> Manuelle Verbindung zwischen Roboter und Greifer
> Luftanschlisse stets korrekt zugeordnet

> Gehause aus eloxierter Aluminiumlegierung

> Edelstahlausfiihrung auf Anfrage

Technische Daten

Art.-Nr. SR150-B
Tragkraft [N] 1.000
Anzahl der Luftanschliisse 10xG1/8
Arbeitsdruck [bar (psi)] 0-6(0-87)
Wiederholgenauigkeit [mm] +/- 0,025
Passender Steckverbinder 20.536 (S.38)
Abmessungen
. mnfa s
— N ML) mn
~ \Y i TN U
T
g G1/4x15 (10x) Llj#
- M3x10 (2x)
@ 11x7 (5x) @ 18 (5x)
/// 4x36°
AR
: NS
4x36° ’ ‘\
N\eO O
5x60° ‘ 4
X ————
—
@ 40 @ 90 @ 50H7x5 P 122
@ 150
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Q c&» Schnellwechselsysteme | SR-Serie — Zubehor

Adapterplatten fiir runde Schnellwechselsysteme — Greiferseite

Adapterplatten fir runde Schnellwechselsysteme — Greiferseite

GR05.102
Produktbeschreibung
> Adapterplatten zur Anbindung von SLine- und MLine-Profilen an runde Schnellwechselsysteme
> GR05.100, GR05.101, GR05.102: fuir SEPRO-Schnellwechselsysteme
> Nutensteine und Befestigungsschrauben im Lieferumfang enthalten
> Passend fiir Systeme von FIPA und anderen Herstellern
Technische Daten
Art.-Nr. Gewicht [g] Passende Schnellwechselsysteme
SR50-C 107 SR50-A (S.20), SR50-B (S.23)
SR90-C 117 SR90-A (S.24), SR90-B (S.27)
SR150-C 227 SR150-A (S.28), SR150-B (S.31)
GR05.100 236 SEPRO AM025S0716605
GR05.101 272 SEPRO BP 90
GR05.102 400 SEPRO BP 120
Adapterplatten Greiferseite SR-Serie
Ty
- - —
. . 5 =
- By — -"“\ \ -
- = = N -~ ]
- k. -
4 = . (& i s 3 ) &8
— " 9 . \
= 4 b - -
SR50-C SR90-C SR150-C

YD B

GR05.100 GRO05.101 GRO05.102
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Schnellwechselsysteme | SR-Serie — Zubehor

Adapterplatten fiir runde Schnellwechselsysteme — Greiferseite \

Abmessungen

@ 4,3 (4x)
~_ | Ve
(@ T~ ©
N
LR m
- N g 8 e g
W o n o o
o o
4R\
© T ©
\\' | N /
@ 12,5 (4x) @ 30
! _
monnom
N2 e N s B 5
@ 5,3 (4x) \
\
~. ‘ Vs
(0 T~ ©
L/
A
\H N
4@ /% i
D
e - 9o

@ 15 (4x) @ 39

SR90-C

Fortsetzung siehe nachste Seite

»
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Schnellwechselsysteme | SR-Serie — Zubehor

Adapterplatten fiir runde Schnellwechselsysteme — Greiferseite

Abmessungen

= | S S | =1
N L] | ] <2 <
B 6,2 (4x) |

74

|
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{& %}

@ 25 (4x) P75

SR150-C
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Schnellwechselsysteme | SR-Serie — Zubehor

Adapterplatten fiir runde Schnellwechselsysteme — Greiferseite

Abmessungen

@ 5,5 (4x) @ 22 (4x)

°
©
ol4
039
0 60
070
090

@ 25 (5x) @ 5,5 (4x)

[

@ 14 (4x)
—
040
080
o 100

GR05.101

Fortsetzung siehe nachste Seite
»
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Schnellwechselsysteme | SR-Serie — Zubehor

Adapterplatten fiir runde Schnellwechselsysteme — Greiferseite

@ 120,5

GRO05.102
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Schnellwechselsysteme | SR-Serie — Zubehor

Wandhalter fiir Greifersysteme mit runder Grundplatte

Wandhalter fir Greifersysteme mit runder Grundplatte

W

Anwendungsbeispiel mit Schnellwechselsystem

Produktbeschreibung

> Effiziente und schonende Lagerung von Greifersystemen auf Basis des Schnellwechselsystems der SR-Serie
> Geeignet fur Greifersysteme mit runden Greifergrundplatten anderer Hersteller

Technische Daten

Art.-Nr. Gewicht [g] Passende Schnellwechselsysteme
SR90-W 600 SR90-B (S.27)
SR150-W 1.200 SR150-B (S.31)
Abmessungen
@7 (3x) 26

@7 (3x) 22 ;
| n 6 ®
o6 9

o

|
!
\
|
: ; 1 8
— — | /\ o~ (o]
\
. U | (V%
Al I
I ‘ ';
m ‘
1l = w
(% ] 1.
i H 3
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"]
50 76 .
80 (2x) 65
100 120 (2x)
150
SR90-W SR150-W
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Schnellwechselsysteme | SR-Serie — Zubehor
Elektronische Steckverbinder fiir SR50, SR90 und SR150

‘~-,)

Elektronische Steckverbinder fiir SR50, SR90 und SR150

Roboterseite 20.537 | Greiferseite 20.538 Roboterseite 20.535 | Greiferseite 20.536

Produktbeschreibung

> Elektronische Schnittstelle zwischen Roboter und Greifer
> 9-PIN-SUB-D-Stecker und 15-PIN-SUB-D-Stecker
> Maximaler Leitungsquerschnitt 0,14 mm? (bezogen auf Kabel mit 16 - 18 PINs)

Technische Daten

Betriebs- | Leistungs-
spannung | aufnahme ' Gewicht Passende

Passende Schnellwechselsysteme [VDC] WY [g] Stecker
20.535 SR90-A, SR150-A, SR90-A-SL, SR150-A-SL Stiftseite 15 24 0,5 42 20.505
20.536 SR90-B, SR150-B Buchsenseite 15 24 0,5 41 20.505
20.537 SR50-A, SR50-A-SL, SR50-A-MV, SR50-A-SL-MV Stiftseite 9 24 0,5 42 20.505
20.538 SR50-B Buchsenseite 9 24 0,5 41 20.505

SR-Serie mit Elektroverbinder

@
s=* &G
\ ) . \‘wt ¢
Abmessungen

_ ===
—[0_Je[o] P TE) =

5
[=)
3,3 OE
O_
e
9

70-72

58-60

20.535 | 20.536 20.537 | 20.538

* = Steckanschluss zur Montage abmontieren
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Schnellwechselsysteme | R-Serie

Schnellwechselsysteme — rechteckig, Roboterseite

Produktbeschreibung

> Manuelle Verbindung zwischen Roboter und Greifer
> Minimale Stillstandzeiten durch schnellen Greiferwechsel
> Greiferseite ist im Lieferumfang nicht enthalten

Technische Daten

Art.-Nr. Tragkraft [N] Gewicht [g] Passende Greiferseite
GR05.121 150 168 GR05.122 (S.40)
Abmessungen
24
80
50 ? 6,5 (4x) 5 1
|
| B |
| |
| ~ |
ol |9 ;
| % I
‘ Jan) ‘
| N o | S
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|
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Q c&» Schnellwechselsysteme | R-Serie

Schnellwechselsysteme — rechteckig, Greiferseite

Schnellwechselsysteme — rechteckig, Greiferseite

Produktbeschreibung

> Manuelle Verbindung zwischen Roboter und Greifer
> Minimale Stillstandzeiten durch schnellen Greiferwechsel
> Roboterseite ist im Lieferumfang nicht enthalten

Technische Daten

Art.-Nr. Tragkraft [N] Gewicht [g] Passende Roboterseite
GR05.122 150 171 GR05.121 (S.39)
Abmessungen
30
19
6 (4x)
| |
I
‘ !
|| || el
|
@ | v 2 -+ “
‘ ol ® | o] «
| N |||
o 7 o i
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\
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Schnellwechselsysteme | R-Serie

Schnellwechselsysteme — rechteckig, Greiferseite

Abmessungen fiir Schnellwechselsystem Roboterseite inkl. Greiferseite

100

www.fipa.com

33
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Schnellwechselsysteme | ASR-Serie
2

Automatische Schnellwechselsysteme

Automatische Schnellwechselsysteme

Roboterseite: ASR60-A Greiferseite: ASR48-B

Produktbeschreibung

> Schneller Greiferwechsel mittels automatischer Druckluftentkoppelung minimiert Rustzeiten
> Innovatives Kupplungssystem mit Fiihrungsstiften, gleicht Fehllagen wéhrend der Ankopplung aus
> Steckverbinder fur die Ubertragung elektronischer Signale siehe Zubeh6r und Anwendungsbeispiel

Technische Daten

Tragkraft [N] 5

Art.-Nr. ASR48-A ASR48-B ASR60-A ASR60-B
0 50 200 200
8xM5 6xM5 4xM5 4xM5
 Arbeitsdruck [bar (psi)]  [CRETICREYD) 0-10(0- 145) 0-10(0- 145) 0-10(0-145)
<0,01

Wiederholgenauigkeit [mm] <0,01 <0,01 <0,01

Betriebsdruck [bar (psi)] 6-10 (87 - 145) 6-10 (87 - 145) 6-10 (87 - 145)

6 - 10 (87 - 145)

Betriebstemperatur [°C (°F)] 10- 60 (50 - 140) 10- 60 (50 - 140) 10- 60 (50 - 140)

10 - 60 (50 - 140)

110

Passende Steckverbinder ASR48-A-ME (S.45) ASR48-B-ME (S.45) ASR60-A-ME (S.45)

ASR60-B-ME (S.45)

Anwendungsbeispiel

2 FiPA

challenge accepted



Schnellwechselsysteme | ASR-Serie ¢

\
Automatische Schnellwechselsysteme

Abmessungen

mﬁﬂ
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Schnellwechselsysteme | ASR-Serie

Elektronische Steckverbinder fir automatische Schnellwechselsysteme

Elektronische Steckverbinder fiir automatische Schnellwechselsysteme

Darstellung mit Schnellwechselsystem — Roboterseite Darstellung mit Schnellwechselsystem — Greiferseite

Produktbeschreibung

> Elektronikmodule zur Ubertragung von bis zu acht elektronischen Signalen
> Automatische Kontaktherstellung Gber gefederte Anschlussstifte

Technische Daten

\EVE Anzahl elektrische Max. Stromaufnahme Betriebstemperatur | Gewicht

Betriebsspannung [V] Kanile ] Anschluss [°C (°F)] [g]
ASR48-A-ME 60 8 2 M12 10-60 (50 - 140) 50
ASR48-B-ME 60 8 2 M12 10-60 (50 - 140) 20
ASR60-A-ME 60 8 2 M12 10- 60 (50 - 140) 50
ASR60-B-ME 60 8 2 M12 10-60 (50 - 140) 20
Abmessungen

M5 (4x)
4x90° @ 5m6

N ) JE,::::: = 0 . A
M T B i@
I el g % | gt
" Ho o n ~
24 44 19,5 55 MIZ Connector @ 20h7
40
ASR48-A-ME

Fortsetzung siehe nachste Seite
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Schnellwechselsysteme | ASR-Serie

Elektronische Steckverbinder fir automatische Schnellwechselsysteme

Abmessungen
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Schnellwechselsysteme | ASR-Serie

Elektronische Steckverbinder fir automatische Schnellwechselsysteme

Abmessungen
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Schnellwechselsysteme | Notizen

Notizen:
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Profilsysteme | Inhalt

Profilsysteme im Uberblick 50
Profile 52
Nutensteine 58
Profilverbinder 64
Klemmstiicke fiir Rohre 78
Befestigung von Vakuumsaugern 91
Luftverteiler 96
Spezialelemente 99
Zubehor 102

www.fipa.com FiPA 49
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> Die FIPA Profilsysteme SLine, MLine und XLine bilden die
Basis der Greifersysteme und stehen fiir ein HochstmaR
an Stabilitat und Flexibilitat.

SLine und MLine

> Basis fur Greifersysteme bis ca. 1 m Spannweite und ca. 5 kg Tragfahigkeit
> Handling kleiner bis mittelgroer Werkstiicke

> Stabil und leicht

> Siehe Seite 52

XLine

> Greifersysteme Gber 1 m Spannweite und mit einer Tragfahigkeit von Gber 5 kg
> Handling schwerer Werkstlicke

> Verwindungssteife Aluminiumprofile mit einem Rastermal® von 40 mm

> Hochste Stabilitat auch bei groRen Belastungen

> Siehe Seite 55

Klemmstiicke

> Anbindung von Greifzangen oder Vakuumsaugern

> Marktibliche Klemmdurchmesser (10, 14, 20 und 30 mm)
> Passend fiir FIPA Profile und Fremdsysteme

Profilverbinder
> Winkelvariable, feste Verbindung von zwei Profilen

Klemmschrauben
> Klemmschrauben mit Innen- und AuBensechskant fir einfache und sichere Montage
auch bei beengten Platzverhéltnissen

50

FiPA

challenge accepted



Profilsysteme | Im Uberblick

FIPA Nutensteine

— .

> Bindeglied zwischen Profilen und Greiferkomponenten
> Passend fir FIPA und Fremdprofile

i '

>

" 5
W a
N/

DA\

——

Nutensteine — universal, einschiebbar

> In die Profilnut einschiebbar

> Passend flr SLine-, MLine- und XLine- sowie Fremdprofile
> Fremdkomponenten konnen weiterverwendet werden

> Siehe Seite 58

Nutensteine — einschwenkbar
> Auch nach Montage in die Profilnut ein- oder ausschwenkbar
> Einfache Erweiterung von Greifersystemen ohne Demontage

> Siehe Seite 62

Einbaubeispiele:
> Einbau des gleichen universellen Nutensteins in ein FIPA SLine- sowie ein Fremdprofil
> Beispiel mit einem Fremdprofil 25x25 mm

> Beispiel mit FIPA SLine 20x20 mm

www.fipa.com

FiPA 51
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Profilsysteme | Profile
SLine-Profile

SLine-Profile

Produktbeschreibung

> Geringes Gewicht, sehr hohe Stabilitat
> Material: AIMgSi 0.5 F25
> Sonderlange tber 2.000 mm auf Anfrage

Technische Daten
Flachentrdg- | Flachentrdag- | Widerstands- | Widerstands-

Gewicht Querschnitts- heitsmoment heitsmoment | moment axial  moment axial ' Passende

[kg/m] fliche [cm?] axial Ix [cm*] | axial ly [cm?*] | Wx [cm?] Wy [cm?] Abdeckkappen
GR01.001.2000 1.960 0,35 1,28 0,12 0,53 0,22 0,53 GR01.010 (S.57)
GR01.002.2000 1.960 0,63 2,34 0,24 3,59 0,45 1,8 GR01.011 (S.57)
GR01.003.2000 1.960 0,48 1,8 0,74 0,74 0,74 0,74 GR01.012 (S.57)
GR01.004.2000 1.960 0,87 3,22 1,39 5,16 1,39 2,53 GR01.013 (S.57)
GR01.006.2000 1.960 1,67 6,06 2,68 35,8 2,68 8,95 GR01.015 (S.57)
GR01.007.2000 1.960 1,33 4,94 9,16 9,16 4,53 4,53 GR01.016 (S.57)
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Profilsysteme | Profile
SLine-Profile

Abmessungen
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Profilsysteme | Profile
MLine-Profile

MLine-Profile

Produktbeschreibung

> Geringes Gewicht, sehr hohe Stabilitat
> Material: AIMgSi 0.5 F25
> Sonderlangen tber 2.000 mm auf Anfrage

Technische Daten
Flachentrdg- @ Flachentrdag- | Widerstands- | Widerstands-

Gewicht Querschnitts- heitsmoment ' heitsmoment | moment axial  moment axial ' Passende
[kg/m] fliche [cm?] axial Ix [cm*] | axial ly [cm?*] | Wx [cm?] Wy [cm?] Abdeckkappen
GR01.008.2000 1.960 0,61 2,48 1,58 1,58 1,26 1,26 GR01.017 (S.57)
GR01.009.2000 1.960 1,04 4,27 10,89 2,85 4,36 2,28 GR01.018 (S.57)
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Profilsysteme | Profile
XLine-Profile

XLine-Profile

Produktbeschreibung

> Hohe Stabilitat
> Material: AIMgSi 0.5 F25
> Sonderldangen iber 2.000 mm auf Anfrage

Technische Daten

Gewicht

Querschnitts-

Flachentrag-
heitsmoment

Flachentrag-
heitsmoment

Widerstands-
moment axial

Widerstands-

moment axial = Passende

[kg/m]

fliche [cm?]

axial Ix [cm?] | axial ly [cm?]

Wx [cm?3]

Wy [cm?] Abdeckkappen

GR-XL01.003.2000  1.960 1,36 5,04 7,34 7,34 3,67 3,67 GR-XL01.012 (S.57)
GR-XL01.004.2000  1.960 2,37 8,73 14,7 57,7 7,37 14,4 GR-XL01.013 (S.57)
GR-XL01.005.2000  1.960 5,19 19,2 131 131 32,8 32,8 -
Abmessungen
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Fortsetzung siehe nachste Seite
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Profilsysteme | Profile
Profilabdeckkappen

Profilabdeckkappen

Produktbeschreibung

> Zur Montage am Profilende, um Verletzungen zu vermeiden
> Material: PA6 schwarz

Technische Daten Abmessungen

58

t

g2 < = )
GR01.010 SLine 10 20 3
GR01.011 SLine 10 40 3
GR01.012 SLine 20 20 3
GR01.013 SLine 20 40 3
GR01.015 SLine 20 80 3
GR01.016 SLine 40 40 3
GR01.017 MLine 25 25 3
GR01.018 MLine 25 50 3
GR-XL01.012 XLine 40 40 4
GR-XL01.013 XLine 40 80 4

Anwendungsbeispiele

Abmessungen
4 N N
G PAIRS
A |/
B C
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Profilsysteme | Nutensteine

Nutensteine — universal, mit Gewinde

Nutensteine — universal, mit Gewinde

Produktbeschreibung

> Nutensteine aus Stahl zum Einschieben in die Profilnut
> Kugelraste verhindert Verrutschen wahrend der Montage
> Kompatibel zu vielen marktgangigen Profilsystemen

Technische Daten

Passend fiir Profilsystem Mit Kugelraste Gewicht [g]

GR01.088A SLine / MLine -- 2
GRO01.089A SLine / MLine -- 3
GR01.090A SLine / MLine -- 6
GR01.091A SLine / MLine ja 6
GR01.092A SLine / MLine ja 8
GR01.093A SLine / MLine ja 9
GRO01.094A SLine / MLine ja 12
GRO01.095A SLine / MLine ja 13
GRO01.096A SLine / MLine ja 20
GRO01.097A SLine / MLine -- 2
GR01.098A SLine / MLine -- 5
GRO1.101A SLine / MLine ja 12
GRO01.102A SLine / MLine ja 20
GR-XL01.100 XLine ja 17
GR-XL01.101 XLine ja 21
GR-XL01.102 XLine ja 35
GR-XL01.103 XLine ja 57
GR-XL01.104 XLine ja 94
GR-XL01.106 XLine ja 18
Abmessungen
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Profilsysteme | Nutensteine

Nutensteine — universal, mit Gewinde

Abmessungen
M4 (2x)
|
1
I AL A | S
U Y 3
\
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53 8
20
GR01.090A
C(2x)
|
I o f\ (’\) f\ o
\J = \J
F B
A

GR01.091A | GR01.092A | GR01.093A | GR01.094A | GR01.095A | GR01.096A | GR01.101A | GR01.102A | GR-XL01.101 | GR-XL01.102
| GR-XL01.103 | GR-XL01.104

m C A [mm] B [mm] D [mm] E [mm] F [mm]
GRO01.088A M3 12 -- 10,5 4,5 53
GRO1.089A M4 12 - 10,5 4,5 5,3
GR01.090A M4 20 8 10,5 5 6,8
GR01.091A M5 20 10 10,5 5 6,8
GR01.092A M5 25 12 10,5 5 6,8
GR01.093A M5 30 20 10,5 5 6,8
GRO01.094A M5 35 25 10,5 5 6,8
GRO1.095A M5 40 30 10,5 5 6,8
GR01.096A M5 60 50 10,5 5 6,8
GR01.097A M5 12 - 10,5 5 6,8
GR01.098A M5 20 - 10,5 5 6,8
GRO1.101A M5 45 35 10,5 5 6,8
GR01.102A M5 70 60 10,5 5 6,8
GR-XL01.100 M8 22 -- 17 8 12,1
GR-XL01.101 M8 30 15 17 8 12,1
GR-XL01.102 M8 45 30 17 8 12,1
GR-XL01.103 M8 70 55 17 8 12,1
GR-XL01.104 M8 110 95 17 8 12,1
GR-XL01.106 M6 22 -- 17 8 12,1
FiPA 59
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Profilsysteme | Nutensteine

Nutensteine — universal, mit Gewinde

Nutensteine — universal, mit Gewinde

@ &

Produktbeschreibung

> Nutensteine aus Stahl zum Einschieben in die Profilnut
> Kugelraste verhindert Verrutschen wahrend der Montage
> Kompatibel zu vielen marktgangigen Profilsystemen

Technische Daten

Passend fiir Profilsystem Mit Kugelraste Gewicht [g]
GRO01.103 MLine ja 4
GR01.104 MLine - 7
GR01.105 MLine - 16
Abmessungen
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Profilsysteme | Nutensteine

Nutensteine — universal, mit Gewinde

Abmessungen
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Profilsysteme | Nutensteine

Nutensteine — einschwenkbar, mit Gewinde

Nutensteine — einschwenkbar, mit Gewinde

Produktbeschreibung

> Nutenstein aus verzinktem Stahl
> Ermoglicht die nachtréagliche Erweiterung von Greifersystemen ohne Demontage
> Kugelraste verhindert Verrutschen wahrend der Montage

Technische Daten

Passend fiir Profilsystem Mit Kugelraste Gewicht [g]
GR01.069 SLine ja 2
GR01.070 SLine ja 2
GR01.071 SLine ja 2
GR01.080 SLine - 2
GR01.081 SLine ja 3
GR01.082 SLine ja 4
GR01.083 Sline ja 5
GR01.084 SLine ja 6
GR01.085 SLine ja 7
GR01.086 SLine ja 11
GR-XL01.105 XLine ja 8
Abmessungen
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Profilsysteme | Nutensteine

Nutensteine — einschwenkbar, mit Gewinde

Abmessungen

@@

B
A
GR01.080
- C(2x)
|
|y A
\‘/
|
B
A

GR01.081 | GR01.082 | GR01.083 | GR01.084 | GR01.085 | GR01.086

m C A [mm] B [mm] D [mm] F [mm] E [mm]
GR01.069 M3 12 -- 8 5,6 3
GR01.070 M4 12 -- 8 5,6 4
GR01.071 M5 12 -- 8 5,6 4
GR01.080 M4 20 8 8 4,7 --
GR01.081 M5 20 10 8 5,6 --
GR01.082 M5 25 12 8 5,6 --
GR01.083 M5 30 20 8 5,6 --
GR01.084 M5 35 25 8 5,6 --
GR01.085 M5 40 30 8 5,6 --
GR01.086 M5 60 50 8 5,6 --
GR-XL01.105 M5 22 - 12,9 9,1 6,3
FiPA 63
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Profilsysteme | Profilverbinder

Kreuzplatten

Kreuzplatten

Produktbeschreibung

> Elemente zur 90°-Verbindung von zwei Profilen

Technische Daten Abmessungen

» £ —

=) o0
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2's : £ = £ E £ E E

g E (U] << [+ (S) [a] w w ©)
GR01.020A SLine 48 20 20 20 9 40 40 -
GR01.021 SLine 73 20 40 20 9 40 60 --
GR01.022 SLine 107 40 40 20 9 60 60 --
GR01.026 MLine 55 25 25 23 12 45 45
GR01.027 MLine 90 25 50 23 12 45 70 -
GR01.150 MLine 101 50 50 23 12 70 70 -
GR-XL01.020 XLine 218 40 40 30 12 70 70
GR-XL01.021 XLine 380 40 80 30 12 70 110
GR-XL01.022 XLine 630 80 80 30 12 110 110
Abmessungen
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Profilsysteme | Profilverbinder

Kreuzplatten

Kreuzplatten

Produktbeschreibung

> Elemente zur 90°-Verbindung von SLine- mit MLine- oder XLine-Profilen

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR01.023 SLine / MLine 61
GR01.024 SLine / XLine 119
GR01.025 SLine / XLine 173
Abmessungen

| I

[T 11
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[TTTT
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A
E
P B [mm) Cimm) D fmm| E ) F [
GR01.023 20 25 23 12 40 45
GR01.024 20 40 27 12 50 60
GR01.025 40 40 27 12 70 60
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Profilsysteme | Profilverbinder

Kreuzverbinder

Kreuzverbinder

™

| —

Produktbeschreibung

> Elemente zur 90°-Verbindung von zwei SLine-Profilen

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR01.030 SLine 43
GR01.031 SLine 58
GR01.032 SLine 72
GR01.040 SLine 50
GR01.041 SLine 55
GR01.042 SLine 83
Abmessungen
D
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A A [mm] B [mm] C [mm] D [mm] E [mm] L [mm]
GR01.030 10 20 20 40 20 25,5
GR01.031 10 40 19,5 60 20 25
GR01.032 20 40 29,5 60 20 35
GR01.040 20 10 29,5 30 20 35
GR01.041 20 20 29,5 40 20 35
GR01.042 40 20 49,5 40 20 55
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Profilsysteme | Profilverbinder
Winkelverbinder 90° mit Abdeckung

Winkelverbinder 90° mit Abdeckung

Produktbeschreibung

> Elemente zur Verbindung von zwei Profilen

Technische Daten

Art.-Nr. Gewicht [g] Passend fiir Profilsystem
GR01.050 20 SLine / MLine
GR01.051 60 SLine / MLine
GR01.052 150 XLine
GR01.053 270 XLine
Abmessungen
o

C A
A A [mm] B [mm] C[mm]
GR01.050 20 20 20
GR01.051 41,5 41,5 20
GR01.052 40 40 40
GR01.053 77,5 77,5 38,5
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Profilsysteme | Profilverbinder
Eckverbinder 90°

Eckverbinder 90°
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Produktbeschreibung

> Eckverbinder fur 90°-Verbindung von zwei Profilen

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR01.060 SLine / MLine 93
GR01.061 SLine / MLine 108
Abmessungen
20 8,6 8,6
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Profilsysteme | Profilverbinder
Eckverbinder 90° - 130°

Eckverbinder 90° - 130°

Produktbeschreibung

> Eckverbinder zur Verbindung von zwei Profilen mit einem definierten Winkel

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Winkel [°] Gewicht [g]
GR01.063 SLine 90°, 100°, 110°, 120°, 130° 127
GR01.064 MLine 90°,100°, 110°, 120°, 130° 131
GR-XL01.063 XLine 90°, 110°, 130° 284
Abmessungen

C F

q
P
Jqp
A E
* = Winkel
A A [mm)] B [mm)] C [mm] E [mm] F [mm]
GR01.063 75 100 20 3 8,6
GR01.064 75 100 25 3 8,6
GR-XL01.063 80 120 40 3 11,8
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Profilsysteme | Profilverbinder
Schwenkverbinder 0° - 90°

GR01.062

Produktbeschreibung

> Schwenkverbinder zur Verbindung von zwei Profilen mit einstellbarem Winkel

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR01.062 SLine / MLine 77
GR-XL01.062 XLine 225
Abmessungen
11,8
8,6

70
100

50 3 |

80 3

GR01.062 GR-XL01.062
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Profilsysteme | Profilverbinder

Profilverbinder — schwenkbar

Profilverbinder — schwenkbar

Produktbeschreibung

> Winkelvariable Verbindung zwischen zwei parallelen Profilen

> Zuverldssige Klemmung durch zwei gegenldufige Klemmschrauben

> 2x Nutenstein GR01.093A mit je 2x M5-Bohrung fir Langsmontage in der Profilnut
> 4x Nutenstein GRO1.097A, je 1x M5-Bohrung fiir Quermontage in der Profilnut

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR01.100 SLine / MLine

Abmessungen
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Profilsysteme | Profilverbinder
StoRBverbinder 90°

StoRverbinder 90°

£

Produktbeschreibung

> Zur Montage von Profilen in 90°-Winkel
> Kein Gewindeschneiden erforderlich

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR01.120 SLine / MLine 92
GR01.121 SLine / MLine 90
GR01.122 SLine / MLine 96
GRO01.123 SLine / MLine 100
GR-XL01.025 XLine 406
GR-XL01.026 XLine 396
Abmessungen
A
|
= [
T\
w
|
i N
C B
A A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] E [mm]
GRO01.120 20 20 60 38 8
GRO01.121 40 20 80 38 8
GRO01.122 25 25 60 37 7
GRO01.123 50 25 90 37 7
GR-XL01.025 40 40 110 47 12
GR-XL01.026 80 40 150 47 12
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Profilsysteme | Profilverbinder
Verbindungsbleche — gerade

Verbindungsbleche — gerade

Produktbeschreibung

> Zur starren, geraden Verbindung von zwei Profilen

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR01.054 SLine / MLine 16
GR01.055 SLine / MLine 50
GR01.056 SLine / MLine 64
GR-XL01.028 XLine 260
Abmessungen
F
[
- ‘ N _
|
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A E

A A [mm] B [mm] E [mm] F [mm]
GR01.054 55 20 3 9
GR01.055 75 20 3 9
GR01.056 100 20 3 9
GR-XL01.028 160 40 3 12
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Profilsysteme | Profilverbinder

Verbindungsbleche — L-Form

Verbindungsbleche — L-Form

Produktbeschreibung

> Zur starren 90°-Verbindung von zwei Profilen

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR01.046 SLine / MLine 66
GR01.047 SLine / MLine 53
GR01.048 MLine 213
GR-XL01.029 XLine 260
Abmessungen
C F

A E
A A [mm] B [mm] C [mm] E [mm] F [mm]
GR01.046 50 75 20 3 9
GR01.047 50 50 20 3 9
GR01.048 80 120 50 3 9
GR-XL01.029 80 120 40 3 12
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Profilsysteme | Profilverbinder

Verbindungsbleche — T-Form

Verbindungsbleche — T-Form
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Produktbeschreibung
> Zur starren senkrechten Verbindung von zwei Profilen
Technische Daten
Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR01.035 SLine / MLine 95
GR01.036 SLine 123
GR01.037 MLine 268
GR-XL01.035 XLine 318
Abmessungen
C F C
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GR01.035 | GR-XL01.035 GR01.036 | GR01.037
A A [mm] B [mm] C [mm] E [mm] F [mm] G [mm]
GR01.035 100 75 20 3 9 -
GR01.036 120 120 40 3 9 20
GR01.037 120 130 50 3 9 25
GR-XL01.035 120 120 40 3 12 --
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Profilsysteme | Profilverbinder
Verbindungsbleche 45°

Verbindungsbleche 45°

Produktbeschreibung

> Zur starren 45°-Verbindung von zwei Profilen

Technische Daten

Winkel [°] Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR01.065 45 Sline 74
GR01.066 45 MLine 79
Abmessungen
F
C
/-- —
7
/ q
/
[a) @ {7‘- ]
NI

A E
A [mm] B [mm] C[mm] E [mm] F [mm]
GR01.065 50 76 20 3 9
GRO01.066 50 76 25 3 9
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Profilsysteme | Profilverbinder
Profil — Schaft — Adapter

Profil — Schaft — Adapter

Produktbeschreibung

> 90°-Verbindung zwischen Profilen und Klemmschaften

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR01.110 SLine / MLine 28
GRO1.111 SLine / MLine 41
GRO01.112 SLine / MLine 48
Abmessungen
B D
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\ w L
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1 1
@A
A @ A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] E [mm] K [mm] L [mm]
GR01.110 10 30 65 20 5 5,6 60
GR01.111 14 35 85 20 5 5,6 80
GR01.112 20 42 105 20 5 5,6 100
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Profilsysteme | Klemmstiicke fiir Rohre

Winkelklemmstiicke — kurze Bauform

Winkelklemmstlicke — kurze Bauform

Produktbeschreibung

> Zur 90°-Montage von Greiferkomponenten
> Langlécher ermoglichen Einbau in Profile mit 20 - 30 mm Rastermal

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR02.001A SLine / MLine 26
GR02.003A SLine / MLine 52
GR02.004 SLine / MLine 41
GR02.005 SLine / MLine 73
GR-XL02.003 XLine 114
GR-XL02.005 XLine 122
Abmessungen
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C
A @ A [mm] B [mm] C [mm] D [mm] E [mm] F [mm] G [mm] H [mm] K [mm]
GR02.001A 10 16 42 12 6 5 17 21,7 4,5
GR02.003A 20 25 52 12 6,5 5 22 30,7 5,6
GR02.004 14 20 46 12 6,5 5 19 25,7 5,6
GR02.005 30 35 62 20 10 5 27 40,7 5,6
GR-XL02.003 10 30 73 15 6 10 32 35,7 8,8
GR-XL02.005 30 35 82 20 10 10 37 40,7 8,8
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Profilsysteme | Klemmstiicke fiir Rohre

Winkelklemmstiicke — lange Bauform

Winkelklemmstlicke — lange Bauform

Produktbeschreibung

> Zur 90°-Montage von Greiferkomponenten
> Langlécher erméglichen eine flexible Montage der Komponenten

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR02.010A SLine / MLine 52
GR02.011A SLine / MLine 58
GR02.013A SLine / MLine 85
GR02.016 SLine / MLine 150
GR-XL02.013 XLine 140
GR-XL02.016 XLine 213
Abmessungen
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C

m @ A [mm] B [mm] C [mm] D [mm] E [mm] F [mm] G [mm] H [mm] K [mm]
GR02.010A 10 20 85 12 8 45 15,8 25,7 7,1
GR02.011A 14 20 98,5 12 8,5 55 17,3 25,7 7,1
GR02.013A 20 25 114 12 8,5 64,5 20,3 30,7 7,1
GR02.016 30 35 122 20 10 65 27 40,7 7,1
GR-XL02.013 20 30 150 15 7,5 100 21 35,7 10,3
GR-XL02.016 30 36 162 20 20 100 25,5 40,7 10,3
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Profilsysteme | Klemmstiicke fiir Rohre

Winkelklemmstiicke — mit Kugelgelenk

Produktbeschreibung

> Kugelgelenk erméglicht eine variable Winkeleinstellung der Greiferkomponenten
> Langlécher ermoglichen eine flexible Montage der Komponenten

Technische Daten

Passend fiir Profilsystem Winkeleinstellung [°] Gewicht [g]
GR02.035 SLine / MLine 38 48
GR02.036 SLine / MLine 33 60
GR02.037 SLine / MLine 31 145
GR02.038 SLine / MLine 28 238
GR-XL02.038 XLine 28 260
Abmessungen
L
\m/

G F
e 7o\ E—
T N
< e L I e /S T |_
e« S}
/4 o -]
C )
C

A @A[mm] |B[mm] C[mm] D [mm] E [mm] F [mm] G [mm] H [mm] K [mm] L[]
GR02.035 10 20 93 12 6 50 18 25,7 7,1 38
GR02.036 14 25 107 12 6 60 20 30,7 71 33
GR02.037 20 35 115 20 10 60 24 40,7 71 31
GR02.038 30 45 136 20 17 70 30 45,7 7,1 28
GR-XL02.038 30 45 136 20 20 70 30 45,7 10,3 28
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Profilsysteme | Klemmstiicke fiir Rohre

Winkelklemmstiicke — anpassbar

Winkelklemmstiicke — anpassbar

Produktbeschreibung

> Elemente mit frei gestaltbarer Aufnahme fiir Greiferkomponenten
> Langlécher ermoglichen eine flexible Montage der Komponenten

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR02.014 SLine / MLine 47
GR02.015 SLine / MLine 84
Abmessungen

NS -

- |
|
F
. N I N e N R
C
B [mm] C [mm] D [mm] F [mm] K [mm]
GR02.014 18 80 12,5 42 7,1
GR02.015 25 100 12,5 52 7,1
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Profilsysteme | Klemmstiicke fiir Rohre

Winkelklemmstiicke mit Schwenkkopf

Winkelklemmstiicke mit Schwenkkopf

e -
* -
Produktbeschreibung
> Schwenkkopf ermdglicht eine winkelvariable Befestigung der Greiferkomponenten
> Langlécher ermoglichen eine flexible Montage der Komponenten
Technische Daten
Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR02.026 SLine / MLine 56
GR02.027 SLine / MLine 62
GR02.028 SLine / MLine 90
GR02.029 SLine / MLine 152
GR-XL02.029 XLine 223
Abmessungen
L <
(O (© | 2
G F
| - }\
< N ) NS o T
° -
0
C

A @ A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] F [mm] G [mm] H [mm] K [mm]
GR02.026 10 20 100,5 10 45 34,5 25,7 71
GR02.027 14 20 116,5 12 55 37,5 25,7 71
GR02.028 20 25 136 15 65 44 30,7 7,1
GR02.029 30 35 183,8 22,5 85 58,8 40,7 71
GR-XL02.029 30 45 185 20 85 60 45,7 10,3
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Profilsysteme | Klemmstiicke fiir Rohre

Klemmverbinder

Klemmverbinder

Produktbeschreibung

> Elemente zum Klemmen von Greiferkomponenten im Winkel von 90° zum Profil
> Klemmen ermoglichen einen Ubergang vom Profilsystem zum Klemmschaft

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR02.020 SLine / MLine 27
GR02.022 SLine / MLine 43
GR02.023 SLine / MLine 35
GR02.024 SLine / MLine 97
GR-XL02.022 XLine 103
GR-XL02.024 XLine 172
Abmessungen
C
\
: | :
L[]
— \
< | —
s| =)ttt -
I I w
I |
l 1
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F
Il
7 ! |
©  ©
! [a)
A\ ‘ i
I
T
A @ A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] F [mm] G [mm] H [mm]
GR02.020 10 14,5 30 15 20 7,3 20,1
GR02.022 20 24,5 40 15 30 12,3 30,1
GR02.023 14 19,5 35 15 25 9,8 25,1
GR02.024 30 34 60 20 50 17 39,6
GR-XL02.022 20 24,5 45 20 30 12,3 33,3
GR-XL02.024 30 34 68 20 55 17 42,8
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Profilsysteme | Klemmstiicke fiir Rohre

Klemmstlicke — verstarkt

Klemmsticke — verstarkt

Produktbeschreibung

> Verstarkte Ausfiihrung zur Montage von Greiferkomponenten
> Steife Anbindung an das Profil durch 90° versetzte Nutensteine

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR02.006 SLine 37
Abmessungen
| | |
\ | \ \
| | |
| / | |
| | .
| o
- | o
o™
n
| O )
14,5 20 20
@10

34,5

40,1
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Profilsysteme | Klemmstiicke fiir Rohre

Kreuzklemmestiicke — mit Kugelgelenk

Kreuzklemmstiicke — mit Kugelgelenk

Produktbeschreibung

> Elemente zum Klemmen von Greifkomponenten
> Kugelgelenk fur frei wahlbare Winkeleinstellung bis maximal 19°

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Winkeleinstellung [°] Gewicht [g]
GR02.020-KG SLine / MLine 19 38
GR02.022-KG SLine / MLine 16 98
GR02.023-KG SLine / MLine 17 49
Abmessungen

C

T
<
s — — — o
o
[a)
A @A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] F [mm] G [mm] H [mm] L[]
GR02.020-KG 10 20 35 12 25 10 25,6 19
GR02.022-KG 20 35 45 20 35 17,5 40,6 16
GR02.023-KG 14 25 40 12 30 12,5 30,6 17
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Profilsysteme | Klemmstiicke fiir Rohre

Winkelklemmstticke — mit Gewinde

Winkelklemmstlicke — mit Gewinde

Produktbeschreibung

> Zur Montage von G1/8, M16x1 und M20x1,5 FederstoRel und gefederten Greiferfingern an Profilsystemen

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR02.230 SLine / MLine 29
GRO02.231 SLine / MLine 55
GR02.232 SLine / MLine 63
Abmessungen
L] .
w
- N
C
G F
- e — 1
C -
) < — - - A— 1 —1-

A A B [mm] C [mm] D [mm] E [mm] F [mm] G [mm] K [mm]
GR02.230 G1/8 20 82 9 5 45 17 71
GR02.231 M16x1 26 99 12 8,5 55 21 71
GR02.232 M20x1,5 28 110 12 8,5 65 21 71
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Profilsysteme | Klemmstiicke fiir Rohre

Parallelklemmstiicke

Parallelklemmstiicke

Produktbeschreibung

> Vielseitige Langsverbindung zwischen zwei Klemmschéften

Technische Daten

Art.-Nr. Gewicht [g]

GR02.220 30

GR02.221 35

GR02.222 60

Abmessungen
C
E

T
< N
° J 1L oo
\ | o
| ‘ |
l T
F
|
L
|
|
@ A [mm] B [mm] C [mm] D [mm] E [mm] F [mm] G [mm] H [mm]
GR02.220 10 18 43 12 15 32 9 23,7
GR02.221 14 20 52 12 20 41 10 25,7
GR02.222 20 25 64 14 26 53 12,5 30,7
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Profilsysteme | Klemmstiicke fiir Rohre

Kreuzklemmstiicke 90°

Kreuzklemmstiicke 90°

Produktbeschreibung

> Rechtwinkliges Festklemmen von Greiferkomponenten
> Vielseitige 90°-Verbindung von zwei Klemmschéften einer GroRe

Technische Daten

Art.-Nr. Gewicht [g]

GR02.210 28
GR02.211 33
GR02.212 58
Abmessungen

m @ A [mm] B [mm] C [mm] G [mm] H [mm]

GR02.210 10 16 40 12 21,7
GR02.211 14 18 48 16 23,7
GR02.212 20 24-0 60 22 29,7
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Profilsysteme | Klemmstiicke fiir Rohre

Zentrierbolzen

Zentrierbolzen

Produktbeschreibung

> Elemente zur Unterstltzung der Positionierung des Greifers am Handhabungsgut
> Zentrierbolzen aus dem Material POM
> Optional: Verlangerungsrohre

Technische Daten

Art.-Nr. Gewicht [g] Passende Verlangerungsrohre
GR06.001 4 GR06.020 (S.90)
GR06.002A 22 GR06.021A (S.90)
GR06.003 63 GR06.022 (S.90)
Abmessungen
<
- - — - — - — = —-— - w LY
B
H
m F 8 A lmm] B [mm] H [mm]

GR06.001 M8x1 10 40 50
GR06.002A M12x1 14 85 100
GR06.003 M17x1 20 135 150
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Profilsysteme | Klemmstiicke fiir Rohre

Verlangerungsrohre

Verlangerungsrohre

Produktbeschreibung

> Passend fuir Zentrierbolzen, Greiffinger und Angussgreifzangen

Technische Daten

Art.-Nr. Klemm-@ [mm] Gewicht [g] Passende Zentrierbolzen
GR06.020 10 10 GR06.001 (S.89)
GRO06.021A 14 22 GR06.002A (S.89)
GR06.022 20 28 GR06.003 (S.89)
Abmessungen

- = 7

S8
-_— !L
B
H

A F @ A [mm] B [mm] H [mm]
GR06.020 M8x1 10 87 100
GR06.021A M12x1 14 82 100
GR06.022 M17x1 20 82 100
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Profilsysteme | Befestigung von Vakuumsaugern

Winkelklemmstiicke fiir Vakuumsauger — kurze Bauform

Winkelklemmsttiicke fir Vakuumsauger — kurze Bauform

Produktbeschreibung

> Zwei Vakuumanschlisse
> Langl6cher erlauben eine Verwendung von Profilen mit Abmessungen von 20 - 30 mm und 40 - 60 mm

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GRO02.030A SLine / MLine 18
GR02.031A SLine / MLine 37
GR-XL02.033 XLine 94
Abmessungen
1
| 4
|
/T ‘
I/ I ‘ w
ol < . I - |
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H G F
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o <C - - B s g e —
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‘ LI~ T ]
C
A A B [mm] C[mm] D [mm] E [mm] F [mm] G [mm] H [mm] K [mm]
GR02.030A M5 16 32 12 6,5 5 17 5 4,5
GR02.031A G1/8 25 38 15 6,5 5 20 8 5,6
GR-XL02.033 Gl/4 30 60 20 10 10 29 11 8,8
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Profilsysteme | Befestigung von Vakuumsaugern

Winkelklemmstticke flir Vakuumsauger — lange Bauform

Produktbeschreibung

> Zwei Vakuumanschlisse
> Langl6cher erlauben eine Montage senkrecht zum Profile

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR02.040 SLine / MLine 44
GR02.041 SLine / MLine 58
GR02.043 SLine / MLine 86
Abmessungen

(T \ w
|
a < -r -F \
\ LYJ
I
H G F
T
T o)
o < TN - =t """
=G ==
I ; I
C
A B [mm] C[mm] D [mm] E [mm] F [mm] G [mm] H [mm] K [mm]
GR02.040 M5 18 74 12 5 42 17 5 7,1
GR02.041 G1/8 25 90 15 8,5 52 20,8 8 7,1
GR02.043 Gl/4 30 94 18 8,5 52 22 10 7,1
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Profilsysteme | Befestigung von Vakuumsaugern

Saugeranschluss — seitlich

Saugeranschluss — seitlich

Produktbeschreibung

> Kompakte Verbindung zwischen Profilen und Vakuumsaugern

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR02.050 SLine / MLine 24
GR02.051 SLine / MLine 36
GR02.053 SLine / MLine 49
Abmessungen
G
| |
T ‘ m
I ‘
< 4 3 a
g
| w
\ \
|
i <‘F7
¥
C
= 1O) =
A H B [mm] C[mm] D [mm] E [mm] G [mm]
GR02.050 M5 M5 15 30 15 6,5 10
GR02.051 G1/8 G1/8 15 40 20 6,5 20
GR02.053 G1/4 G1/4 20 40 25 6,5 20
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Profilsysteme | Befestigung von Vakuumsaugern

Saugeranschluss — 360° drehbar

Saugeranschluss — 360° drehbar

Produktbeschreibung

> 360° justierbar
> Zwei Vakuumanschlisse

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR02.060 SLine / MLine 24
GR02.061 SLine / MLine 48
GR02.063 SLine / MLine 69
Abmessungen
=
T ! \u
° < &
L
il
II ‘ II
ol < Jan .
o
|l
L]
F
C
A B [mm] C [mm] D [mm] F [mm] H [mm]
GR02.060 M5 12 30 20 14 19
GR02.061 G1/8 15 43 25 20 22,1
GR02.063 G1/4 20 45 30 21 25,6
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Profilsysteme | Befestigung von Vakuumsaugern

Saugeranschluss — schwenkbar

Saugeranschluss — schwenkbar

..

S
2

?

Produktbeschreibung

> Zur Montage von Vakuumsaugern an Profile oder Kompaktzylinder
> Passend fur alle gdngigen Kompaktzylinder (verdrehgesichert) gemaf Norm I1SO 21287

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g]
GR07.020 SLine / MLine 79
Abmessungen

(Areh ST
G- O

J

17

JOSO

G1l/4

33

43,7
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Profilsysteme | Luftverteiler

Luft- und Vakuumverteiler — stapelbar

Luft- und Vakuumverteiler — stapelbar

‘i“ { P
A
y

Produktbeschreibung

> Platzsparende Verteilung von Vakuum/Druckluft

> Ein Eingang, vier Ausgédnge pro Verteiler

> Durch Stapeln zusatzlicher Verteiler beliebig erweiterbar

> Bei Stapelung der Luftverteiler ist an der Unterseite mittig eine Bohrung mit maximal @ 7 mm anzubringen
> Nutenstein, O-Ring zur Abdichtung und Verschlussstopfen im Lieferumfang enthalten

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Profilsystem Gewicht [g] Passende Verschlussstopfen
GR05.001A SLine / MLine 50 77.009 (S.455)
Abmessungen

G1/8

B
3

G1/8 (4x)
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Profilsysteme | Luftverteiler

Luft- und Vakuumverteiler

Luft- und Vakuumverteiler

C —_—
= 3 =
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Produktbeschreibung

> Verteilung von Vakuum/Druckluft innerhalb des Greifersystems

Technische Daten

Passend fiir Profilsystem Kreislaufe Anzahl Eingénge / Ausginge Gewicht [g] | Passende Verschlussstopfen
GR05.001 SLine / MLine 1 1 Eingang, 4 Aushange 69 77.009 (S.455)
GR05.002 SLine / MLine 2 Je Kreislauf 1 Eingang, 4 Aushange 106 77.009 (S.455)
GR05.003 SLine / MLine 2 Je Kreislauf 1 Eingang, 6 Aushdnge 155 77.009 (S.455)

77.008 (5.455)

Abmessungen

T o
i
‘ ©
0 @ g 4
I:j
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)
L N4
G1/8 2,5 (2x)
GRO05.001

Fortsetzung siehe nachste Seite

v
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Profilsysteme | Luftverteiler

Luft- und Vakuumverteiler

Abmessungen
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Profilsysteme | Spezialelemente

Schwenkeinheit — universell, doppeltwirkend

Schwenkeinheit — universell, doppeltwirkend

Produktbeschreibung

> Zur platzsparenden seitlichen Anstellung von Vakuumsaugern an das Werksttick
> Doppeltwirkendes Element fur kontrolliertes Schwenken und kurze Taktzeiten

Technische Daten

Wirkprinzip Druckbereich [bar (psi)] Winkelhub [°] Gewicht [g]
GR02.300 doppelt 2-8(29-116) 7,5 120

Abmessungen

7,5°

C}f‘\ @ @ f'\.\QD
=
40
50
60

(®) = Druckluftanschluss
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Profilsysteme | Spezialelemente

Pneumatische Zentriereinheiten

Pneumatische Zentriereinheiten

Produktbeschreibung

> Zur prazisen Entnahme von Bauteilen

> Sehr hohe Haltekraft im gekoppelten Zustand

> Zentrierhilse wird in das Werkzeug eingelassen

> Optionale PNP/NPN-Sensoren zur Positionstiiberwachung (verriegelt/entriegelt)

> Sensor wird Uiber Sensorhalter GR07.520S mit Klemmdurchmesser 20 mm an der Zentriereinheit befestigt
> PNP- und NPN-Sensoren: C-Nut, gerade: GR04.198, GR04.198/NPN

Technische Daten

Bezeichnung Haltekraft bei 6 bar (87 psi) [N] Zubehor

GR07.520 Zentriereinheit 750 Sensor: GR04.198 (S.404)
Sensor: GR04.198/NPN (S.404)
Sensorhalter: GR07.520S (S.101)

GR07.521 Zentrierhilse — ==
Abmessungen
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] SRS -o-
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Profilsysteme | Spezialelemente

Sensorhalter flr Zentriereinheit

Sensorhalter fur Zentriereinheit

Darstellung mit Zentriereinheit

Produktbeschreibung

> Halter fiir Sensoren zur Uberwachung der Zentriereinheit (verriegelt/entriegelt)

Technische Daten

Passend fiir Sensor Passend fiir Zentriereinheit Gewicht [g]
GR07.520S GR04.198, GR04.198/NPN GR07.520 7

Abmessungen

Fé

14,5

30,5

5 10 @ 20

25 @ 24
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Profilsysteme | Zubehor

Klemmelemente fiir plattenbasierte Greifertechnik

Klemmelemente fiir plattenbasierte Greifertechnik

Produktbeschreibung

> Klemmring zur Befestigung von Greiferkomponenten

Technische Daten

Art.-Nr. Gewicht [g]
GR06.060 16
GR06.061 24
GR06.062 82
GR06.063 138
Abmessungen
- ()
2/
< =
o J— — (o]
S © < -

m @ A [mm] F G [mm] @ C[mm] D [mm]
GR06.060 10 M4 20 29 12
GR06.061 14 M5 25 34 15
GR06.062 20 M6 32 49 22,5
GR06.063 30 M8 45 59 30
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Greifarme | Inhalt

Greifarme im Uberblick 104
Winkelarme 105
Saugfinger 112
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Winkelarme, schwenkbar oder starr
> Elemente zur Anbindung von Greifelementen
> Neuartige Klemmung fir festen Sitz auch bei hoher Belastung

GR03.160 - GR03.165

> Gefedert, schwenkbar und verdrehgesichert

> Aufnahme der Hubbewegung beim Auswurf von Spritzgusswerkstiicken
> Préazise Funktion auch bei schrager Belastung

GR02.070A - GR02.100
> Starre Winkelarme

GR02.240 - GR02.262
> Modular, verstarkt

> Schwenkkopfe tauschbar mit Saugkdpfen von GR03.240 bis GR03.262

> Siehe Seite 105

Saugfinger, schwenkbar oder starr
> Elemente zur Anbindung von Vakuumsaugern

GR03.120B - GR03.153B

> Gefedert, schwenkbar und verdrehgesichert

> Aufnahme der Hubbewegung beim Auswurf von Spritzgusswerkstiicken
> Prazise Funktion auch bei schrager Belastung

GRO03.080A - GR03.115
> Gefedert, verdrehgesichert

GR03.240 - GR03.262
> Modular, verstarkt
> Saugkopfe tauschbar mit Schwenkképfen von GR02.240 bis GR02.262

> Siehe Seite 112
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Greifarme | Winkelarme
&

Winkelarme — starr

Winkelarme — starr

Produktbeschreibung

> Elemente zur Anbindung von Greifzangen, Greiffingern und Greifarmen

Technische Daten Abmessungen
= —
- E . . — . —
S £ E £ £ £ £ T
2 < £ £ E £ £ E
(C) L) o (8] [a] (U] &5 -
GRO02.070A 20 10 16 51 16 7 21,7 30
GR02.071A 24 10 16 81 10 7 21,7 60
GR02.072A 28 10 16 111 16 7 21,7 90
GRO02.083 36 14 18 70,5 20 9,5 23,7 45
GRO02.084 45 14 18 115,5 20 9,5 23,7 90
GR02.085 52 14 18 155,5 20 9,5 23,7 130
GR02.100 61 20 24 84 25 13 29,7 50
GR02.101A 80 20 24 134 25 13 29,7 100
GR02.102A 95 20 24 184 25 13 29,7 150
GR02.104 137 30 36 98 30 21 42,3 50
GR02.105 171 30 36 148 30 21 42,3 100
GRO02.106 205 30 36 198 30 21 42,3 150
GR02.107 239 30 36 248 30 21 42,3 200
Abmessungen
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Winkelarme — schwenkbar

Produktbeschreibung

> Elemente zur Anbindung von Greifzangen, Greiffingern und Greifarmen
> Stufenlose Winkeleinstellung +/- 95°

Technische Daten Abmessungen
I —
£ = € — — — — —
S E £ £ E £ £ £ =
o < = £E £E E E £ £
(G LY LS8 4] (8} w (L) T -
GR02.140 36 10 10 16 65,5 8,5 22 21,7 30
GR02.141 40 10 10 16 95,5 8,5 22 21,7 60
GR02.142 45 10 10 16 125,5 8,5 22 21,7 90
GR02.180 42 14 10 16 90 10 27 21,7 45
GR02.181 51 14 10 16 135 10 27 21,7 90
GR02.182 59 14 10 16 175 10 27 21,7 130
GR02.153 60 14 14 18 90 10 27 23,7 45
GR02.154 68 14 14 18 135 10 27 23,7 90
GR02.155 78 14 14 18 175 10 27 23,7 130
GR02.170 87 20 20 24 111 17 40 29,7 50
GR02.171 103 20 20 24 161 17 40 29,7 100
GR02.172 120 20 20 24 211 17 40 29,7 150
Abmessungen
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Greifarme | Winkelarme

Winkelarme — schwenkbar, verstarkt

Winkelarme — schwenkbar, verstarkt

.)l-'*:’
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Produktbeschreibung

> Elemente zur Anbindung von Greifzangen, Greiffingern und Greifarmen

> Sicheres Klemmen unter hoher Belastung

> Stufenlose Winkeleinstellung +/- 100°

> Kopfe sind auswechselbar mit den Képfen der Saugfinger GR03.240 - GR03.242, GR03.250 - GR03.252 und GR03.260 - GR03.262

Technische Daten Abmessungen

I

- [ _ . .

S £ T T £ = T £ 3 T

H < £ £ E £ £ £ £ £

(G} A8 4] (8} (a) w w (U] T -
GR02.240 29 10 14 72 14 14 4,5 26 30,7 30
GR02.241 32 10 14 102 14 14 4,5 26 30,7 60
GR02.242 35 10 14 132 14 14 4,5 26 30,7 90
GR02.250 50 14 18 97 18 16 4,5 34 32,7 45
GR02.251 58 14 18 142 18 16 4,5 34 32,7 90
GR02.252 66 14 18 182 18 16 4,5 34 32,7 130
GR02.260 89 20 24 116 24 19 4,5 43 38,7 50
GR02.261 104 20 24 166 24 19 4,5 43 38,7 100
GR02.262 119 20 24 216 24 19 4,5 43 38,7 150
Abmessungen
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> Greifarme | Winkelarme

Schwenkko6pfe fur Greifarme @ 30 mm — verstarkt

Schwenkkopfe fur Greifarme @ 30 mm — verstarkt

/

__ Efw

Schwenkkopf GR02.270 mit Winkelarm GR02.104

Produktbeschreibung

> Schwenkkopf fiir Winkelarme mit Schaftdurchmesser 30 mm

> Aufnahme von Greiferelementen mit Klemmdurchmesser 20 mm und 30 mm

> Sicheres Klemmen unter hoher Belastung

> Schwenkbereich von 0° bis ~130°, stufenlos, in zwei Richtungen

> Bitte bestellen Sie die fiir Sie passende Kombination durch Angabe der Artikelnummern fiir Winkelarm und Schwenkkopf

Technische Daten

Art.-Nr. Klemm-@ [mm] Gewicht [g] Passend fiir Greifarme

GR02.270 20 332 GR02.104, GR02.105, GR02.106,
GR02.107

GR02.273 30 319 GR02.104, GR02.105, GR02.106,
GR02.107

Abmessungen

30,2
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40 41

GR02.270
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Greifarme | Winkelarme

Schwenkképfe fir Greifarme @ 30 mm — verstarkt

Abmessungen
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> Greifarme | Winkelarme

Winkelarme — gefedert und verdrehgesichert

Winkelarme — gefedert und verdrehgesichert

Produktbeschreibung

> Elemente zur Anbindung von Greifzangen, Greiffingern und Greifarmen
> Federweg zum Ausgleichen des Auswerferhubs

> Stufenlose Winkeleinstellung +/- 130°

> Leichtgdngiger Lauf durch Gleitbuchsen

Technische Daten

Art.-Nr. Hub [mm] Gewicht [g]
GR03.160 10 60
GRO03.161 20 65
GR03.162 15 125
GR03.163 35 134
GR03.164 20 288
GR03.165 40 310
Abmessungen
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A @ A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] E [mm] F [mm] G [mm] H [mm] L [mm]
GR03.160 10 14 105 21,7 30 10 53 33,3 30
GRO03.161 10 14 115 21,7 30 20 63 33,3 30
GRO03.162 14 20 133 24,7 37,5 15 69,5 37,7 35
GR03.163 14 20 153 24,7 37,5 35 89,5 37,7 35
GRO03.164 20 25 179,5 30,7 52 20 87,5 42,7 55
GRO03.165 20 25 199,5 30,7 52 40 107,5 42,7 55
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Greifarme | Winkelarme

Winkelarme mit Gleitbuchse — gefedert, schwenkbar und verdrehgesichert

Winkelarme mit Gleitbuchse — gefedert, schwenkbar und verdrehgesichert

— 4

Produktbeschreibung

> Elemente zur Anbindung von Greifzangen
> Fuhrung durch Gleitbuchsen fur eine hohe Préazision durch Aufnahme von Querkraften und Momenten
> Verdrehgesicherte Federung fir Aufnahme der Hubbewegung beim Auswerfen von Spritzgusswerkstiicken

Technische Daten

Geeignet fiir Greifzangen mit dem

Klemm-@ [mm] Gewicht [g]
GR03.202 10 40 104
GR03.203 14 40 111
GR03.204 20 40 122
Abmessungen
D
I |_ —
2 <
< ng J J N N ey s
| w ,
Q
]
M F
L
A @ A [mm] @ B [mm] C [mm] D [mm] F [mm] L [mm] M [mm]
GR03.202 20 10 16 55,5 40 171,5 33,5
GR03.203 20 14 20 55,5 40 177,5 39,5
GR03.204 20 20 25 55,5 40 185,5 47,5
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Saugfinger flir Vakuumsauger — starr

Produktbeschreibung

> Elemente zur Montage von Vakuumsaugern
> Alternativer Vakuumanschluss am Schaftende

E [mm]

C [mm]

L [mm]

130

50

100

150

200

Technische Daten Abmessungen

= —

; £

& = .
GR03.001A 11 10 M5
GR03.002A 16 10 M5
GR03.003A 22 10 M5
GR03.010A 27 14 G1/8
GR03.011A 39 14 G1/8
GR03.012A 49 14 G1/8
GR03.036 64 20 G1/4
GR03.037 100 20 G1/4
GR03.038 137 20 G1/4
GR03.039 203 30 G1/4
Abmessungen

OB

GR03.001A | GR03.002A | GR03.003A | GR03.010A | GR03.011A | GR03.012A

* = alternativer Vakuumanschluss
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Greifarme | Saugfinger

Saugfinger fur Vakuumsauger — starr

Abmessungen

P — =
H ol i _______\_{L Qz%
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GR03.036 | GR03.037 | GR03.038
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GR03.039

* = alternativer Vakuumanschluss
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Produktbeschreibung

> Elemente zur Montage von Vakuumsaugern
> Stufenlose Winkeleinstellung +/- 90°

Technische Daten Abmessungen
I
- £ E — —_
s £ £ £ T E =
5 < ) £ £ £ £
(G] LS w m] (8} w e -
GR03.040A 35 10 M5 16 66,5 11 21,7 30
GR03.041A 38 10 M5 16 101,5 11 21,7 60
GR03.042A 43 10 M5 16 131,5 1 21,7 90
GR03.050A 58 14 G1/8 20 99 13 23,7 45
GR03.051A 69 14 G1/8 20 144 13 23,7 90
GR03.052A 78 14 G1/8 20 184 13 23,7 130
GR03.070A 72 20 G1/8 20 106 15 25,7 50
GR03.071A 87 20 G1/8 20 156 15 25,7 100
GR03.072A 103 20 G1/8 20 206 15 25,7 150
GR03.073A 93 20 G1/4 25 108 15 28,2 50
GR03.074A 106 20 G1/4 25 158 15 28,2 100
GR03.075A 123 20 G1/4 25 208 15 28,2 150
Abmessungen
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Greifarme | Saugfinger >
Ve

Saugfinger flir Vakuumsauger — schwenkbar &

Saugfinger flir Vakuumsauger — schwenkbar

(

Produktbeschreibung

> Einstellbarer Kopf, um Vakuumsauger an die Bauteilkontur anzupassen

> Stufenlose Winkeleinstellung +/- 100°

> Bis zu 50 % Gewichtsersparnis im Vergleich zur Standardversion

> Saugkopfe konnen mit Schwenkkdpfen GR02.240 - GR02.242, GR02.250 - GR02.252, GR02.260 - GR02.262 getauscht werden

Technische Daten

Art.-Nr. Gewicht [g]
GR03.240 15
GR03.241 18
GR03.242 21
GR03.250 29
GR03.251 37
GR03.252 46
GR03.260 57
GR03.261 71
GR03.262 86

Fortsetzung siehe nachste Seite

v
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Greifarme | Saugfinger

Saugfinger flir Vakuumsauger — schwenkbar

Abmessungen
H
D C
} |
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F
——
A @ A [mm] F B [mm] C [mm] D [mm] E [mm] H [mm] L [mm]
GRO03.240 10 M5 20 52 14 14 19,6 30
GR03.241 10 M5 20 82 14 14 19,6 60
GR03.242 10 M5 20 112 14 14 19,6 90
GR03.250 14 G1/8 28 71 18 16 23,6 45
GR03.251 14 G1/8 28 116 18 16 23,6 90
GR03.252 14 G1/8 28 156 18 16 23,6 130
GR03.260 20 G1/4 33 82 24 19 29,6 50
GRO03.261 20 G1/4 33 132 24 19 29,6 100
GR03.262 20 G1/4 33 182 24 19 29,6 150
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Greifarme | Saugfinger
i

Saugfinger flr Vakuumsauger — gefedert

Saugfinger flir Vakuumsauger — gefedert

Produktbeschreibung

> Federweg zum Ausgleichen des Auswerferhubs
> Leichtgangiger Lauf durch Gleitbuchsen
> Fir rotationssymmetrische Vakuumsauger

Technische Daten Abmessungen

)

£ £ g — - — —

S E E € € € €

H < @ E E = E

(G L) (U == o [m} (8] w w -
GR03.080A 10 18 10 M5 M5 -- 10 67 31,5 10 25
GR03.081A 20 18 10 M5 M5 - 10 77 41,5 20 25
GR03.090A 15 45 14 G1/8 G1/8 M5 16 92,5 41,1 15,1 35
GR03.091A 35 48 14 G1/8 G1/8 M5 16 112,5 61,1 35,1 35
GR03.114 20 127 20 G1/8 G1/4 G1/8 20 127,5 50 20 55
GR03.115 40 136 20 G1/8 G1/4 G1/8 20 147,5 70 40 55
Abmessungen
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< Greifarme | Saugfinger

Saugfinger flr Vakuumsauger — gefedert, verdrehgesichert

Saugfinger flir Vakuumsauger — gefedert, verdrehgesichert

Produktbeschreibung

> Federweg zum Ausgleichen des Auswerferhubs

> Leichtgangiger Lauf durch Gleitbuchsen

> Geeignet fuir Rund-, Oval- und Rechtecksauger

> Vakuumanschlusse seitlich oder am hinteren Ende

Technische Daten Abmessungen

=3
E € € — — _ _
= B £ € € € 3
2 < ) £ £ £ £
(G A8 (U = (=) [m} o w w -
GR03.080T 10 17 10 M5 M5 M5 10 75 31,5 10 25
GR03.081T 20 18 10 M5 M5 M5 10 85 41,5 20 25
GR03.090T 15 44 14 G1/8 G1/8 M5 16 98,5 41,1 15 35
GR03.091T 35 48 14 G1/8 G1/8 M5 16 118,5 61 35 35
GR03.114T 20 129 20 G1/8 G1/4 G1/8 20 137,5 50 20 55
GR03.115T 40 137 20 G1/8 G1/4 G1/8 20 157 70 40 55
Abmessungen
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Greifarme | Saugfinger
i

Saugfinger flir Vakuumsauger — gefedert, verdrehgesichert

Saugfinger flir Vakuumsauger — gefedert, verdrehgesichert

Produktbeschreibung

> Einstellbarer Kopf, um Vakuumsauger an die Bauteilkontur anzupassen
> Federweg zum Ausgleichen des Auswerferhubs

> Leichtgangiger Lauf durch Gleitbuchsen

> Stufenlose Winkeleinstellung +/- 120°

Technische Daten

Art.-Nr. Hub [mm] Gewicht [g]
GR03.120B 10 35
GR03.121B 20 37
GRO03.130B 15 75
GR03.131B 35 84
GR03.152B 20 207
GR03.153B 40 229
Abmessungen
oG E
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m 777T77’77 7i77 77777777777 - & w 7377_ ér
T | =
\;/ ; 1
T = I
D |
L
C D
A @ A [mm] E B [mm] C [mm] D [mm] F [mm] 0 G [mm] H [mm] L [mm]
GR03.120B 10 M5 16 82 26 10 14 21,7 30
GR03.121B 10 M5 16 92 26 20 14 21,7 30
GR03.130B 14 G1/8 19 104,5 32,5 15 18 24,7 35
GR03.131B 14 G1/8 19 124,5 32,5 35 18 24,7 35
GR03.152B 20 G1/4 25 139,5 37,5 20 24 30,7 55
GR03.153B 20 Gl/4 25 159,5 37,5 40 24 30,7 55
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> Greifarme | Notizen
Q¢ |

Notizen:
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Vakuumsauger | Inhalt

Vakuumsauger im Uberblick 122
Vakuumsauger fiir die Spritzgussentnahme 124
Weitere Branchenldsungen 153
FederstoRel 154
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Vakuumsauger | Im Uberblick

FIPA Vakuumsauger fiir die Spritzgussentnahme

> Die haufigste Anwendung in der Kunststoffindustrie ist die Entfernung
von Kunststoffteilen aus einer SpritzgieRmaschine

> Fiir Vakuumsauger werden vorzugsweise temperaturbestandige

Materialien, die eine anschlieBende Lackierung der Teile ermoglichen,

verwendet

Vakuumsauger aus Thermalon®

> Optimiertes Spezialmaterial fiir abdruckarmes Produkthandling

> Hitzebestandig bis 160 °C

> Silikon- und LABS-Freiheit ermoglichen spateres Lackieren der Produkte

Balgensauger 1,5 Falten — SKT-B1
> Gute Anpassung an unebene Produktoberflachen
> Durchmesser: 11 - 63 mm

Balgensauger 2,5 Falten — SKT-B2

> Sehr gute Anpassung an unebene Produktoberflachen

> GrofRRer Hohen- und Winkelausgleich

> Besonders schonendes Aufsetzen auf Produktoberflache
> Durchmesser: 5 - 62 mm

Flachsauger — SKT-F
> Flachsauger mit flexibler Einzeldichtlippe

> Geringes Eigenvolumen spart Energie
‘ > Durchmesser: 5 - 60 mm

Ovalsauger — SKT-0

> Ovaler Flachsauger fir das Handling schmaler Produkte

> Geringe Breite ermdglicht auch Greifen in Verrippungen

> Wesentlich groRere Saugkraft als runde Sauger gleicher Breite
> Abmessungen: 4x2 - 45x15 mm

> Siehe Seite 124
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Vakuumsauger | Im Uberblick

FIPA Vakuumsauger fiir die Spritzgussentnahme

Vakuumsauger aus HNBR — SKH-B1, SKH-B2 und SKH-O
Balgensauger 1,5 und 2,5 Falten, Flachsauger und Ovalsauger

> Optimiertes Spezialmaterial fiir abdruckarmes Produkthandling

> Hitzebestandig bis 160 °C

> Spateres Lackieren der Produkte moglich, da Silikon- und LABS-frei
> Abdruckarm

> VerschleiRfestes Material

> Gute Anpassung an unebene Produktoberflachen

> Durchmesser: 5 - 60 mm

> Siehe Seite 132

Balgensauger (1,5 und 2,5 Falten) aus Varioflex® — SP-BX
> Ausgezeichnete Lebensdauer und tberlegene Haltekraft

> Spezialpolyurethan in unterschiedlichen Harten (60° Shore A schwarz, 30° Shore A rot)

> Weiche Lippe fur optimale Abdichtung

> Kurze Taktzeiten und hohe Prozesssicherheit
> Einsatztemperatur: 10 - 50 °C

> Abdruckarm

1,5 Falten — SP-BX1

> Gute Anpassung an unebene Produktoberflachen

> Abstltzungen (@ 20 - 75 mm) stabilisieren das Produkt
> Durchmesser: 15 - 75 mm

2,5 Falten — SP-BX2

> Sehr gute Anpassung an unebene Produktoberflachen
> GroRer Hohen- und Winkelausgleich

> Durchmesser: 15 - 75 mm

> Siehe Seite 138

Flachsauger aus Silikon mit gewdlbter Lippe — SFU-D
> Universeller Flachsauger mit lang auslaufender, gewdlbter Dichtlippe

> Vorspannung der Dichtlippe ermoglicht auch ein Greifen unebener, leicht gewdlbter Produkte

> Durchmesser: 4 - 85 mm

> Siehe Seite 144

Balgensauger aus Silikon, universal 1,5 Falten - SBU 1

> Universalsauger zur Handhabung empfindlicher oder unebener Produkte

> Balgen gleichen grofRe Hohenunterschiede aus und ermdoglichen ein gutes Anpassen an

gewolbte oder unebene Produktoberflachen
> Durchmesser: 5 - 88 mm

> Siehe Seite 147
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme

Temperaturbestandige Flachsauger aus Thermalon® — SKT-F

BIS 160 °C (320 °F) &
ABDRUCKARM

Produktbeschreibung Nutzen

> Extrem abdruckarm
> LABS- und silikonfrei
> GroRe Stabilitdt ermoglicht hohe Beschleunigung

Flachsauger fiir glatte Oberflaichen mit besonderer Eignung zur
Entnahme heiBer, zu lackierender Kunststoffteile aus der Spritzgussma-
schine; Thermalon® ist eine speziell fur die Kunststoffindustrie optimier-
te Materialmischung in einer Harte von 60° Shore A.

Anschluss bis @ 50 mm mittels Stecknippel, ab @ 60 mm mit einvulkani-
sierter Tragerplatte (verschraubbar).

Technische Daten

Material / Farbe

Typ / Lippenabmessung

Einsatztemperatur [°C (°F)]

102.005.496.19 SKT-F-5 0,9 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
102.008.497.19 SKT-F-8 1,3 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
102.010.498.19 SKT-F-10 1,5 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
102.015.499.19 SKT-F-15 1,9 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
102.020.500.19 SKT-F-20 2,3 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
102.025.501.19 SKT-F-25 3 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
102.030.502.19 SKT-F-30 2 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
102.040.503.19 SKT-F-40 3,9 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
102.050.504.19 SKT-F-50 4 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
102.060.505.19 SKT-F-60 4,9 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
Zubehor
E Passende FederstoRel

ESD Passende Halter (Snap-in)
Art.-Nr. M5-AG M5-1G M6-AG G1/8-AG G1/8-1G G1/4-AG G1/4-1G FederstoRBel Ei
102.005.496.19 270.010 270.005 -- 270.009 270.007 -- -- 50.330 9
102.008.497.19 270.010 270.005 -- 270.009 270.007 -- -- 50.330 9
102.010.498.19 270.010 270.005 -- 270.009 270.007 -- -- 50.330 9
102.015.499.19 270.200 -- -- 270.064 270.065 -- -- 50.330 9
102.020.500.19 270.311 -- -- 270.063 270.061 -- -- -- --
102.025.501.19 -- -- 270.312/19 |270.030 270.019 270.274 270.275 -- --
102.030.502.19 -- -- 270.312/19 | 270.030 270.019 270.274 270.275 -- --
102.040.503.19 -- -- 270.312/19 | 270.030 270.019 270.274 270.275 -- --
102.050.504.19 -- - - 270.012 270.020 270.491 270.492 - --
102.060.505.19 -- -- -- -- -- -- -- -- --
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme

Temperaturbestandige Flachsauger aus Thermalon® — SKT-F

Abmessungen
di
d2
=
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Zeichnung A Zeichnung B
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di
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Zeichnung C
@ = Aluminium
Zeich-
nung @D [mm] |@dl[mm] |@d2[mm] |@d3[mm] | @d4[mm] | Gl H [mm] hi[mm] |h2[mm] |h3[mm]
102.005.496.19 |A 5,5 7,5 4 6 1,5 - 6,5 2 4 0,9
102.008.497.19 |A 8,5 8 4 6 2 -- 7 2 4 1,3
102.010.498.19 | A 11 8,5 4 6 2 - 7,5 2 4 1,4
102.015.499.19 |B 15,5 12 4,5 8 - - 8 2,7 - 1,8
102.020.500.19 | B 21 15 4,5 11 -- -- 10 4,5 -- 2,2
102.025.501.19 |B 26 16 6 11 - - 14 7 - 2,8
102.030.502.19 |B 31 14,5 6 11 -- -- 12 7 -- 2
102.040.503.19 | B 41 24 6 11 -- - 14 7 -- 3,9
102.050.504.19 |B 51 27,5 8 20 -- -- 15 7 -- 4
102.060.505.19 |C 62 38 -- 30 -- G1/4 18 -- -- 5
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme

Temperaturbestandige Balgensauger 1,5 Falten aus Thermalon® — SKT-B1

BIS 160 °C (320 °F) &
ABDRUCKARM

Produktbeschreibung Nutzen

Balgensauger fiir unebene Oberflachen mit besonderer Eignung zur > Extrem abdruckarm

Entnahme heiBer, zu lackierender Kunststoffteile aus der Spritzgussma- | > LABS- und silikonfrei

schine; Thermalon® ist eine speziell fir die Kunststoffindustrie optimier- | > Balg gleicht Hohenunterschiede aus und ermdglicht ein gutes
te Materialmischung in einer Harte von 60° Shore A. Anpassen an gewolbte oder unebene Produktoberflachen
Anschluss mittels Stecknippel.

Technische Daten

Kurzzeiteinsatz-
temperatur < 30 Sek.

Typ / Lippenabmessung

Anzahl Balgen

Material / Farbe

[°C(°F)]

23.011.234.19 SKT-B1-11 5,5 iS5 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
23.014.235.19 SKT-B1-14 5 1,5 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
23.016.236.19 SKT-B1-16 8,5 1,5 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
23.018.237.19 SKT-B1-18 5 1,5 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
23.020.238.19 SKT-B1-20 5 1,5 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
23.022.239.19 SKT-B1-22 8 1,5 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
23.025.240.19 SKT-B1-25 12 1,5 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
23.033.241.19 SKT-B1-33 11 L5 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
23.043.242.19 SKT-B1-43 12,5 1,5 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
23.053.243.19 SKT-B1-53 15 1,5 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
23.063.244.19 SKT-B1-63 15 1,5 Thermalon® (bl) 0-160 (32 - 320)
Zubehor

EED Passende Halter
Art.-Nr. M5-AG M5-1G M6-AG G1/8-AG G1/8-1G G1/4-AG G1/4-1G
23.011.234.19 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 - --
23.014.235.19 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
23.016.236.19 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 - --
23.018.237.19 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 - -
23.020.238.19 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
23.022.239.19 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
23.025.240.19 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
23.033.241.19 -- -- 270.315 270.196 270.114 270.190 270.192
23.043.242.19 - -- 270.315 270.196 270.114 270.190 270.192
23.053.243.19 -- -- 270.315 270.196 270.114 270.190 270.192
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme

Temperaturbestandige Balgensauger 1,5 Falten aus Thermalon® — SKT-B1

Zubehor
@ Passende Halter
Art.-Nr. M5-AG M5-1G M6-AG G1/8-AG G1/8-1G G1/4-AG G1/4-1G
23.063.244.19 -- - 270.315 270.196 270.114 270.190 270.192
Abmessungen
di M
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Zeichnung A Zeichnung B
m Zeichnung | @ D [mm] @dl[mm] |[@d2[mm] |[@d3[mm] [@d4[mm] |[@d5[mm] |H[mm] h2 [mm]
23.011.234.19 A 11 10 3,8 4,8 5 12 16 9
23.014.235.19 A 13 10 3,8 4,8 5 14 16 9
23.016.236.19 A 16 10 3,8 4,8 8 17,5 19 9
23.018.237.19 A 18 10 3,8 4,8 8 18 16,5 9
23.020.238.19 A 19 10 3,8 4,8 10,5 20 16 9
23.022.239.19 A 22 10 3,8 4,8 11 24 19 9
23.025.240.19 A 24 10 3,8 4,8 9,5 25 23 9
23.033.241.19 B 33 18 8 14 17 36 28 13
23.043.242.19 B 43 18 8 14 22 46 28 13
23.053.243.19 B 53 18 8 14 33 59 34 13
23.063.244.19 B 63 18 8 14 44 67 34 13
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme

Temperaturbestandige Balgensauger 2,5 Falten aus Thermalon® — SKT-B2

BIS 160 °C (320 °F) &

ABDRUCKARM ‘M

Produktbeschreibung Nutzen

Balgensauger fiir unebene Oberflachen mit besonderer Eignung zur > Extrem abdruckarm
Entnahme heiBer, zu lackierender Kunststoffteile aus der Spritzgussma- | > LABS- und silikonfrei
schine; Thermalon® ist eine speziell fir die Kunststoffindustrie optimier- | > GroBer Saugerhub und gute Anpassung an gewdlbte oder unebene
te Materialmischung in einer Harte von 60° Shore A. Produktoberflachen
Anschluss mittels Stecknippel.

Technische Daten

Kurzzeiteinsatz-

temperatur < 30 Sek.

Typ / Lippenabmessung Material / Farbe Anzahl Balgen [°C (°F)]
21.005.146.19 SKT-B2-5 3 Thermalon® (bl) 2,5 0-160 (32 - 320)
21.007.147.19 SKT-B2-7 3 Thermalon® (bl) 2,5 0-160 (32 - 320)
21.009.148.19 SKT-B2-9 3 Thermalon® (bl) 2,5 0-160 (32 - 320)
21.012.149.19 SKT-B2-12 7 Thermalon® (bl) 2,5 0-160 (32 - 320)
21.014.150.19 SKT-B2-14 10 Thermalon® (bl) 2,5 0-160 (32 - 320)
21.018.151.19 SKT-B2-18 10 Thermalon® (bl) 2,5 0-160 (32 - 320)
21.020.152.19 SKT-B2-20 10 Thermalon® (bl) 2,5 0-160 (32 - 320)
21.025.153.19 SKT-B2-25 20 Thermalon® (bl) 2,5 0-160 (32 - 320)
21.032.154.19 SKT-B2-32 14,5 Thermalon® (bl) 2,5 0-160 (32 - 320)
21.042.155.19 SKT-B2-42 22 Thermalon® (bl) 2,5 0-160 (32 - 320)
21.052.156.19 SKT-B2-52 27 Thermalon® (bl) 2,5 0-160 (32 - 320)
21.062.157.19 SKT-B2-62 31 Thermalon® (bl) 2,5 0-160 (32 - 320)
Zubehor
EED Passende Halter

Art.-Nr. M5-AG M5-1G M6-AG G1/8-AG G1/8-1G G1/4-AG G1/4-1G
21.005.146.19 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
21.007.147.19 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 - --
21.009.148.19 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
21.012.149.19 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 - --
21.014.150.19 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
21.018.151.19 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
21.020.152.19 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
21.025.153.19 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
21.032.154.19 - -- 270.315 270.196 270.114 270.190 270.192
21.042.155.19 -- -- 270.315 270.196 270.114 270.190 270.192
21.052.156.19 - -- 270.315 270.196 270.114 270.190 270.192
21.062.157.19 -- -- 270.315 270.196 270.114 270.190 270.192
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme
Temperaturbestidndige Balgensauger 2,5 Falten aus Thermalon® — SKT-B2 =

Abmessungen
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Zeichnung C Zeichnung D
m Zeichnung @ D [mm] @ d1 [mm] @ d2 [mm] @ d4 [mm] H [mm] h2 [mm]
21.005.146.19 A 5,5 7 4 2,2 13,5 8
21.007.147.19 A 6 9 4,5 1,8 14 6,5
21.009.148.19 A 9,5 9 4,4 4 15 7,5
21.012.149.19 B 12 10 3,8 5 21 9
21.014.150.19 B 14 10 3,8 5 23 9
21.018.151.19 B 17,5 10 3,8 75 23 9
21.020.152.19 B 20 10 3,8 10 23 9
21.025.153.19 B 25 10 3,8 10 34 9
21.032.154.19 C 32 18 8 17 38 13
21.042.155.19 C 42 18 8 18,5 46 13
21.052.156.19 D 52 18 8 25 49 13
21.062.157.19 D 62 18 8 30 55 13
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme

Temperaturbestandige Ovalsauger aus Thermalon® — SKT-O

BIS 160 °C (320 °F) &
ABDRUCKARM

Produktbeschreibung Nutzen

Ovalsauger fur glatte Oberflachen mit besonderer Eignung zur Entnahme | > Extrem abdruckarm

heiRer, zu lackierender Kunststoffteile aus der Spritzgussmaschine; > LABS- und silikonfrei

Thermalon® ist eine speziell fir die Kunststoffindustrie optimierte > Wesentlich groRere Saugkraft als runde Sauger gleicher Breite
Materialmischung in einer Harte von 60° Shore A. > Weiche Dichtlippe ermoglicht auch die Aufnahme gewdélbter Produkte

Anschluss mittels Stecknippel.

Bestellhinweis

Ab GroRe 24x8 mm wird eine Klemmschelle (optionales Zubehor) empfohlen, um unbeabsichtigtes Drehen zu verhindern.

Technische Daten Zubehor

Typ / Lippenab- Einsatztemperatur

messung Material / Farbe Lippenabmessung | [°C (°F)] Klemmschelle
132.4x2.079.19 SKT-0-4x2 0,4 Thermalon® (bl) 4x2 0-160 (32 - 320) --
132.7x4.080.19 SKT-0-7x4 0,5 Thermalon® (bl) 7x4 0-160 (32 - 320) -
132.15x5.081.19 SKT-0-15x5 0,6 Thermalon® (bl) 15x5 0-160 (32 -320) --
132.18x6.082.19 SKT-O-18x6 1 Thermalon® (bl) 18x6 0-160 (32 -320) --
132.24x8.083.19 SKT-0-24x8 1 Thermalon® (bl) 24x8 0-160 (32 -320) 78.032
132.30x10.084.19  SKT-O-30x10 1 Thermalon® (bl) 30x10 0-160 (32 - 320) 78.032
132.45x15.085.19  SKT-0-45x15 2 Thermalon® (bl) 45x15 0-160 (32 - 320) 78.033
132.60%x20.086.19  SKT-O-60x20 2,5 Thermalon® (bl) 60x20 0-160 (32 - 320) 78.033
132.75x25.087.19  SKT-O-75x25 2,5 Thermalon® (bl) 75x25 0-160 (32 - 320) 78.034
Zubehor

EED Passende Halter

Art.-Nr. M3-AG M4-AG M5-AG G1/8-AG G1/8-1G G1/4-AG G1/4-1G
132.4x2.079.19 270.014 270.111 270.300 -- - -- -
132.7x4.080.19 270.014 270.111 270.300 -- - -- -
132.15x5.081.19 - -- 270.094 270.095 270.096 -- -
132.18x6.082.19 - - 270.094 270.095 270.096 - -
132.24x8.083.19 -- - 270.094 270.095 270.096 - --
132.30x10.084.19 | -- -- 270.094 270.095 270.096 -- --
132.45x15.085.19 | -- -- -- -- -- 270.097 270.098
132.60x20.086.19 | -- - -- - -- 270.097 270.098
132.75x25.087.19 | -- - -- - -- 270.097 270.098
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme

Temperaturbestandige Ovalsauger aus Thermalon® — SKT-O

Abmessungen
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Zeichnung A Zeichnung B
L
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dil
Zeichnung C
m Zeichnung L [mm] B [mm] @ d1 [mm] @ d2 [mm] @ d3 [mm)] @ d4 [mm] H [mm]
132.4x2.079.19 A 4,5 2,5 6 2 3 1,2 6
132.7x4.080.19 A 7 3,5 6 2 3 1,4 6
132.15x5.081.19 B 15 5 8,5 4,6 -- 1,2 12
132.18x6.082.19 B 18 6 8,5 4,6 - 1,5 12
132.24x8.083.19 B 24 8 11,5 5,5 -- 1,5 12
132.30x10.084.19 |B 30 10 11,5 5,5 - 2,5 12
132.45x15.085.19 |C 45 15 15,5 11,5 -- 3 21
132.60x20.086.19 |C 60 20 15,5 11,5 -- 4 21
132.75x25.087.19 C 75 25 17,5 11,5 - 4 21
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme

Temperaturbestandige Balgensauger 1,5 Falten aus HNBR — SKH-B1

BIS 160 °C (320 °F) &

ABDRUCKARM
Produktbeschreibung Nutzen
Balgensauger fir unebene Oberflaichen mit Eignung zur Entnahme > LABS- und silikonfrei
heiRer, zu lackierender Kunststoffteile aus der Spritzgussmaschine. > Abdruckarm
> Balg gleicht Hohenunterschiede aus und erméglicht ein gutes
Anpassen an gewolbte oder unebene Produktoberflachen

Technische Daten

Typ / Lippenabmessung Anzahl Balgen Material / Farbe Einsatztemperatur [°C (°F)]
23.005.178.14 SKH-B1-5 2 1,5 HNBR (ge) 0-160 (32 - 320)
23.008.166.14 SKH-B1-8 3,5 1,5 HNBR (ge) 0-160 (32 - 320)
23.011.008.14/2  SKH-B1-11 4,5 1,5 HNBR (ge) 0-160 (32 - 320)
23.015.122.14 SKH-B1-15 5 1,5 HNBR (ge) --
23.016.016.14/2 SKH-B1-16 6 1,5 HNBR (ge) 0-160 (32 - 320)
23.020.124.14/2  SKH-B1-20 8 1,5 HNBR (ge) ==
23.030.125.14 SKH-B1-30 9 1,5 HNBR (ge) --
23.043.096.14 SKH-B1-43 12 1,5 HNBR (ge) 0-160 (32 - 320)
Zubehor

EED Passende Halter
Art.-Nr. M5-AG M5-1G M6-AG G1/8-AG G1/8-1G G1/4-AG G1/4-1G
23.005.178.14 270.153 -- - -- - -- -
23.008.166.14 270.153 -- - -- -- -- --
23.011.008.14/2 | 270.013 270.005 270.103 270.003 270.015 -- -
23.015.122.14 270.010 270.005 -- 270.009 270.007 -- -
23.016.016.14/2 | 270.013 270.005 270.103 270.003 270.015 -- --
23.020.124.14/2 | 270.311 -- -- 270.063 270.061 -- --
23.030.125.14 -- -- 270.312/19 270.030 270.019 270.274 270.275
23.043.096.14 -- -- 270.315 270.196 270.114 270.190 270.192
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme
Temperaturbestandige Balgensauger 1,5 Falten aus HNBR — SKH-B1 =

Abmessungen
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m Zeichnung | @ D [mm] @dl[mm] |@d2[mm] |[@d3[mm] |[@d4[mm] |[@d5[mm] |H[mm] h2 [mm]
23.005.178.14 A 6 5 2 - 2,2 - 9 -
23.008.166.14 A 9 5,5 2 - 3,8 - 12 -
23.011.008.14/2 B 12 10 5 -- 4,5 12 16 9
23.015.122.14 C 15 8,5 3,6 6 8 17 16 1,7
23.016.016.14/2 B 16 10 5 -- 8 17 19 9
23.020.124.14/2 C 21,5 15 4,5 11 10 23,5 20 4,6
23.030.125.14 C 32 20 6 11 17 36 30 7
23.043.096.14 B 43 18 8 - 23 45 27 12
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme

Temperaturbestandige Balgensauger 2,5 Falten aus HNBR — SKH-B2

BIS 160 °C (320 °F) & _
ABDRUCKARM ! \

3
Produktbeschreibung Nutzen
Balgensauger fir unebene Oberflaichen mit Eignung zur Entnahme > LABS- und silikonfrei
heiRer, zu lackierender Kunststoffteile aus der Spritzgussmaschine. > Abdruckarm
Anschluss mittels Stecknippel. > GroRer Saugerhub und gute Anpassung an gewdlbte oder unebene
Produktoberflachen

Technische Daten

Typ / Lippenabmes- Einsatztemperatur [°C

sung Anzahl Balgen Material / Farbe (W3]
21.005.057.14 SKH-B2-5 3 2,5 HNBR (ge) 0-160 (32 - 320)
21.007.089.14 SKH-B2-7 3 2,5 HNBR (ge) --
21.009.002.14 SKH-B2-9 2 2,5 HNBR (ge) 0-160 (32 - 320)
21.012.135.14 SKH-B2-12 7 2,5 HNBR (ge) 0-160 (32 - 320)
21.014.053.14 SKH-B2-14 9 2,5 HNBR (ge) ==
21.018.010.14 SKH-B2-18 8 2,5 HNBR (ge) 0-160 (32 - 320)
21.020.016.14/2 SKH-B2-20 9 2,5 HNBR (ge) 0-160 (32 -320)
21.032.075.14/3 SKH-B2-32 13 2,5 HNBR (ge) 0-160 (32 -320)
21.043.049.14 SKH-B2-43 19 2,5 HNBR (ge) 0-160 (32 -320)
21.060.051.14 SKH-B2-60 25 2,5 HNBR (ge) --
Zubehor

EED Passende Halter
Art.-Nr. M5-AG M5-1G M6-AG G1/8-AG G1/8-1G G1/4-AG G1/4-1G
21.005.057.14 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 - --
21.007.089.14 270.010 270.005 -- 270.009 270.007 - --
21.009.002.14 270.013 270.005 270.103 270.003 270.015 -- --
21.012.135.14 270.013 270.005 270.103 270.003 270.015 -- --
21.014.053.14 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
21.018.010.14 270.013 270.005 270.103 270.003 270.015 -- --
21.020.016.14/2 270.013 270.005 270.103 270.003 270.015 270.194 --
21.032.075.14/3 - - 270.315 270.196 270.114 270.190 270.192
21.043.049.14 - -- 270.315 270.196 270.114 270.190 270.192
21.060.051.14 -- -- 270.315 -- -- 270.540 270.539
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme

Temperaturbestandige Balgensauger 2,5 Falten aus HNBR — SKH-B2 =

Abmessungen
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m Zeichnung |@ D [mm] |@dl[mm] |@d2[mm] |@d3[mm] |@d4[mm] | @d5[mm] | H[mm] h1l [mm] h2 [mm]
21.005.057.14 A 5,5 7 4 - 2,5 - 14 - 8,5
21.007.089.14 B 7 7,5 4 5,5 3 7 10 2 3,5
21.009.002.14 A 9 9 5 -- 4 -- 15 -- 7
21.012.135.14 A 12 10 5 - 5 -- 21 - 9
21.014.053.14 A 14 8 4 - 5,5 -- 18 - 5,5
21.018.010.14 A 18 10 4,5 -- 7 -- 22 -- 8,5
21.020.016.14/2 A 20 10 4,5 - 10 - 23 -- 9
21.032.075.14/3 B 32 18 8 15 16,5 32 36 13 -
21.043.049.14 B 42 20 8 15 15,5 42 46 13 17
21.060.051.14 B 61 22 8 14 28 61 57 14 18,5
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme

Temperaturbestandige Ovalsauger aus HNBR — SKH-O

BIS 160 °C (320 °F) &
ABDRUCKARM

"x

L
Produktbeschreibung Nutzen
Ovalsauger fur glatte Oberflachen mit Eignung zur Entnahme heier, zu | > LABS- und silikonfrei
lackierender Kunststoffteile aus der Spritzgussmaschine. > Abdruckarm
Anschluss mittels Stecknippel. > Wesentlich groRere Saugkraft als runde Sauger gleicher Breite

> Weiche Dichtlippe ermoglicht auch die Aufnahme gewdélbter Produkte

Bestellhinweis

Ab GroRe 15x5 wird eine Klemmschelle (optionales Zubehor) empfohlen, um unbeabsichtigtes Drehen zu verhindern.

Technische Daten Zubehor

Typ / Lippenabmessung Material / Farbe Einsatztemperatur [°C (°F)] Klemmschelle
132.4x2.031.14 SKH-0-4x2A 0,5 HNBR (ge) 0-160 (32 - 320) --
132.7x4.034.14 SKH-O-7x4 0,8 HNBR (ge) 0-160 (32 - 320) --
132.15x5.067.14 SKH-0-15x5 1 HNBR (ge) -- 78.030
132.24x8.066.14 SKH-0-24x8 1 HNBR (ge) -- 78.032
132.36x12.068.14 SKH-0-36x12 2 HNBR (ge) == 78.032
132.45x15.064.14  SKH-0-45x15 3 HNBR (ge) -- 78.033
Zubehor

E@] Passende Halter
Art.-Nr. M3-AG M4-AG M5-AG G1/8-AG G1/4-AG G1/4-1G
132.4x2.031.14 270.014 270.111 270.300 -- -- --
132.7x4.034.14 270.014 270.111 270.300 -- - --
132.15x5.067.14 -- -- -- 270.431 -- --
132.24x8.066.14 - -- -- 270.431 -- -
132.36x12.068.14 | -- -- -- 270.431 -- -
132.45x15.064.14 | -- -- -- -- 270.097 270.098
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme
Temperaturbestandige Ovalsauger aus HNBR — SKH-O

Abmessungen
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Zeichnung | [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
132.4x2.031.14 A 43 2,5 6 2,6 4 1,2 6 2,5 3,5 0,5
132.7x4.034.14 A 7,5 4 6 2,4 3 1,4 6 2,3 3 0,7
132.15x5.067.14 B 15 5 9 5 -- 2 12 -- -- 0,8
132.24x8.066.14 B 24 8,5 12,5 5 -- 3 13 - - 1,5
132.36x12.068.14 | B 36 12 12 5 -- 4 12 - - 1,6
132.45x15.064.14 | B 44 15 16,5 12 -- 4 22 - - 2,4
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme

Balgensauger 1,5 Falten aus Varioflex® — SP-BX1

Balgensauger 1,5 Falten aus Varioflex® — SP-BX1

Produktbeschreibung

Nutzen

Balgensauger mit 1,5 Falten aus extrem verschleiRfestem
Verbundmaterial.

Weiche, flexible Dichtlippe in 30° Shore A (Farbe Rot).
Stabiler Korpus aus 60° Shore A (Farbe Schwarz).
Abstitzrippen stabilisieren das Produkt.

> Lange Standzeit minimiert Maschinenstillstand

> Optimale Abdichtung auch bei rauer, unebener Produktoberflache

> GroRe Stabilitat und schnelle Rickstellung ermdglichen kurze
Taktzeiten

> Ol- und ozonbestindig

> Balg gleicht Hohenunterschiede aus

> Stutzrippen ermoglichen hohe Beschleunigung

Hinweis

Erklarung der Typbezeichnung:
> SP-BX1 = Seriennamen der Balgensauger mit 1,5 Falten
> -xx = Durchmesser nominal

> Beispiel: SP-BX1-15 = Balgensauger mit 1,5 Falten und nominalem Durchmesser 15 mm

Technische Daten

Durch-
messer | Anschluss-
[mm] gewinde 1

Typ/

Lippen- Anschluss-

abmessung Art.-Nr.

gewinde 2 | Art.-Nr.

Zubehor
Einsatz-
Anschluss- temperatur
gewinde 3 | Art.-Nr [°C (°F)] Ersatzsauger

& Balgensauger 1,5 Falten — Serie SP-BX1 mit Halter komplett montiert ‘
SP-BX1-15 16 M5-AG 22.016.253.16 | M6-AG  22.016.254.16 |- - 4,5 (15?0'_51022) 23.016.263.16
SP-BX1-20 21 G1/8-AG  22.021.255.16 |- - - - 5 COS0 23.021.264.16
021.255. (50-122) 021.264.
SP-BX1-25 26 G1/8-AG  22.026.256.16 |- - - - 5 -l 23.026.265.16
026.256. (50-122) :026.265.
SP-BX1-35 37 G1/81G  22.037.257.16 |G1/4-AG  22.037.258.16 |-- - 9 (1500'_51022) 23.037.266.16
SP-BX1-50 53 G1/8-1G  22.053.259.16 |G1/4-AG  22.053.260.16 |G3/8-AG  22.053.261.16 |10 (1500'_51022) 23.053.267.16
10-50
SP-BX1-75 75 G3/8-AG  22.075.262.16 | G3/8-IG  22.075.263.16 |-- - 18 ohy -
SP-BX1-115 115  |G3/8-I6  22.115.266.16 |G1/2-IG  22.115.267.16 |-- - 28 (1500'_51022) 23.115.274.16
SP-BX1-160 160  |G3/8-IG  22.160.264.16 |G1/2-IG  22.160.265.16 |-- - 40 (1500'_51022) 23.160.273.16
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme
Balgensauger 1,5 Falten aus Varioflex® — SP-BX1

Abmessungen
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme
Balgensauger 1,5 Falten aus Varioflex® — SP-BX1

Abmessungen
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| T ok -
M N PN D &
2 | . ZEREES
d4 w
D d4
D
Zeichnung G Zeichnung H
@ =Sieb @=0-Ring
m @D @di1 @ d2 @da h1 h2
Zeichnung | [mm] [mm] [mm] [mm] G1(1G) G2 (AG) H [mm] [mm] SW
Balgensauger 1,5 Falten — SP-BX1 mit Halter komplett montiert
22.016.253.16 A 16 -- 2,5 6,5 -- M5 25 3,6 - 8
22.016.254.16 A 16 -- 2,5 6,5 -- M6 24 6 -- 13
22.021.255.16 A 21 -- 4 12 - G1/8 19 7 5 13
22.026.256.16 A 26 -- 4 14,5 -- G1/8 19 7 5 13
22.037.257.16 B 37 -- 5 22 G1/8 - 29 6,3 9 19
22.037.258.16 A 37 -- 5 22 -- G1/4 27 9 9 19
22.053.259.16 B 53 -- 8 32,5 G1/8 -- 35 9 10 22
22.053.260.16 A 53 -- 6 32,5 -- G1/4 32 9 10 22
22.053.261.16 A 53 -- 6 32,5 -- G3/8 32 10 10 22
22.075.262.16 C 75 -- -- 44 -- G3/8 36,5 10 18 8
22.075.263.16 D 75 -- -- 44 G3/8 -- 59,5 13 18 8
22.115.266.16 E 115 -- -- 79,9 G3/8 -- 72 18,5 26,5 -
22.115.267.16 E 115 - - 79,9 G1/2 -- 72 18,5 26,5 -
22.160.264.16 E 160 -- -- 112,7 G3/8 -- 89 21 40,5 --
22.160.265.16 E 160 -- -- 112,7 G1/2 -- 89 21 40,5 --
Ersatzsauger
23.016.263.16 F 16 9 4 6,5 -- -- 19,5 |- -- --
23.021.264.16 G 21 11 5 12 -- -- 14 -- 5 --
23.026.265.16 G 26 15 5 14,5 -- -- 14 -- 5 --
23.037.266.16 G 37 20 7 22 -- -- 21 -- 9 --
23.053.267.16 G 53 26 10,5 32,5 -- -- 26 -- 10 --
23.115.274.16 H 115 80 25,5 79,9 - -- 53,5 -- 26,5 --
23.160.273.16 H 160 110 25,5 112,7 -- -- 68 -- 40,5 --
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme
Balgensauger 2,5 Falten aus Varioflex® — SP-BX2

Produktbeschreibung Nutzen
Balgensauger mit 2,5 Falten aus extrem verschleiRfestem > Lange Standzeit minimiert Maschinenstillstand
Verbundmaterial. > Optimale Abdichtung auch bei rauer, unebener Produktoberflache
Weiche, flexible Dichtlippe in 30° Shore A (Farbe Rot). > GroRe Stabilitat und schnelle Rickstellung ermoglichen kurze Taktzeiten
Stabiler Korpus aus 60° Shore A (Farbe Schwarz). > Ol- und ozonbestindig

> Vorzlglicher Hohen- und Winkelausgleich

> Zwischen Falten eingebaute Filterscheibe ab @ 26 mm optional

Hinweis

Erklarung der Typbezeichnung:

> SP-BX2 = Seriennamen der Balgensauger mit 2,5 Falten

> -xx = Durchmesser nominal

> Beispiel: SP-BX2-15 = Balgensauger mit 2,5 Falten und nominalem Durchmesser 15 mm

Technische Daten Zubehor

Typ/ Einsatz-

Lippen- (1) Anschluss- Anschluss- Anschluss- temperatur
abmessung | (] | gewinde 1 | Art.-Nr. gewinde 2 | Art.-Nr. gewinde 3 | Art.-Nr [°C (°F)] Ersatzsauger

Balgensauger 2,5 Falten — Serie SP-BX2 mit Halter komplett montiert

SP-BX2-15 16 |MS5-AG  20.016.145.16 |M6-AG  20.016.146.16 |-- - 5,5 (1500'_51022) 21.016.175.16
SP-BX2-20 21 |G1/8-AG  20.021.147.16 |- - - - g D08 21.021.176.16
021.147. © (50-122) 021.176.
10-5
SP-BX2-25 26 |G1/8-AG  20.026.148.16 |-- - - - 8 (so.122) 21026177.16
SP-BX2-35 37 |G1/8-IG  20.037.149.16 |G1/4-AG  20.037.150.16 |-- - 14 (1500'_51022) 21.037.177.16
SP-BX2-50 53 |G1/8-IG  20.053.151.16 |G1/4-AG  20.053.152.16 |G3/8-AG  20.053.153.16 |19 (1500'_51022) 21.053.178.16
SP-BX2-75 77 |G3/8-AG 20.077.154.16 |G3/8-IG  20.077.155.16 |-- - 25 (1500'_51022) -
i Balgensauger 2,5 Falten — Serie SP-BX2 mit Halter und Filterscheibe komplett montiert ‘
10-50
SP-BX225 26 |G1/8-AG  20.026.148.16-FI |- - - - 8 (s0.127 2102617716
SP-BX2-35 37 |G1/8-IG  20.037.149.16-Fl | G1/4-AG  20.037.150.16-FI | -- - 14 (15?0'_51022) 21.037.177.16-FI
SP-BX2-50 53 |G1/8-IG  20.053.151.16-Fl |G1/4-AG  20.053.152.16-FI | G3/8-AG  20.053.153.16-FI [ 19 (1500'_51022) 21.053.178.16-FI
10-50
SP-BX2-75 77 |G3/8-AG  20.077.154.16-Fl | G3/8-IG  20.077.155.16-FI |- - Zl o
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme
Balgensauger 2,5 Falten aus Varioflex® — SP-BX2

Abmessungen
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme
Balgensauger 2,5 Falten aus Varioflex® — SP-BX2

Abmessungen
d1i
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Zeichnung E Zeichnung F
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m @D @d1 @ d2 @ d3 @ da h1

Zeichnung | [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] G1(IG) G2 (AG) |H [mm] SW
Balgensauger 2,5 Falten — SP-BX2 mit Halter komplett montiert

20.016.145.16 A 16 - 2,8 14 9 -- M5 24 4 8
20.016.146.16 A 16 - 2,5 14 9 -- M6 23 6 13
20.021.147.16 A 21 - 4 20 12 -- G1/8 20,2 7 13
20.026.148.16 | A 26 - 4 23 12 -- G1/8 24 7 13
20.037.149.16 B 37 - 5 31 18 G1/8 - 348 16,3 19
20.037.150.16 A 37 -- 5 31 18 -- G1/4 32,8 |9 19
20.053.151.16 B 53 - 8 46 25 G1/8 -- 48 9 22
20.053.152.16 A 53 -- 6 46 25 - G1/4 45 9 22
20.053.153.16 A 53 -- 6 46 25 - G3/8 45 10 22
20.077.154.16 c 77,5 - -- 65,5 37 -- G3/8 52 10
20.077.155.16 D 77,5 -- - 65,5 37 G3/8 -- 75 13
Ersatzsauger

21.016.175.16 E 16 9 4 14 9 - - 18,5 -- -
21.021.176.16 F 21 11 5 20 12 -- -- 152 |- --
21.026.177.16 F 26 15 5 23 12 -- - 19 -- --
21.037.177.16 F 37 20 7 31 18 -- -- 27 -- -
21.053.178.16 F 53 26 10,5 46 25 -- -- 39 -- -
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme
Flachsauger mit gewolbter Lippe — SFU-D

Flachsauger mit gewoélbter Lippe — SFU-D

Produktbeschreibung Nutzen
Universeller Flachsauger mit lang auslaufender, gewdlbter Dichtlippe. > Vorspannung der Dichtlippe erméglicht auch ein Greifen unebener,
Anschluss mittels Stecknippel. leicht gewdlbter Produkte

> GroRer Hub

Technische Daten

Typ / Lippenabmessung Material / Farbe
112.004.001.2 SFU-D-4 0,5 Sl (r)
112.005.002.2 SFU-D-5 0,7 Sl (r)
112.006.003.2 SFU-D-6 1 SI(r)
112.008.007.2 SFU-D-8 1,5 Sl (w)
112.010.011.2 SFU-D-10 2 SI (w)
112.012.015.2 SFU-D-12 2 SI (w)
112.015.022.2 SFU-D-15 2 Sl (w)
112.018.024.2 SFU-D-18 2,3 Sl (w)
112.020.031.2 SFU-D-20 2,3 Sl (w)
112.022.037.2 SFU-D-22 2,5 Sl (w)
112.025.042.2 SFU-D-25 4,5 SI (w)
112.030.052.2 SFU-D-30 4,5 SI (w)
112.035.060.2 SFU-D-35 5 SI (w)
112.040.071.2 SFU-D-40 4 SI (tr)
112.045.077.2 SFU-D-45 7 Sl (w)
112.060.091.2 SFU-D-60 9 SI (tr)
112.085.102.2 SFU-D-85 12 SI (tr)
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme
Flachsauger mit gewolbter Lippe — SFU-D

Zubehor
ﬁj Passende Halter

Art.-Nr. M3-AG M5-AG MS5-I1G M6-AG G1/8-AG G1/8-1G G1/4-AG G1/4-1G
112.004.001.2 270.025 -- -- -- -- -- -- --
112.005.002.2 270.025 -- -- -- -- -- -- --
112.006.003.2 270.025 -- -- -- - - - -
112.008.007.2 -- 270.536 -- -- -- -- -- --
112.010.011.2 - 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
112.012.015.2 -- 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
112.015.022.2 -- 270.134 - 270.104 270.033 270.478 -- --
112.018.024.2 - 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
112.020.031.2 -- 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
112.022.037.2 -- 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
112.025.042.2 -- 270.443 -- -- 270.238 270.110 270.534 -
112.030.052.2 -- 270.443 -- -- 270.238 270.110 270.534 --
112.035.060.2 -- -- -- -- - -- 270.451 270.452
112.040.071.2 -- -- -- -- -- -- 270.451 270.452
112.045.077.2 -- -- -- -- - -- 270.451 270.452
112.060.091.2 -- -- -- -- -- -- 270.042 --
112.085.102.2 -- -- -- -- -- -- 270.216 --

Fortsetzung siehe nachste Seite

v

www.fipa.com FiPA 145

challenge accepted



Vakuumsauger | Spritzgussentnahme
Flachsauger mit gewolbter Lippe — SFU-D

Abmessungen
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m Zeichnung @ D [mm] @ d1 [mm] @ d2 [mm] @ d3 [mm] H [mm] h1l [mm] h3 [mm]
112.004.001.2 A 4 3 1,5 -- 7,5 -- -
112.005.002.2 A 5 3 1,5 - 8 -- --
112.006.003.2 A 6 3 1,5 - 8 -- -
112.008.007.2 B 8 5 2,8 - 8 - 1,6
112.010.011.2 B 10 6,7 3,8 -- 10,5 - 1,9
112.012.015.2 B 12 8 4 -- 11 -- 1,7
112.015.022.2 B 15 8 4 - 12 - 2,5
112.018.024.2 B 18 8 3,9 -- 11,5 - 2,3
112.020.031.2 B 20 8 4 -- 12 -- 2,3
112.022.037.2 B 22 8 4 - 13 -- 2,5
112.025.042.2 B 25 12 6 -- 16 -- 4,3
112.030.052.2 B 30 12 6 - 17 - 4,4
112.035.060.2 B 35 15 10 - 16,5 -- 5,2
112.040.071.2 B 40 15 10 -- 16 -- 4
112.045.077.2 B 45 15,5 10 - 17 -- 7,5
112.060.091.2 C 60 15 10 25 23 10 9
112.085.102.2 C 85 25 15 25 41 23 14
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme

Balgensauger universal 1,5 Falten — SBU 1

Balgensauger universal 1,5 Falten —SBU 1

Produktbeschreibung Nutzen

Universeller Balgensauger mit 1,5 Falten zur Handhabung empfindlicher | > Balg gleicht Hohenunterschiede aus und ermaoglicht ein gutes

oder unebener Produkte. Anpassen an gewolbte oder unebene Produktoberflachen
Anschluss bis @ 75 mm mittels Stecknippel, @ 88 mm mit > Sanftes Aufsetzen auf empfindlichen Produktoberflachen
einvulkanisiertem Halter. > Kostenglnstiger Wechsel verschlissener Dichtungen

Technische Daten

Typ / Lippenabmessung Anzahl Balgen Material / Farbe Anschlussgewinde
23.005.181.2 SBU 1-5 2 1,5 Sl (tr) --
23.011.008.2 SBU 1-11 4,5 1,5 Sl (tr) --
23.013.120.2 SBU 1-13 4 1,5 SI (tr) --
23.016.016.2 SBU 1-16 6 1,5 SI (tr) --
23.019.119.2 SBU 1-19 4 1,5 SI (tr) ==
23.022.028.2 SBU 1-22 8 1,5 SI (tr) =
23.025.137.2/25 SBU 1-25 9 1,5 SI (tr) -
23.033.039.2 SBU 1-33 12 1,5 Sl (tr) -
23.043.096.2 SBU 1-43 12 1,5 Sl (tr) --
23.053.033.2 SBU 1-53 11 1,5 Sl (tr) --
23.075.151.2 SBU 1-75 20 1,5 SI (tr) --
22.088.158.2 SBU 1-88 23 1,5 SI (tr) G1/4-AG
22.088.159.2 SBU 1-88 23 1,5 SI (tr) G1/4-1G
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme

Balgensauger universal 1,5 Falten — SBU 1

Zubehor
@ Passende Halter
Art.-Nr. M5-AG M5-1G Mé6-AG M10-AG G1/8-AG G1/8-1G G1/4-AG G1/4-1G
23.005.181.2 270.195 - - - - - - -
23.011.008.2 270.013 270.005 270.103 - 270.003 270.015 -- --
23.013.120.2 270.013 270.005 270.103 -- 270.003 270.015 -- --
23.016.016.2 270.013 270.005 270.103 -- 270.003 270.015 -- --
23.019.119.2 270.013 270.005 270.103 -- 270.003 270.015 270.194 -
23.022.028.2 270.013 270.005 270.103 -- 270.003 270.015 270.194 -
23.025.137.2/25 270.013 270.005 270.103 -- 270.003 270.015 270.194 -
23.033.039.2 - -- 270.315 -- 270.196 270.114 270.190 270.192
23.043.096.2 -- -- 270.315 -- 270.196 270.114 270.190 270.192
23.053.033.2 -- -- 270.315 -- 270.196 270.114 270.190 270.192
23.075.151.2 - - - 270.177 -- -- 270.451 270.452
22.088.158.2 - - - - - - -- --
22.088.159.2 - - - - . . . .
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme

Balgensauger universal 1,5 Falten — SBU 1

m @D |@d1 |@d2 @ d3 @ d4 @ d5 @dn H h1 h2 hg
Zeichnung | [mm] | [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] G1 [mm] [mm] [mm] [mm]
23.005.181.2 A 5 3 1,5 -- 2 5 -- -- 13 -- 9,5 --
23.011.008.2 A 12 10 5 -- 4,5 12 -- -- 16 -- 9 --
23.013.120.2 A 13,5 10 3,8 -- 5 13,5 -- -- 16 -- 9 --
23.016.016.2 A 16 10 5 - 8 17 -- -- 19 -- 9 --
23.019.119.2 A 18,5 10 4,5 - 11 19,5 -- -- 15 - 8,5 -
23.022.028.2 A 22 10 4,7 -- 11 24 -- - 19 - 9 -
23.025.137.2/25 A 24 10 4 -- 10 24 - - 23 -- 9 --
23.033.039.2 B 33,5 18 8 16,5 17 36 -- -- 28 13 -- --
23.043.096.2 B 43 18 8 14,5 23 45 - - 27 12 -- --
23.053.033.2 B 53 18 8 14,5 32 59 - - 34 13 -- --
23.075.151.2 B 75 27 11 - 43 70,5 - - 52 -- 22 --
22.088.158.2 C 88 -- -- -- 32 88 7,5 G1/4 |72 -- -- 9
22.088.159.2 D 88 -- -- -- 32 88 7,5 G1/4 |83 -- -- 11
FiPA 149

www.fipa.com

challenge accepted




Vakuumsauger | Spritzgussentnahme

Balgensauger universal 2,5 Falten — SBU 2

a »
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Produktbeschreibung Nutzen
Universeller Balgensauger mit 2,5 Falten zur Handhabung empfindlicher | > Balgen gleichen groRe Hohenunterschiede aus und erméglichen ein
oder unebener Produkte bei groBer Hubbewegung. gutes Anpassen an gewdlbte oder unebene Produktoberflachen
Anschluss bis @ 75 mm mittels Stecknippel, @ 88 mm mit > Sanftes Aufsetzen auf empfindlichen Produktoberflachen
einvulkanisiertem Halter. > Kostenglnstiger Wechsel verschlissener Dichtungen

Technische Daten

Typ / Lippenabmessung Anzahl Balgen Material / Farbe Anschlussgewinde

21.004.083.2tr  SBU 2-4 3 2,5 sI (tr) =
21.005.057.2/3  SBU 2-5 3 2,5 SI (tr) =
21.005.057.2/4

21.006.093.2 SBU 2-6A 3 2,5 SI (tr) =
21.006.087.2 SBU 2-6 3,5 2,5 sl (tr) =
21.008.094.2 SBU 2-8 4 2,5 SI (tr) =
21.009.002.2 SBU 2-9 2 2,5 SI (tr) =
21.010.119.2 SBU 2-10 8 2,5 SI (tr) =
21.012.135.2 SBU 2-12 7 2,5 SI (tr) =
21.014.133.2 SBU 2-14A 11 2,5 SI (tr) =
21.014.007.2 SBU 2-14 12 2,5 SI (tr) =
21.018.010.2 SBU 2-18 8 2,5 Sl (tr) =
21.020.016.2 SBU 2-20 9 2,5 S (tr) =
21.025.060.2 SBU 2-25 19 2,5 S (tr) =
21.032.075.2 SBU 2-32 13 2,5 SI (tr) =
21.043.049.2 SBU 2-43 19 2,5 SI (tr) =
21.062.055.2 SBU 2-62 25 2,5 SI (tr) =
20.088.123.2 SBU 2-88 36 2,5 SI (tr) G1/4-AG
20.088.124.2 SBU 2-88 36 2,5 S (tr) G1/4-1G
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme

Balgensauger universal 2,5 Falten — SBU 2

Zubehor
@ Passende Halter
Art.-Nr. M5-AG MS5-IG M6-AG G1/8-AG G1/8-1G G1/4-AG G1/4-1G
21.004.083.2tr 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
21.005.057.2/3 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
21.005.057.2/4
21.006.093.2 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 - -
21.006.087.2 270.013 270.005 270.103 270.003 270.015 -- -
21.008.094.2 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
21.009.002.2 270.013 270.005 270.103 270.003 270.015 -- --
21.010.119.2 270.013 270.005 270.103 270.003 270.015 -- -
21.012.135.2 270.013 270.005 270.103 270.003 270.015 -- --
21.014.133.2 270.134 270.347 270.104 270.033 270.478 -- --
21.014.007.2 270.013 270.005 270.103 270.003 270.015 - --
21.018.010.2 270.013 270.005 270.103 270.003 270.015 - --
21.020.016.2 270.013 270.005 270.103 270.003 270.015 270.194 --
21.025.060.2 270.013 270.005 270.103 270.003 270.015 270.194 --
21.032.075.2 -- - 270.315 270.196 270.114 270.190 270.192
21.043.049.2 -- -- 270.315 270.196 270.114 270.190 270.192
21.062.055.2 - -- 270.315 - -- 270.540 270.539
20.088.123.2 -- - -- - -- - --
20.088.124.2 - - - - - - -
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Vakuumsauger | Spritzgussentnahme

Balgensauger universal 2,5 Falten — SBU 2
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m @D @ d1 @d2 |@d3 |Pd4 |@d5 |@dn H hl h2 hg
Zeichnung | [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] G1 [mm] [mm] | [mm] [mm]
21.004.083.2tr A 4,5 7 4 -- 2 6,5 -- -- 14 -- 8 --
21.005.057.2/3 A 5,5 7 4 -- 2,5 6,5 -- -- 14 -- 8,5 -
21.005.057.2/4

21.006.093.2 A 6 8 4 -- 3 8 -- - 15 - 8 -
21.006.087.2 A 6,5 9 5 - 2,5 6,5 - - 14,5 - 7,5 -
21.008.094.2 A 7,5 8 4 - 4 7,5 - - 15 - 8,5 -
21.009.002.2 A 9 9 5 -- 4 9 - - 15 - 7 -
21.010.119.2 A 10 10 5 -- 4,5 10 -- -- 21 -- 7 --
21.012.135.2 A 12 10 5 -- 5 12 - - 21 - 9 --
21.014.133.2 A 14 10 3,8 -- 5,5 14 -- -- 23 -- 7,5 --
21.014.007.2 A 15 10 5 - 4,5 15 -- -- 23 -- 7 --
21.018.010.2 A 18 10 4,5 - 7 18 -- -- 22 -- 8,5 --
21.020.016.2 A 20 10 4,5 -- 10 20 -- -- 23 -- 9 --
21.025.060.2 A 25 10 4,8 -- 10 25 - - 33 -- 8 --
21.032.075.2 B 32 18 8 15 16,5 32 -- -- 36 -- 17 --
21.043.049.2 B 42 20 8 15 15,5 42 -- -- 46 13 - -
21.062.055.2 B 62 21 8,5 14,5 27,5 62 -- -- 54 13 14,7 --
20.088.123.2 C 88 -- -- -- 32 88 7,5 G1/4 94 -- -- 9
20.088.124.2 D 88 -- -- -- 32 88 7,5 Gl/4 105 - - 11
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Vakuumsauger | Weitere Branchenl6sungen

Weitere FIPA Branchenlésungen im Uberblick

> FIPA Vakuumsauger werden aufRerhalb der Kunststofftechnik
auch in weiteren Industriebranchen seit vielen Jahren
erfolgreich eingesetzt.

Vakuumsauger fiir das Blechhandling

> Flach- und Balgensauger flr dynamisches Handling ungedlter und geélter Bleche
> Rutschfrei durch , Anti-Slip“-Stutzrippen

> LABS- und silikonfrei

Vakuumsauger fiir die Verpackungsindustrie

> Rund-, Oval- und Rechteckbalgensauger flir schonende Produktberihrung
> Gute Anpassung an gewolbte oder biegeschlaffe Oberflachen

> Balgensauger aus Varioflex® fiir gute Anpassung an Unebenheiten

Vakuumsauger fiir die Lebensmittelindustrie

> Balgensauger mit anschmiegsamer Dichtlippe fiir optimale Abdichtung

> FDA-konforme Sauger fiir Backwaren, mit Mehrfachfalten fir groRen
Hohenausgleich und schonendes Produkthandling

> FDA-konforme Spezialsauger, z. B. optimiert flir das schonende Handling von
Eiern oder Pralinen
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Vakuumsauger | FederstoRel

FederstoRel, verdrehgesichert mit innen liegender Feder — Klemmkorper

FederstoRel, verdrehgesichert mit innen liegender Feder — Klemmkérper

Produktbeschreibung

> Leichtgangiger Lauf und hohe Kraftaufnahme durch Kugelfiihrung
> Durch Klemmkoérper am Gehause flexibel montierbar
> Komponenten aus eloxiertem Aluminium

Technische Daten

Art.-Nr. Hub [mm] Gewicht [g]
GR03.1010 10 7
GR03.1025 25 11
GR03.1420 20 23
GR03.1435 35 35
GR03.2025 25 54
GR03.2050 50 80
Abmessungen
C
L F
F=T) =) | T
< = | [ [ i
_ 2 O T 1 T \ (U]

L — l.—_—_—_—7 L=
m @A [mm] C[mm] L [mm] G F [mm] sw
GRo03.1010 10 56 16 M5 10 8
GR03.1025 10 90,5 35,5 M5 25
GR03.1420 14 98,5 31,5 G1/8 20 12
GR03.1435 14 133,5 51,5 G1/8 35 12
GR03.2025 20 110 41 G1/8 25 16
GR03.2050 20 167,5 73,5 G1/8 50 16
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Vakuumsauger | FederstoRel

FederstoRel, verdrehgesichert mit innen liegender Feder — AulRengewinde

FederstoRel, verdrehgesichert mit innen liegender Feder — AuBengewinde

A

Produktbeschreibung

> Leichtgangiger Lauf und hohe Kraftaufnahme durch Kugelfiihrung
> Durch AuRengewinde am Gehduse flexibel montierbar
> Komponenten aus eloxiertem Aluminium

Technische Daten

Art.-Nr. Hub [mm] Gewicht [g]
GR03.1010T 10 11
GR03.1025T 25 13
GR03.1210T 10 15
GR03.1225T 25 20
GR03.1620T 20 35
GR03.1635T 35 45
GR03.2025T 25 63
GR03.2050T 50 90
GR03.2540T 40 170
GR03.2580T 80 235
Abmessungen
C
L F
=— j =] =
> T T
T a o i T T 1 o
L — ) === L L=
B (2x)

GR03.1010T | GR03.1025T

Fortsetzung siehe nachste Seite
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Vakuumsauger | FederstoRel

FederstoRel, verdrehgesichert mit innen liegender Feder — AulRengewinde

Abmessungen
C
L F
(Y ()
>
2 ] O T
- 5 T ! !-!-l———! .l__ . ©
>
N R
B (2x)

GR03.1210T | GR03.1225T | GR03.1620T | GR03.1635T | GR03.2025T | GR03.2050T | GR03.2540T | GR03.2580T

A H B [mm] C [mm] L [mm] G F [mm] sw
GR03.1010T M10x1 3,5 56 16 M5 10 8
GR03.1025T M10x1 3,5 90,5 35,5 M5 25 8
GR03.1210T M12x1 4 60 25 M5 10 8
GR03.1225T M12x1 4 94 44 M5 25 8
GR03.1620T M16x1 5 98,5 38,5 G1/8 20 12
GR03.1635T M16x1 5 135 58,5 G1/8 36,5 12
GR03.2025T M20x1,5 6 113 50 G1/4 25 16
GR03.2050T M20x1,5 6 170,5 82,5 Gl/4 50 16
GR03.2540T M25x1,5 8 159 71 G3/8 40 22
GR03.2580T M25x1,5 8 249 121 G3/8 80 22
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Vakuumsauger | FederstoRel

FederstoRel mit innen liegender Feder und Gewindeanschluss — SZ-NIV-I

FederstolRel mit innen liegender Feder und Gewindeanschluss — SZ-NIV-|

Produktbeschreibung

> Ausgleich von Hohendifferenzen

> Sanftes Aufsetzen auf empfindlichen Produkten

> Mit innen liegender, vor Verschmutzung geschitzter Feder und Federwegbegrenzung
> Vakuumanschluss oben, Vakuumfihrung durch StoRelstange

Technische Daten

Gewinde ' Gewinde Max. Federvor- Passende
saugersei- | Befestigungs- Hub C Federrate Federkraft | spannung Gewicht | Befestigungs-
tig G2 buchse G3 [mm] [N/mm] [N] [N] [g] elemente
50.120 SZ-NIV-1-M5-1G-7 M5-I1G G1/8-AG 7 0,606 6 1,8 17 GR02.230 (S.86)
50.123 SZ-NIV-1-G1/8-AG-8 G1/8-AG M14x1,5-AG 8 0,097 2,6 1,8 41 --
50.124 SZ-NIV-1-G1/8-AG-20  G1/8-AG M16x1-AG 19 0,482 12,8 3,7 73 GR02.231 (S.86)
Abmessungen
G3
Gl
1
l 1 “'l
Llall =

L] swa
o 2
L |
(]
—T"
E 1 1
62
50.120

Fortsetzung siehe nachste Seite
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Vakuumsauger | FederstoRel

FederstoRel mit innen liegender Feder und Gewindeanschluss — SZ-NIV-I

Abmessungen
G3
Gl
i
e
SW1
T [50)
N
(@]
-
= L
G2

50.123 | 50.124

m H [mm] h1 [mm] h2 [mm] h3 [mm] SW1i G1(IG) G2 (IG) G2 (AG) G3 (AG) C[mm]

50.120 44 4,3 5 19 14 M5 M5 - G1/8 7
50.123 50 10 6 22 19 G1/8 - G1/8 M14x1,5 |8
50.124 73 12 5,6 35 21 G1/8 - G1/8 M16x1 20
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Vakuumsauger | FederstoRel
FederstofRel Standard mit Gewindeanschluss — SZ-NIV-S

FederstoRel Standard mit Gewindeanschluss — SZ-NIV-S

3

Produktbeschreibung

> Ausgleich von Hohendifferenzen

> Sanftes Aufsetzen auf empfindlichen Produkten

> Niveauausgleich Standardausfiihrung

> Vakuumanschluss oben, Vakuumfihrung durch StoRelstange
> Auch mit Verdrehschutz lieferbar (M5-1G)

Hinweis

> Empfehlung: Flr eine bestmogliche Standzeit den angegebenen Maximalhub nicht Gberschreiten

Technische Daten

Gewinde ' Gewinde Max. Federvor- Passende

sauger- | Befestigungs- Federrate Feder- | spannung Verdreh- ' Gewicht | Befestigungs-

seitig G2 | buchse G3 [N/mm] kraft [N]  [N] schutz [g] elemente
50.158 SZ-NIV-S-M5-1G-5 M5-1G G1/8-AG 5 0,393 4 2 -- 17 GR02.230 (S.86)
50.149 SZ-NIV-S-M5-1G-10 M5-1G G1/8-AG 10 0,361 5,8 2,2 == 18 GR02.230 (S.86)
50.152  SZ-NIV-S-M5-1G-10-VS M5-IG G1/8-AG 10 0,361 5,5 1,9 ja 19 GR02.230 (S.86)
50.150  SZ-NIV-S-M5-1G-20 M5-1G G1/8-AG 18 0,227 4,3 0,3 - 20 GR02.230 (S.86)
50.153  SZ-NIV-S-M5-1G-20-VS M5-IG G1/8-AG 20 0,227 4,8 0,3 ja 21 GR02.230 (S.86)
50.230  SZ-NIV-S-G1/8-AG-15 G1/8-AG M16x1-AG 15 0,211 6,5 3,3 -- 94 GR02.231 (S.86)
50.160  SZ-NIV-S-G1/8-AG-25 G1/8-AG M16x1-AG 25 0,231 8,7 2,9 -- 94 GR02.231 (S.86)
50.162  SZ-NIV-S-G1/8-AG-50 G1/8-AG M16x1-AG 50 0,156 9,7 1,9 = 110 GR02.231 (S.86)
50.164 SZ-NIV-S-G1/4-AG-25 G1/4-AG  M20x1,5-AG 25 0,65 18,3 2 -- 136 GR02.232 (S.86)
50.166 SZ-NIV-S-G1/4-AG-75 G1/4-AG  M20x1,5-AG 75 0,245 19,4 11 == 195 GR02.232 (S.86)

Fortsetzung siehe nachste Seite
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Vakuumsauger | FederstoRel
FederstoRel Standard mit Gewindeanschluss — SZ-NIV-S

Abmessungen
G3
G1
L]
<
SW1
on
<
I
1= Ul
=
(o]
2| ]
G2
50.158 | 50.149 | 50.152 | 50.150 | 50.153
G3
G1
i
<
™ SW1
<
T (]
O
(g\]
N
G2
50.230 | 50.160 | 50.162 | 50.164 | 50.166
A H [mm] h1 [mm] h2 [mm] h3 [mm] SwWi1 G1(IG) G2 (AG) G2 (IG) G3 (AG) C [mm]
50.158 43 5,5 6,2 15 14 M5 -- M5 G1/8 5
50.149 47 5,5 6,2 15 14 M5 -- M5 G1/8 10
50.152 47 5,5 6,2 15 14 M5 - M5 G1/8 10
50.150 59 5,5 6,2 15 14 M5 -- M5 G1/8 20
50.153 59 5,5 6,2 15 14 M5 -- M5 G1/8 20
50.230 72 8 6,5 30 22 G1/8 G1/8 -- M16x1 15
50.160 85 8,5 8,5 30 22 G1/8 G1/8 - M16x1 25
50.162 116 8,5 6,5 30 22 G1/8 G1/8 -- M16x1 50
50.164 95 15 9 40 24 G1/8 G1/4 - M20x1,5 |25
50.166 153 15 10,5 40 24 G1/8 G1/4 - M20x1,5 |75
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www.fipa.com

Greifer im Uberblick
Greifzangen
Greiffinger
Greiffinger Zubehor
Parallelgreifer
Winkelgreifer
Innengreifer
Spezialgreifer im Uberblick
Nadelgreifer
Magnetgreifer
Bernoulli-Sauger

Kundenspezifische Greifer

Greifer | Inhalt
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200
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Greifer | Im Uberblick

FIPA Greifer

> Aktive Greifelemente zur sicheren und prazisen
Entnahme von Spritzgussbauteilen oder zur
allgemeinen Werkstlickentnahme

Greifzangen ohne Hub

> Weite Backenoffnung fiir groRe Anglisse

> Eng schlieRend fir flache Anglisse

> Einfach- oder doppeltwirkend

> Serie 130 und 140 ab Werk mit Selbstzentrierung, bei Bedarf einfach zu deaktivieren
> Teilekontrolle ab Angussdicke ~ 1 mm

> Siehe Seite 164

Greifzangen mit Hub

> Fir flache Anglsse bzw. Laschen

> Zustellhub zur Spritzgussentnahme

> Getrennter Rickfahrhub zur Teileablage
> Doppeltwirkend und selbstzentrierend
> Teilekontrolle ab Angussdicke ~1 mm

> Siehe Seite 190

Greifzangen fiir Direktmontage

> Kompakte Bauform fir direkte Anbindung an Profile

> Einfachwirkend (GR04.110A und B) und Doppeltwirkend (GR04.110)
> Teilekontrolle ab Angussdicke ~1 mm

> Siehe Seite 193

Greiffinger

> Hintergreifen von Werkstiicken

> Winkelstellungen 35° und 95°

> Optionale Abfrage der Kolbenstellung

> HNBR-Elastomer-Pads fiir schonendes Greifen
> Zentrier- und Anschlagelemente

> Siehe Seite 200

Parallel- und Winkelgreifer

> Parallelgreifer fur groRe Hibe

> 2-Finger-Parallelgreifer fiir , Pick & Place“~-Anwendungen, Handling von Inserts

> 3-Finger-Greifer fir prazises Handling von z. B. Inserts

> Winkelgreifer zum Greifen an Hinterschneidungen oder zum Spannen von Bauteilen
> Fur kurze Taktzeiten doppeltwirkende Varianten erhéltlich

> Siehe Seite 209
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Greifer | Im Uberblick

FIPA Greifzangen — Technische Eigenschaften

Sehr hohe Greifkraft

/W'ﬁ > Kraftlbertragung mittels zwei querliegenden Pneumatikkolben direkt auf die Greifbacken
. > Minimiert die Reibung und maximiert die Greifkraft

Lange Lebensdauer durch robustes Design

> Greifbacken und Gehéause aus hochfester Aluminiumlegierung mit
zusatzlicher Eloxalschutzschicht

> Maximiert Verschleil}festigkeit und Lebensdauer

Direkte Teileabfrage

> Grofflachige Sensoraktivierung, unabhangig von Angussposition in der Greifzange
> PNP- und NPN-Sensoren

> Teilekontrolle ab Angussdicke ~ 1 mm

> Integrierte Kontroll-LED

Indirekte Teileabfrage

> Sensoraktivierung, wenn kein Bauteil gegriffen wurde (Greifbacken komplett geschlossen)

> PNP- und NPN-Sensoren

> Sensorik ohne mechanische bzw. bewegte Komponenten, geeignet fiir hohe Beanspruchung
> Integrierte Kontroll-LED

Einfache Demontage ohne Sprengringe bei Serien 130 und 140
> Backen kénnen schnell gewechselt werden
> Selbstzentrierung bei Bedarf einfach zu deaktivieren
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Greifer | Greifzangen

Serie 60 — Kleinstgreifzange, Klemmdurchmesser 10 mm

Serie 60 — Kleinstgreifzange, Klemmdurchmesser 10 mm

Produktbeschreibung

> Greifzange fir sehr kleine Anglsse bei sehr geringem Platzbedarf

> Spaltfrei schlieRend

> Gehduse und Backen aus einer eloxierten, hochfesten Aluminiumlegierung
> Wirkprinzip: einfachwirkend

> Medium: gefilterte und geélte/ungedlte Luft

Technische Daten

Betriebsdruck [bar (psi)] SchlieRkraft bei 6 bar (87 psi) [N]
GR04.060 6 (87) 3,5

Gewicht [g/m]
5,3

Abmessungen

M5

@ 10 i

. ;
| |
% Q i
|
W i
|
3 2
T NN
12,5 6,5
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Greifer | Greifzangen

Serie 80 — Kleinstgreifzange

<
= —

o

Serie 80 — Kleinstgreifzange

Produktbeschreibung

> Klemmdurchmesser 10 mm

> Gehduse und Backen aus einer eloxierten Aluminiumlegierung
> Wirkprinzip: einfachwirkend

> Medium: gefilterte und geélte/ungedlte Luft

Technische Daten

Max. Betriebsdruck [bar (psi)] SchlieRkraft bei 6 bar (87 psi) [N] Gewicht [g]
GR04.080 6 (87) 12 8
Abmessungen
g10 ® M5
N
i

10,8

T

45,7
o
Vary
N4
o

11,7

2,9

16
17,5
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Greifer | Greifzangen

Serie 90 — Kleinstgreifzangen, Klemm-@ 10 mm — einfachwirkend

Serie 90 — Kleinstgreifzangen, Klemm-@ 10 mm — einfachwirkend

Produktbeschreibung

> Greifzangen fur kleine Anglsse und geringen Platzbedarf

> Hohe Greifkraft und weite Backeno6ffnung

> Gehduse und Greifbacken aus einer eloxierten, hochfesten Aluminiumlegierung
> Modell H mit auswechselbaren HNBR-Pads fiir schonende Handhabung

> Index 1N und 1P fiir direkte Sensorabfrage

> Index 2N und 2P fir teachbare Sensoren

> Index 3P fir indirekte Sensorabfrage

> Wirkprinzip: einfachwirkend

> Medium: gefilterte und geélte/ungedlte Luft

Hinweis

> Mittels PNP-Invertierer 20.530 ist eine direkte Teilekontrolle an Greifzange GR04.090-3N moglich: Sensorauslosung erfolgt, wenn Teil gegriffen
wurde
> Der Wandler 20.531 ermdoglicht den Einsatz der Greifzangen in NPN-Schaltungen

Technische Daten

SchlieBkraft
Betriebsdruck bei 6 bar
Backenform [bar (psi)] Sensor (87 psi) [N] Gewicht [g] Zubehor
GR04.090 Standard 2,5-6 (36,3 -87) -- 15 14 --
GR04.090H HNBR-Pad 2,5-6 (36,3 -87) == 15 15 HNBR-Pad: GR04.090-4
GR04.090-1N Standard 2,5-6(36,3-87) NPN 15 16 Steckverbinder: 20.527 (S.411)

Steckverbinder: 20.528 (S.411)
Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
Anschlusskabel: 20.507 (S.410)

GR04.090-1P Standard 2,5-6 (36,3 -87) PNP 15 16 Steckverbinder: 20.527 (S.411)
Steckverbinder: 20.528 (S.411)
Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
Anschlusskabel: 20.507 (S.410)

GR04.090-3P Standard 2,5-6 (36,3 -87) PNP 15 14 Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
Signalwandler: 20.530 (S.422)
Signalwandler: 20.531 (S.422)

GR04.090H-2N HNBR-Pad 2,5-6 (36,3 -87) NPN 15 17 Anschlusskabel: 20.501 (S.410)
Anschlusskabel: 20.502 (S.410)
HNBR-Pad: GR04.090-4

GR04.090H-2P HNBR-Pad 2,5-6(36,3-87) PNP 15 17 Anschlusskabel: 20.501 (S.410)
Anschlusskabel: 20.502 (S.410)
HNBR-Pad: GR04.090-4
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Greifer | Greifzangen

Serie 90 — Kleinstgreifzangen, Klemm-@ 10 mm — einfachwirkend

Abmessungen
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Greifer | Greifzangen

Serie 90 — Kleinstgreifzangen, Klemm-@ 10 mm — einfachwirkend

Abmessungen

55,4
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Greifer | Greifzangen

Serie 90 — Kleinstgreifzangen, Klemm-@ 10 mm — einfachwirkend

9

Abmessungen

15

56
|
|
Z\1
s ———T —— >

16,4

GR04.090H-2N | GR04.090H-2P

(® = Druckluftanschluss
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Greifer | Greifzangen

Serie 100 — Greifzangen mit Klemm-@ 10 mm — einfachwirkend

Serie 100 — Greifzangen mit Klemm-@ 10 mm — einfachwirkend

Produktbeschreibung

Greifzangen mit weiter Backenoffnung fur groBe Anglisse

Spaltfrei schlieRend fir flache Anglsse

Gehduse und Greifbacken aus einer eloxierten, hochfesten Aluminiumlegierung

Modell B mit gerundeten Greifbacken fir groRe/schrig stehende Anglisse

Modell U fir Sondergreifbacken, die SchlieRkraft hdngt von der Geometrie der Greifbacken ab

Modell S mit Sagezahnprofil fir schrag stehende Angisse

Modell H mit auswechselbaren HNBR-Pads fiir schonende Handhabung

Modell XW mit extra breiten Greifbacken

Index 1N und 1P fur direkte Abfrage, groRflachige Sensorbetatigung, unabhangig von der Position des Angusses in der Greifzange
Index 2N und 2P fur direkte Abfrage Sensor, mit zwei frei einstellbaren Schaltpunkten

Index 3N und 3P fiur indirekte Abfrage; Signalauslosung, wenn kein Bauteil gegriffen wurde, keine bewegten Teile, dadurch erh6hte mechanische
Stabilitat

> Wirkprinzip: einfachwirkend

> Medium: gefilterte und geélte/ungedlte Luft

VVVVVVVVVVYV

Technische Daten

SchlieBkraft
Betriebsdruck bei 6 bar Gewicht
Backenform [bar (psi)] (87 psi) [N] [g]

GR04.100 Standard 2,5-8(36,3-116) -- 22 49 -

GR04.100B Sagezahn rund 2,5-8(36,3-116) - 22 49 --

GR04.100U Universal 2,5-8(36,3-116) - -- 44 --

GR04.100S Sagezahn gerade 2,5-8(36,3-116) -- 22 49 --

GR04.100H HNBR-Pad 2,5-8(36,3-116) == 22 46 HNBR-Pad: GR04.103-4HNBR

GRO04.100HNBR Voll-HNBR-Form 2,5-8(36,3-116) == 22 48 ==

GR04.100XW extra breit 2,5-8(36,3-116) - 22 85 -

GR04.100-1N Standard 2,5-8(36,3-116) NPN 22 52 Sensor: GS04.002 (S.408)
Anschlusskabel: 20.503 (S.410)

GR04.100-1P Standard 2,5-8(36,3-116) PNP 22 52 Sensor: GS04.001 (S.408)
Anschlusskabel: 20.503 (S.410)

GR04.100-2N Standard 2,5-8(36,3-116) NPN 22 53 Sensor: GS04.006

Anschlusskabel: 20.501 (S.410)
Anschlusskabel: 20.502 (S.410)

GR04.100-2P Standard 2,5-8(36,3-116) PNP 22 53 Sensor: GS04.005
Anschlusskabel: 20.501 (S.410)
Anschlusskabel: 20.502 (S.410)

GR04.100-3N Standard 2,5-8(36,3-116) NPN 22 50 Sensor: GR04.203N (S.404)
Anschlusskabel: 20.503 (S.410)

GR04.100-3P Standard 2,5-8(36,3-116) PNP 22 50 Sensor: GR04.203P (S.404)
Anschlusskabel: 20.503 (S.410)

GR04.100H-2N HNBR-Pad 2,5-8(36,3-116) NPN 22 50 Sensor: GS04.006

Anschlusskabel: 20.501 (S.410)
Anschlusskabel: 20.502 (S.410)
HNBR-Pad: GR04.103-4HNBR

GR04.100H-2P HNBR-Pad 2,5-8(36,3-116) PNP 22 50 Sensor: GS04.005
Anschlusskabel: 20.501 (S.410)
Anschlusskabel: 20.502 (S.410)
HNBR-Pad: GR04.103-4HNBR
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Greifer | Greifzangen
Serie 100 — Greifzangen mit Klemm-@ 10 mm — einfachwirkend

9
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Greifer | Greifzangen

Serie 100 — Greifzangen mit Klemm-@ 10 mm — einfachwirkend

Abmessungen
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Greifer | Greifzangen

Serie 100 — Greifzangen mit Klemm-@ 10 mm — einfachwirkend

Abmessungen
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Greifer | Greifzangen

Serie 100 — Greifzangen mit Klemm-@ 10 mm — einfachwirkend

Abmessungen
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Greifer | Greifzangen <
//"/»
Serie 100 — Greifzangen mit Klemm-@ 10 mm — einfachwirkend ==
Abmessungen
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Serie 100 — Greifzangen mit Klemm-@ 10 mm — einfachwirkend

Abmessungen

16
?9,95 M5 @ 4,3 (2x)

M5
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()
®

80

GR04.100H-2N | GR04.100H-2P

(® = Druckluftanschluss
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Serie 100 — Greifzangen mit Klemm-@ 10 mm — doppeltwirkend

Serie 100 — Greifzangen mit Klemm-@ 10 mm — doppeltwirkend

Produktbeschreibung

> Greifzangen mit weiter Backen&ffnung fiir groRe Anglisse

> Spaltfrei schlieBend fir flache Anglisse

> Doppeltwirkend fiir kurze Taktzeiten, Offnen und SchlieRen getrennt ansteuerbar
> Gehduse und Greifbacken aus einer eloxierten, hochfesten Aluminiumlegierung
> Wirkprinzip: doppeltwirkend

> Medium: gefilterte und geélte/ungedlte Luft

Technische Daten

Backenform Betriebsdruck [bar (psi)] SchlieRkraft bei 6 bar (87 psi) [N] | Gewicht [g]
GR04.102 Standard 2,5-8(36,3-116) 20 51
Abmessungen
16
®) @10 M5 @ 4,3 (2x)
j\ = BN
M5 =
|
| <
N i
M5 |
& |1
o o |
® o
OfO 107
2 \OEO |
OO _l_
0 1.8
15

®) = Druckluftanschluss (SchlieBen) @ = Druckluftanschluss (Offnen)
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Serie 130 — Greifzangen mit Klemm-@ 20 mm — einfachwirkend

Serie 130 — Greifzangen mit Klemm-@ 20 mm — einfachwirkend

Produktbeschreibung

Greifzangen mit hoher Greifkraft und weiter Backenoffnung fiir groRe Anguisse

Eng schlieRend fir flache Anglsse

GR04.130 mit geraden Greifbacken

Gehduse und Greifbacken aus einer eloxierten, hochfesten Aluminiumlegierung

Modell B mit gerundeten Greifbacken fir groRe/schrig stehende Anglisse

Modell U fir Sondergreifbacken, die SchlieRkraft hdngt von der Geometrie der Greifbacken ab

Modell S mit Sagezahnprofil fir schrag stehende Anglsse

Modell H mit auswechselbaren HNBR-Pads fiir schonende Handhabung

Modell XW mit extra breiten Greifbacken

Index 1N und 1P fur direkte Abfrage, groRflachige Sensorbetatigung, unabhangig von der Position des Angusses in der Greifzange
Index 3N und 3P fiur indirekte Abfrage; Signalauslosung, wenn kein Bauteil gegriffen wurde, keine bewegten Teile, dadurch erh6hte mechanische
Stabilitat

> Wirkprinzip: einfachwirkend

> Medium: gefilterte und geélte/ungedlte Luft

VVVVVVVVVVYV

Technische Daten

SchlieBkraft
Betriebsdruck bei 6 bar
Backenform [bar (psi)] (87 psi) [N] Gewicht [g] | Zubehor
GR04.130 Standard 2,5-8(36,3-116) -- 95 133 --
GR04.130B Sagezahn rund 2,5-8(36,3-116) -- 95 131 --
GR04.130U Universal 2,5-8(36,3-116) -- -- 128 -
GR04.130H HNBR-Pad 2,5-8(36,3-116) -- 95 137 Verlangerungsrohr: GR06.022 (S.90)
HNBR-Pad: GR04.130C-4HNBR
GR04.130-1N Standard 2,5-8(36,3-116) NPN 95 141 Verlangerungsrohr: GR06.022 (S.90)

Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
Sensor: GS04.002 (S.408)

GR04.130-1P Standard 2,5-8(36,3-116) PNP 95 141 Verlangerungsrohr: GR06.022 (S.90)
Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
Sensor: GS04.001 (S.408)

GR04.130B-1N Sagezahn rund 2,5-8(36,3-116) NPN 95 140 Verlangerungsrohr: GR06.022 (S.90)
Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
Sensor: GS04.002 (S.408)

GR04.130B-1P Sagezahn rund 2,5-8(36,3-116) PNP 95 140 Verlangerungsrohr: GR06.022 (S.90)
Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
Sensor: GS04.001 (S.408)

GR04.130XW-3P extra breit 2,5-8(36,3-116) PNP 95 139 Verldangerungsrohr: GR06.022 (S.90)
Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
Sensor: GR04.203P (S.404)
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Serie 130 — Greifzangen mit Klemm-@ 20 mm — einfachwirkend

9

Abmessungen
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Serie 130 — Greifzangen mit Klemm-@ 20 mm — einfachwirkend

Abmessungen
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Serie 130 — Greifzangen mit Klemm-@ 20 mm — einfachwirkend
Abmessungen
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Serie 130 — Greifzangen mit Klemm-@ 20 mm — einfachwirkend

Abmessungen
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Serie 130 — Greifzangen mit Klemm-@ 20 mm — einfachwirkend

9

Abmessungen
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=z
Serie 2016 — Greifzangen, ohne Abfrage

Serie 2016 — Greifzangen, ohne Abfrage

GR04.2016R mit geraden Greifbacken Greifzange GR04.2016H mit HNBR-Pads

Produktbeschreibung

> Klemmdurchmesser 20 mm

> Greifzangen mit hoher Greifkraft und weiter Backenoffnung

> GR04.2016S: Greifbacken mit Sdgezahnprofil fir hohere Haltekrafte

> GR04.2016H: Greifbacken mit auswechselbaren HNBR-PADs

> Einfache Montage und Demontage der Greifbacken

> Greifbacken aus Stahl, galvanisch verzinkt

> Fir Abfrage des gegriffenen Bauteils stehen alternativ die Greifzangen GR04.2016RC und GR04.2016SC (beide direkte Abfrage) zur Verfligung
> Gehduse aus einer eloxierten, hochfesten Aluminiumlegierung

> Wirkprinzip: einfachwirkend

> Medium: gefilterte und geélte/ungeélte Luft

Technische Daten

Max. Betriebsdruck [bar (psi)] SchlieBkraft bei 6 bar (87 psi) [N] Gewicht [g]
GR04.2016R 6 (87) 52 148
GR04.2016S 6 (87) 52 148
GR04.2016H 6 (87) 52 148
Abmessungen
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Serie 2016 — Greifzangen, ohne Abfrage
Abmessungen
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Serie 2016 — Greifzangen, mit direkter Abfrage

Serie 2016 — Greifzangen, mit direkter Abfrage

GR04.2016RC mit geraden Greifbacken GR04.2016SC mit Sagezahngreifbacken fur hohere Haltekrafte

Produktbeschreibung

Klemmdurchmesser 20 mm

Greifzangen mit hoher Greifkraft und weiter Backenoffnung

Selbstzentrierende Ausfiihrung

GroRflachige Sensorbetatigung, unabhangig von der Position des Angusses in der Greifzange
Einfache Montage und Demontage der Greifbacken

Greifbacken aus Stahl, galvanisch verzinkt

Gehduse aus einer eloxierten, hochfesten Aluminiumlegierung

Wirkprinzip: einfachwirkend

Medium: gefilterte und gedlte/ungedlte Luft

VVVVVVVVYV

Technische Daten

Max. Betriebsdruck SchlieRkraft bei 6 bar (87 psi)
[bar (psi)] Sensor | [N] Gewicht [g] | Zubehor
GR04.2016RC 6 (87) PNP 52 165 Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
Sensor: GS04.001 (S.408)
GR04.2016RC/NPN 6 (87) NPN 52 165 Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
Sensor: GS04.002 (S.408)
GR04.2016SC 6 (87) PNP 52 168 Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
Sensor: GS04.001 (S.408)
GR04.2016SC/NPN 6 (87) NPN 52 168 Anschlusskabel: 20.503 (S.410)

Sensor: GS04.002 (S.408)

186 FiPA

challenge accepted



Greifer | Greifzangen

>%
};/j)
Serie 2016 — Greifzangen, mit direkter Abfrage

Abmessungen
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Serie 140 — Kraftgreifzange

Serie 140 — Kraftgreifzange

>

Anwendungsbeispiel: Greifen von Kunststoffflaschen

Produktbeschreibung

> Klemmdurchmesser 20 mm

> PNP- oder NPN-Sensoren mit 3-poligem M8-Stecker und 0,3 m Kabelldnge
> Sehr hohe Greifkraft

> Gehduse und Backen aus einer eloxierten Aluminiumlegierung

> Wirkprinzip: einfachwirkend

> Medium: gefilterte und gedlte/ungedélte Luft

Technische Daten

Max. Betriebsdruck SchlieRkraft bei 6 bar (87 psi)
[bar (psi)] Sensor | [N] Gewicht [g] | Zubehor
GR04.140A 8 (116) - 380 395 -
GR04.140B 8 (116) PNP 380 405 Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
Sensor: GS04.001 (S.408)
GR04.140B/NPN 8 (116) NPN 380 405 Anschlusskabel: 20.503 (S.410)

Sensor: GS04.002 (S.408)

Montagebeispiel mit seitlich montierter Halterung
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Serie 140 — Kraftgreifzange

Abmessungen
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Serie 840 — Kraftgreifzangen mit Hub, Klemmdurchmesser 30 mm

Serie 840 — Kraftgreifzangen mit Hub, Klemmdurchmesser 30 mm

Produktbeschreibung

> Greifzangen mit sehr hoher Greifkraft, eng schliefend fiir flache Angiisse

> Zustellhub (Zylinder 1) zum Heranfahren an das Bauteil zur Spritzgussentnahme

> Ruckstellhub (Zylinder 2) zum vollstdndigen Herausfahren der Greifzange zur Ablage des Bauteils, z. B. auf einem Férderband

Greifzange selbstzentrierend

Medium: gefilterte und geélte/ungedlte Luft

Geeignet fiir hohe Beanspruchung durch geschlossene, koaxiale Zylinderfihrung

Teilekontrolle durch groRflachige Sensoraktivierung, unabhingig von der Position des Angusses in der Greifzange (GR04.140B, GR04.140B/NPN)
Hubabfrage lber optionale Zylindersensoren

Einfacher Wechsel der Greifbacken ohne Sprengringe

Die Selbstzentrierung kann bei Bedarf einfach ausgebaut werden

Bei GR04.840B im Lieferumfang enthalten: Sensor GR04.131-S1 bzw. GR04.131-S2, Kabellange 0,2 m, 3-Pol-M8-Stecker, offenes Ende; Verlange-
rungskabel 2 m, 3-Pol-M8-Buchse, offenes Ende

Fiir Zylindersensoren siehe ,,Passende Sensoren”

VVVVVVYVYV

v

Technische Daten
Betriebsdruck SchlieRkraft bei Gewicht

[bar (psi)] Sensor 6 bar (87 psi) [N] [g] Passende Sensoren

GR04.840A-20 6 (87) = 380 20 = 1.110 GR04.202N (S.404)
GR04.202P (S.404)
GR04.280N (S.404)
GR04.280P (5.404)

GR04.840A-30 6 (87) = 380 30 = 1.185 GRO4.202N (S.404)
GRO04.202P (S.404)
GRO4.280N (S.404)
GRO4.280P (S5.404)

GR04.840A-20-20 6 (87) = 380 20 20 1.480 GR04.202N (S.404)
GR04.202P (S.404)
GR04.280N (S.404)
GR04.280P (5.404)
GR04.840A-20-30 6 (87) — 380 30 20 1.540 GRO4.202N (S.404)

GRO04.202P (S.404)
GRO4.280N (S.404)
GR04.280P (5.404)

GR04.840B-20 6 (87) PNP 380 20 = 1.130 GS04.001 (5.408)
GRO04.202P (5.404)
GROA4.280P (5.404)

GR04.840B-30 6 (87) PNP 380 30 = 1.200 GS04.001 (S.408)
GR04.202P (S.404)
GR04.280P (5.404)

GR04.840B-20-20 6 (87) PNP 380 20 20 1.500 GS04.001 (S.408)
GR04.202P (S.404)
GR04.280P (S.404)

GR04.840B-20-30 6 (87) PNP 380 30 20 1.560 GS04.001 (S.408)
GR04.202P (S.404)
GR04.280P (5.404)

GR04.840B-20/NPN 6 (87) NPN 380 20 = 1.130 GS04.002 (S.408)

GR04.202N (S.404)
GR04.280N (S.404)

GR04.840B-30/NPN 6 (87) NPN 380 30 = 1.200 GS04.002 (S.408)
GRO4.202N (S.404)
GR04.280N (S.404)
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Serie 840 — Kraftgreifzangen mit Hub, Klemmdurchmesser 30 mm

Technische Daten
Betriebsdr SchlieRkraft bei Gewicht

[bar (psi)] Sensor 6 bar (87 psi) [N] [g] Passende Sensoren

GR04.840B-20-20/NPN 6 (87) NPN 380 20 20 1.500 GS04.002 (S.408)
GR04.202N (S.404)
GR04.280N (S.404)

GR04.840B-20-30/NPN 6 (87) NPN 380 30 20 1.560 GS04.002 (S.408)
GR04.202N (S.404)
GR04.280N (5.404)
Abmessungen
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“ = Die Lange L bezieht sich auf den eingefahrenen Zustand. Gesamtlange = L+ Hub 1 (bzw. Hub 1 + Hub 2)
®) = Druckluftanschluss Zylinder ausfahren = Druckluftanschluss Zylinder einfahren ® = Druckluftanschluss Greifzange
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Serie 840 — Kraftgreifzangen mit Hub, Klemmdurchmesser 30 mm

Abmessungen
?6 M5 (4x) 80
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= Die Lénge L bezieht sich auf den eingefahrenen Zustand. Gesamtlange = L + Hub 1 (bzw. Hub 1 + Hub 2)
®) = Druckluftanschluss Zylinder ausfahren ® = Druckluftanschluss Zylinder einfahren @ = Druckluftanschluss Greifzange

GR04.840A-20 298
GR04.840A-30 308
GR04.840A-20-20 348
GR04.840A-20-30 358
GR04.840B-20 298
GR04.840B-30 308
GR04.840B-20-20 348
GR04.840B-20-30 358
GR04.840B-20/NPN 298
GR04.840B-30/NPN 308
GR04.840B-20-20/NPN 348
GR04.840B-20-30/NPN 358
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Serie 110 — Greifzange mit indirekter Abfrage

Serie 110 — Greifzange mit indirekter Abfrage

Produktbeschreibung

> Greifzangen mit groRer Greifkraft und breiten Backen

> Backen mit grober Verzahnung fur schwer entformbare Spritzgussteile

> Teilekontrolle durch indirekte Sensorabfrage, Sensorauslésung bei geschlossenen Backen, da kein Teil gegriffen wurde
> Wirkprinzip: einfachwirkend

> Sensor mit 3-Pol-M8-Stecker und 0,6-m-Kabel im Lieferumfang enthalten

Technische Daten

Max. Betriebsdruck SchlieBkraft bei
[bar (psi)] 6 bar (87 psi) [N] Gewicht [g] Zubehor
GR04.111A 8(116) PNP* 95 135 Halter: GR0O4.196A (S.198)
Sensor: GRO4.111A-Sensor
GRO04.111A/NPN 8 (116) NPN* 95 135 Halter: GR04.196A (S.198)

Sensor: GR0O4.111A-Sensor-NPN

Abmessungen Schaltbilder Sensoren
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(® = Druckluftanschluss * = Sensorabfrage funktioniert bei Teilen mit einem Durchmesser ab 2 mm
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Serie 110 — Greifzangen

Serie 110 — Greifzangen

Produktbeschreibung

> Spaltfrei schlieRende Greifzangen mit groRer Greifkraft und breiter Backenoffnung fiir groRe Anglisse
> PNP- oder NPN-Sensoren mit 3-poligem M8-Stecker und 0,3 m Kabelldnge
> Wirkprinzip: einfachwirkend

Technische Daten

Max. Betriebs- SchlieBkraft an der | Min. Angussdicke Passende
druck [bar (psi)] Sensor Backenspitze [N] [mm] Gewicht [g] Sensoren
GR04.110A 8(116) PNP 95 1 130 GS04.001 (S.408)
GR04.110A/NPN 8(116) NPN 95 1 130 GS04.002 (S.408)
GR04.110B 8 (116) o 95 1 130 o=
Abmessungen
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Serie 110 — Greifzangen
Abmessungen
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Serie 110 — Greifzangen

Serie 110 — Greifzangen

Produktbeschreibung

> Spaltfrei schlieRende Greifzange mit groRer Greifkraft und breiter Backeno6ffnung fur groBe Anglsse
> Wirkprinzip: doppeltwirkend

Technische Daten

Max. Betriebsdruck [bar (psi)] SchlieBkraft bei 6 bar (87 psi) [N] | Gewicht [g] Passende Halter
GR04.110 8 (116) 66 135 GRO04.197A (S.197)
Abmessungen

\
\
O <
\
\
=
o
18 Q
B
12 s
\
| ©
i N
~ o -
| (‘Q ,\‘
| : "
o~
M3 !
N o
| N
©
~
L1
10 M5x8 (4x) 30
25

®) = Druckluftanschluss (Offnen) ® = Druckluftanschluss (SchlieRen)

196 FiPA

challenge accepted



b

)

Greifer | Greifzangen
Halter fiir Serie 110 — Greifzange

Halter fir Serie 110 — Greifzange

Technische Daten

Art.-Nr. Gewicht [g]

GR04.197A 47
GR04.197B 47
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Greifer | Greifzangen

Halter fiir Serie 110 — Greifzange

Halter fur Serie 110 — Greifzange

Technische Daten

Art.-Nr. Gewicht [g]

GR04.196A 27

Abmessungen

45

@ 4,5 (4x)
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Greifer | Notizen

9

Notizen:
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Greifer | Greiffinger

95°-Greiffinger

95°-Greiffinger

Greiffinger mit HNBR-Elastomer-Pad und
HNBR-Anschlagelement fiir schonendes Greifen

Produktbeschreibung

> Einfachwirkend mit Ruckstellfeder

> Gehduse und Backen aus einer eloxierten Aluminiumlegierung

> GR04.034 und GR04.040: optionale Uberwachung der Kolbenstellung

> Greiffliche enthélt eine zentrale Bohrung zur Aufnahme eines HNBR-Elastomer-Pads

Technische Daten

Art.-Nr. GR04.034 GR04.040 GR04.044
Betriebsdruck [bar (psi)] 2-8(29-116) 2-8(29-116) 2-8(29-116)

Klemm-@ [mm] 14 20 20
Winkelhub [°] 95 95 95

SchlieBkraft bei 6 bar 70 70
(87 psi) [N]
82 60
HNBR-Pad: GR04.034-HNBR HNBR-Pad: GR04.044-HNBR HNBR-Pad: GR04.044-HNBR
Sensor: GR04.198 (S.404) Sensor: GR04.198 (S.404)
Sensor: GR04.198/NPN (S.404) Sensor: GR04.198/NPN (S.404)

Sensorhalter: GR04.038S (S.204)

Anwendungsbeispiel mit Sensor

200  FiPA
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Greifer | Greiffinger 4}’
95°-Greiffinger

Abmessungen
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Greifer | Greiffinger
35°-Greiffinger

35°-Greiffinger

Produktbeschreibung

> Einfachwirkend mit Ruckstellfeder
> Gehduse und Backen aus einer eloxierten Aluminiumlegierung
> GR04.035 und GR04.041: optionale Uberwachung der Kolbenstellung

Technische Daten

Art.-Nr. GR04.035 GR04.041 GR04.045
Betriebsdruck [bar (psi)] 2-8(29-116) 2-8(29-116) 2-8(29-116)
Klemm-@ [mm] 20 20
Winkelhub [°] 35 35
ja -
23 65 65
25 86 65
Sensor: GR04.198 (S.404) Sensor: GR04.198 (S.404) --
Sensor: GR04.198/NPN (S.404) Sensor: GR04.198/NPN (S.404)
Sensorhalter: GR04.038S (S.204)
Abmessungen
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(®) = Druckluftanschluss
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Greifer | Greiffinger <
/;\_/
35°-Greiffinger ==
Abmessungen
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Greifer | Greiffinger Zubehor

Sensorhalter fir Greiffinger — Klemmdurchmesser 14 mm

Sensorhalter fiir Greiffinger — Klemmdurchmesser 14 mm

Produktbeschreibung

> Aus einer eloxierten Aluminiumlegierung

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Greiffinger Klemm-@ [mm] Gewicht [g] Passende Sensoren

GR04.038S GR04.034, GR04.035 14 6 GR04.198 (S.404)
GR04.198/NPN (S.404)

Abmessungen
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Greifer | Greiffinger Zubehor /'@
Greiffingerflihrung Cad

Greiffingerfiihrung

ye /S

Produktbeschreibung

> Schitzt das Werkstiick wahrend des Geifvorgangs

Technische Daten

Passend fiir Greiffinger Klemm-@ [mm] Gewicht [g] Passende Greiffinger
GR04.037 GR04.034, GR04.035 14 12 GR04.034 (S5.200)
GR04.035 (S.202)
GR04.047 GR04.040, GR04.041, GR04.044, GR04.045 20 19 GR04.040 (S.200)

GR04.041 (5.202)
GR04.044 (S.200)
GR04.045 (S.202)

Abmessungen
31
24 20
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(D (7
& ©)
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ST == 3
| ‘ m R § 7 2
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GR04.037 GR04.047

www.fipa.com FiPA 205

challenge accepted



Greifer | Greiffinger Zubehor

Anschlagelemente fir Greiffinger

Anschlagelemente fir Greiffinger

GR04.034-H und GR04.044-H mit HNBR-Elastomer-Pad

GR04.036 und GR04.046

Produktbeschreibung

> Aus POM-Kunststoff

> In Kombination mit Greiffingerfihrung verwendbar

> GR04.034-H und GR04.044-H: mit HNBR-Elastomer-Pad fur sanftes Greifen des Werkticks, Temperaturbereich 0 - 160 °C (32 - 320 °F)
> Hinweis: Maximaltemperatur ist nur fir kurzen Kontakt — maximal 30 Sekunden

Technische Daten

Art.-Nr. Passend fiir Greiffinger Klemm-@ [mm] Gewicht [g] Ersatzelastomer
GR04.036 GR04.034, GR04.035 14 11 --
GR04.046 GR04.040, GR04.041, GR04.044, GR04.045 20 16 --
GR04.034-H GR04.034, GR04.035 14 6 GR04.034-HNBR
GR04.044-H GR04.040, GR04.041, GR04.044, GR04.045 20 13 GR04.044-HNBR
Abmessungen
C
F C
|
| N | o
|
[a)] w (\.
() " 2 i
U
G
?
NG <
ASE
T
L - 1
| I =
G
GR04.036 | GR04.046 GR04.034-H | GR04.044-H
A @ A [mm] B [mm] H [mm] C[mm] D [mm] E [mm] F [mm] G [mm]
GR04.036 14 18 23,6 34 16,5 10 11,5 15
GR04.046 20 24 29,6 45 14,5 10 16,5 18
GR04.034-H 14 18 18,5 33 15 10 -- 14
GR04.044-H 20 24 24 44,5 13 10 -- 17
206 FiPA
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Greifer | Greiffinger Zubehor

Anschlagelemente flir Greiffinger

Anwendungsbeispiele

> Greiffinger mit Anschlagelement ohne HNBR-Elastomer-Pad > Greiffinger mit Anschlagelement mit HNBR-Elastomer-Pad

www.fipa.com FiPA 207
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Greifer | Greiffinger Zubehor

Verlangerungsrohre

Verlangerungsrohre

Produktbeschreibung

> Passend fuir Zentrierbolzen, Greiffinger und Angussgreifzangen

Technische Daten

Art.-Nr. Klemm-@ [mm] Gewicht [g] Passende Zentrierbolzen
GR06.020 10 10 GR06.001 (S.89)
GR06.021A 14 22 GR06.002A (S.89)
GR06.022 20 28 GR06.003 (S.89)
Abmessungen

______________7'\_'=____ I

S8
-_— !L
B
H

A F @ A [mm] B [mm] H [mm]
GR06.020 M8x1 10 87 100
GR06.021A M12x1 14 82 100
GR06.022 M17x1 20 82 100
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Greifer | Parallelgreifer
2-Finger-Parallelgreifer

2-Finger-Parallelgreifer

Produktbeschreibung

> Greifer mit hoher Greifkraft
> Doppeltwirkend fiir Innen- und AuRengreifen sowie kurze Taktzeiten, je ein Druckluftanschluss fiir Offnen und SchlieRen
> Einfachwirkend: unbetitigt geéffnet (NO), SchlieBen durch Druckluft, Offnen durch Riickstellfeder
> Gehé&use und Backen aus hochfester Aluminiumlegierung
> Grundbacken fur die Adaptierung von kundenspezifischen Greifbacken verfiigbar
> Optionale Erfassung der Kolbenstellung
> Medium: gefilterte und geélte/ungeélte Luft
> PNP- und NPN-Sensoren:
- C-Nut (Winkel 90°): GR04.202P, GR04.202N
- C-Nut (gerade, kurze Bauform): GR04.280P, GR04.280N
- T-Nut (gerade): GR04.203P, GR04.203N
> Anschlusskabel fiir Sensoren:
-20.503: 3-Pol M8, Kabel gerade, Lange 2.500 mm, offenes Ende
-20.507: 3-Pol M8, Kabel 90°, Lange 2.000 mm, offenes Ende
-20.570: 3-Pol M8, Lange 1.500 mm, Ende mit Stecker 3-Pol M8

Technische Daten

. . |5 |8
g |g |8 |w 2 5
3 ® 2 3 g ®
£ 2 g b o
x b= & _
2 S § o 22 Sz @ g =
g o= 2 |2 |Ez |éz |5_ |4 i
5 |88 i[5 [32 (53 4= |8 s
= B o€ |a€ |23 |EQ |ZE & 2
= @2 SE I a8 o8 (= ] o
GR04.122-10  doppelt 3-7(43,5-101,5) 10 2 16 11 180 -10-60 120
(14 - 140)
Sensor: GR04.203N (S.404)
Sensor: GR04.203P (S.404)
Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
GR04.122-10S einfach  3-7(43,5-101,5) 10 2 16 11 180 -10-60 120  Anschlusskabel: 20.507 (S.410)
(14 - 140) Anschlusskabel: 20.570 (S.410)
Halter: GR06.050 (S.240)
GR04.122-16  doppelt 3-7(43,5-101,5) 16 3 44 33 180 -10-60 160  Sensor: GR0O4.202N (S.404)
(14 - 140) Sensor: GR04.202P (S.404)
Sensor: GR04.203N (S.404)
Sensor: GR04.203P (S.404)
Sensor: GR04.280N (S.404)
- Sensor: GR04.280P (S.404)
GR04.122-16S einfach  3-7(43,5-101,5) 16 3 44 33 180 -10-60 160 Anschlusskabel: 20.503 (S.410)

(14 -140) Anschlusskabel: 20.507 (S.410)
Anschlusskabel: 20.570 (S.410)
Halter: GR06.051 (S.240)

Fortsetzung siehe nachste Seite
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Greifer | Parallelgreifer

2-Finger-Parallelgreifer

Technische Daten

= N
- - g S
g |12 |2 |2 |3 |5
7] =] n ‘0 O =
& 8 3 2 < 0
x = £_ |2
a E] S o ﬁE c= _ﬁ g- =
N 5= 5 © = o= | & 3 =
£ 25 o o =7 Wy |0 2 =
s 02 §— | a €2 52 a 3] S
z E5 2E 8F Ex |4 BE % :
2 k) SE |£E & 6L (22 |4 o
GR04.122-20  doppelt 3-7(43,5-101,5) 20 5 65 40 180 -10-60 300  Sensor: GRO4.202N (S.404)
(14 - 140) Sensor: GR04.202P (S.404)
Sensor: GR04.203N (S.404)
Sensor: GR04.203P (S.404)
Sensor: GR04.280N (S.404)
GR04.122-20S einfach  3-7(43,5-101,5) 20 5 65 40 180 -10-60 300  Sensor: GRO4.280P (S.404)
(14 - 140) Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
Anschlusskabel: 20.507 (S.410)
Anschlusskabel: 20.570 (S.410)
Halter: GR06.052 (S.240)
GR04.122-25  doppelt 3-7(43,5-101,5) 25 7 105 66 180 -10-60 365  Sensor: GRO4.202N (S.404)
(14 - 140) Sensor: GR04.202P (S.404)
Sensor: GR04.203N (S.404)
Sensor: GR04.203P (S.404)
Sensor: GR04.280N (S.404)
GR04.122-255 einfach  3-7(43,5-101,5) 25 7 105 66 180 -10-60 365  Sensor: GR04.280P (S.404)

(14 - 140) Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
Anschlusskabel: 20.507 (S.410)
Anschlusskabel: 20.570 (S.410)
Halter: GR06.053 (S.240)

GR04.122-32 doppelt 3-7(43,5-101,5) 32 11 225 156 60 -10-60 860 Sensor: GR0O4.202N (S.404)
(14 - 140) Sensor: GR04.202P (S.404)
Sensor: GR04.203N (S.404)
Sensor: GR04.203P (S.404)
Sensor: GR04.280N (S.404)
GR04.122-32S einfach  3-7(43,5-101,5) 32 11 225 156 60 -10-60 860  Sensor: GRO4.280P (S.404)
(14 - 140) Anschlusskabel: 20.503 (S.410)
Anschlusskabel: 20.507 (S.410)
Anschlusskabel: 20.570 (S.410)
Halter: GR06.054 (S.240)

GR04.122-40  doppelt 3-7(43,5-101,5) 40 15 320 255 60 -10- 60 950  Sensor: GRO4.202N (S.404)

(14 - 140) Sensor: GR04.202P (S.404)

Sensor: GR04.203N (S.404)

Sensor: GR04.203P (S.404)

Sensor: GR04.280N (S.404)

N . _ _ 0 Sensor: GR04.280P (S.404)
GR04.122-40S einfach  3-7(43,5-101,5) 40 15 320 255 60 &2_?20) 950 Anschlusskabel: 20,503 (5.410)
Anschlusskabel: 20.507 (S.410)
Anschlusskabel: 20.570 (S.410)

Halter: GR06.055 (S.240)

Abstand Greifpunkt (* siehe Diagramme)
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Greifer | Parallelgreifer

2-Finger-Parallelgreifer

Abmessungen
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) = Sensoreinschub fiir GR04.202 und GR04.280 = Sensoreinschub fiir GR04.203 @ = Druckluftanschluss (Offnen)
@ = Druckluftanschluss (SchlieBen) * = Greifbacken gedffnet * = Greifbacken geschlossen
T IT |= |= |= |= = — = |= | |= E |- |=
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£ 1E | |E |E |E E|E |E |E |E |E |E - |E |E
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GR04.122-10 15,2 | 11,2 |29 57 16,4 |23 M2,5 |M3 |5 4 3 5 12 18 12 M3 |2 52 |76
GR04.122-10S 15,2 | 11,2 |29 57 16,4 |23 M2,5 |M3 |5 4 3 , 12 18 12 M3 |2 52 |76
GR04.122-16 20,9 |14,9 |38 |673 [23,6 |30,6 |[M3 |M5 |8 5 4 15 |22 |15 |M4 |3 6,5 |11
GR04.122-16S 20,9 | 14,9 |38 67,3 23,6 30,6 | M3 M5 |8 5 4 15 22 15 M4 |3 6,5 11
GR04.122-20 26,3 | 16,3 | 50 84,8 27,6 |42 M4 M5 10 8 5 20 32 18 M5 |4 7,5 16,8
GR04.122-20S 26,3 | 16,3 |50 84,8 |27,6 |42 M4 M5 10 8 5 20 32 18 M5 |4 7,5 16,8
GR04.122-25 33,3 /19,3 |63 102,7 | 33,6 |52 M5 M5 |12 10 6 12 25 40 22 M6 |4 10 21,8
GR04.122-25S 33,3 /19,3 |63 102,7 | 33,6 |52 M5 M5 |12 10 6 12 25 40 22 M6 |4 10 21,8
GR04.122-32 48 26 97 113 40 60 M6 M5 |15 12 7 14 29 46 26 M6 |5 12 23
GR04.122-32S 48 26 97 113 40 60 M6 M5 |15 12 7 14 29 46 26 M6 |5 12 23
GR04.122-40 60 30 119 | 139 48 72 M8 M5 18 14 9 17 36 56 32 M8 |5 14 29
GR04.122-40S 60 30 119 | 139 48 72 M8 M5 18 14 9 17 36 56 32 M8 |5 14 29

Fortsetzung siehe nachste Seite
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Greifer | Parallelgreifer

2-Finger-Parallelgreifer

Diagramme

> Offnungskraft in Abhangigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck

20 | Steuerdruck [bar]
15 | 7
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4
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Abstand Greifpunkt [mm)]

GR04.122-10 | GR04.122-10S

> SchlieRkraft in Abhadngigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck

L Steuerdruck [bar]
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> Offnungskraft in Abhangigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck
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> SchlieRkraft in Abhadngigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck

] Steuerdruck [bar]
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Abstand Greifpunkt [mm]
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> Offnungskraft in Abhidngigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck

Steuerdruck [bar]
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Abstand Greifpunkt [mm)]
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> SchlieRkraft in Abhdngigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck
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Greifer | Parallelgreifer

2-Finger-Parallelgreifer

Diagramme

> Offnungskraft in Abhangigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck

Steuerdruck [bar]
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GR04.122-25 | GR04.122-25S

> SchlieRkraft in Abhédngigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck

Steuerdruck [bar]
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> Offnungskraft in Abhangigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck

Steuerdruck [bar]
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Abstand Greifpunkt [mm]
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> SchlieRkraft in Abhadngigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck

] Steuerdruck [bar]
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> Offnungskraft in Abhidngigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck
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GR04.122-40 | GR04.122-40S

www.fipa.com

> SchlieRkraft in Abhangigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck

] Steuerdruck [bar]
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Greifer | Parallelgreifer

Grundbacken fur Parallelgreifer

Grundbacken fir Parallelgreifer

Produktbeschreibung

> Grundbacken aus Aluminium (Index -1) flr eigene Formgebung

> Grundbacken aus Stahl (Index -4) mit HNBR-Pads fiir schonendes Greifen
> Grundbacken mit Index -4 werden mit HNBR-Elastomer ausgeliefert

> Schrauben im Lieferumfang enthalten

Technische Daten

Art.-Nr.
GR04.122-10-1

Geeignet fiir Parallelgreifer
GR04.122-10, GR04.122-10S

Gewicht [g]
20

Ersatzelastomer

GR04.122-16-1

GR04.122-16, GR04.122-16S

24

GR04.122-20-1

GR04.122-20, GR04.122-20S

37

GR04.122-25-1

GR04.122-25, GR04.122-25S

53

GR04.122-32-1

GR04.122-32, GR04.122-32S

106

GR04.122-40-1

GR04.122-40, GR04.122-40S

156

GR04.122-10-4

GR04.122-10, GR04.122-10S

29

GR04.103-4HNBR

GR04.122-16-4

GR04.122-16, GR04.122-16S

49

GR04.103-4HNBR

GR04.122-20-4

GR04.122-20, GR04.122-20S

61

GRO04.130C-4HNBR

GR04.122-25-4

GR04.122-25, GR04.122-25S

85

GR04.103-4HNBR

GR04.122-32-4

GR04.122-32, GR04.122-32S

136

GRO04.103-4HNBR

GR04.122-40-4

GR04.122-40, GR04.122-40S

230

GR04.130C-4HNBR

Grundbacken fiir Parallelgreifer mit HNBR-Elastomer

e F1PA
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Greifer | Parallelgreifer

Grundbacken fir Parallelgreifer

Abmessungen

O b

O
| *‘ C A

GR04.122-10-1 | GR04.122-16-1 | GR04.122-20-1 | GR04.122-10-4 | GR04.122-16-4 | GR04.122-20-4
GR04.122-25-1 | GR04.122-32-1 | GR04.122-40-1

B

C A

GR04.122-25-4 | GR04.122-32-4 | GR04.122-40-4

m A [mm] B [mm] C [mm] D [mm] E [mm]
GR04.122-10-1 15 25 10 7,5 13
GR04.122-16-1 17,9 28 13 10,4 16
GR04.122-20-1 21,5 33 15 14 21
GR04.122-25-1 25 38 17 17,5 26
GR04.122-32-1 36,4 42 20 22,9 30
GR04.122-40-1 40,4 49 23 26,9 37
GR04.122-10-4 7,5 45,2 10 20 -
GR04.122-16-4 9,5 57 13 20 --
GR04.122-20-4 10,5 57 15 24 --
GR04.122-25-4 12 57 17 20 --
GR04.122-32-4 15,2 57 20 20 --
GR04.122-40-4 17,3 64 24 24 -
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Greifer | Parallelgreifer
2-Finger-Parallelgreifer — hohe Greifkraft

2-Finger-Parallelgreifer — hohe Greifkraft

Produktbeschreibung

> Greifer mit hoher Greifkraft auch bei gleichzeitig hohen Biegemomenten
> Kompakte, flache Bauform
> Doppeltwirkend fiir Innen- und AuRengreifen sowie kurze Taktzeiten, je ein Druckluftanschluss fiir Offnen und SchlieRen
> Gehduse aus hochfester Aluminiumlegierung
> Adaptierung von kundenspezifischen Greifbacken
> Optionale Erfassung der Kolbenstellung
> Kraftangaben gelten fir Halteposition von L = 25 mm, gemessen von der Greiferoberseite
> Medium: gefilterte und geélte/ungedlte Luft
> PNP- und NPN-Sensoren:
- T-Nut (gerade) fiir Sensoren: GR04.203P, GR04.203N

Technische Daten

Art.-Nr. GR04.600-12 GR04.600-16 GR04.600-20 GR04.600-26 GR04.600-32
Betriebsdruck 3-7(43,5-101,5) 3-7(43,5-101,5) 3-7(43,5-101,5) 3-7(43,5-101,5) 3-7(43,5-101,5)
[bar (psi)]

Kolbendurchmesser 12 16 20 26 32

[mm]

Hub pro Greifbacke 6 8 10 13 16

[mm]

SchlieRkraft bei 240 320 550 750 1.200

6 bar (87 psi) [N]

Offnungskraft bei 6 bar P& 370 600 830 1.300

(87 psi) [N]

Max. Betriebsfrequenz k{0 180 180 180 180

[1/min]

Betriebstemperatur -5-60 (23 -140) -5-60 (23 - 140) -5-60 (23 -140) -5-60 (23 - 140) -5-60 (23 -140)
[°C (°F)]

Gewicht [g] 280 450 760 1.400 2.500

Passende Sensoren GR04.203N (S.404) GR04.203N (S.404) GR04.203N (S.404) GR04.203N (S.404) GR04.203N (S.404)
GR04.203P (S.404) GR04.203P (S.404) GR04.203P (S.404) GR04.203P (S.404) GR04.203P (S.404)
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Greifer | Parallelgreifer
2-Finger-Parallelgreifer — hohe Greifkraft

Abmessungen
R1 (4x) @ G1 (2x) S (4x) @ R2 (4x) @ G2 (2x)
/—\] T
s 4 4 Q29 4
— P 1T =
5| & - S O O
—|- - 3 w < 3 --+-— -1 — +—-——
|
> s o O
g ] = W e
D s I > > ﬁ ) i
N\ N NZ
N Y LA
@ FH7 (2x) D H
C1l B
C
“ = Greifbacken geschlossen
m GR04.600-12 GR04.600-16 GR04.600-20 GR04.600-26 GR04.600-32
A [mm] 64 80 100 125 160
B [mm] 36 42 50 60 72
C [mm] 43,8 53 61 70 84
C1[mm] 42 51 59 68 82
D [mm] 22 23 20 36 34
E M5 M5 Rc1/8 Rc1/8 Rc1/8
@ F [mm] 4 4 5 6 6
? Gl 7,5x13 9x16 11x19 15x14 15x15
@ G2 [mm] 4 51 6,6 9 9
H [mm] 27 32 38 45 56
K [mm] 42 52 66 82 100
L 28 (min) 38 (min) 46 (min) 60 (min) 78 (min)
M [mm] 56 70 88 108 142
R1 M5 M5 M6 M8 M8
@ R2 7,5%26 7,5x33 9,1x45 11x42 11x56
S M4x8 M5x10 M6x12 M6x13 M8x17

www.fipa.com
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Greifer | Parallelgreifer

2-Finger-Parallelgreifer — hohe Greifkraft

Diagramme

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 12 mm > Haltekraft bei Kolbendurchmesser 16 mm

400 _|
500 _|
N~
~
300 | >~ L
~
~
— — 400 _| REN
= =
& &
© 200 _| jd
- >
] 2 300 _|
© ©
T T
SchlieBen
100 _|
200 _|
T T T T T T T T T
0 25 50 75 100 0 10 20 30 40 50

Abstand L [mm)] Abstand L [mm]

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 20 mm > Haltekraft bei Kolbendurchmesser 26 mm

900 _| 1250 |
750 _| 1000 _|
T~ Offnen
— 600 [T~ ~o = 750 _|
= =
& &
m© ©
-] = SchlieRen
2 450 - 2 500 |
£ SchlieBen £
300 _| 250 _|
T T T T T T T T T T T
0 25 50 75 100 125 0 25 50 75 100 125 150
Abstand L [mm)] Abstand L [mm]
> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 32 mm > Darstellung Abstand L
1600 _|
DTN Offnen
1200 _|
= SchlieBen £
t -
© 800 _| o
3 g
= =
: »>O@ o
400 _|
Haltekraft 6ffnen (<A C>)-------
Haltekraft schlieRen (mp> <)
T T T T T T -
0 25 50 75 100 125 150

Abstand L [mm)]
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Greifer | Parallelgreifer

Parallelgreifer fiir groRe Hiibe — Kolbendurchmesser 10 - 20 mm

Parallelgreifer fiir groBe Hiibe — Kolbendurchmesser 10 - 20 mm

Produktbeschreibung

Greifer fur groBe Hiibe fir die Handhabung groRer Teile

Doppeltwirkend fiir Innen- und AuRengreifen sowie kurze Taktzeiten, je ein Druckluftanschluss fiir Offnen und SchlieRen
Gehduse und Backen aus hochfester Aluminiumlegierung

Adaptierung von kundenspezifischen Greifbacken

Optionale Erfassung der Kolbenstellung

Medium: gefilterte und gedlte/ungedlte Luft

PNP- und NPN-Sensoren:

- T-Nut (gerade) fir Sensoren: GR04.199, GR04.199/NPN

VVVVVVYV

Technische Daten

Art.-Nr. GR04.510 GR04.510-1 | GR04.510-2 | GR04.516 GR04.516-1 | GR04.516-2 | GR04.520 GR04.520-1 | GR04.520-2

Betriebsdruck 1,5-6 1,5-6 1,5-6 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6 1-6
[bar (psi)] (21,8-87) (21,8-87) (21,8-87) (14,5-87) (14,5-87) (14,5-87) (14,5-87) (14,5-87) (14,5-87)

Kolbendurch- 10 10 10 16 16 16 20 20 20
messer [m

Hub pro Greifbacke [ET) 20 30 15 30 40 20 40 50

[mm]

SchlieRkraft bei 22 22 2 60 60 60 100 100 100

6 bar (87 psi) [N]

Y Rr— 570 5-70 5-70 5-70 5-70 5-70 5-70 5-70 5-70

[°C (°F)] (23-158)  (23-158)  (23-158)  (23-158)  (23-158)  (23-158)  (23-158)  (23-158)  (23-158)
Gewicht [g]  [EE 350 430 600 800 950 1.000 1.500 1.700

LESTOERTLELIEL GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199
(S.404) (S.404) (S.404) (S.404) (S.404) (S.404) (S.404) (S.404) (S.404)
GR04.199/ GR04.199/ GR04.199/ GR04.199/ GR04.199/ GR04.199/ GR04.199/ GR04.199/ GR04.199/
NPN (S.404) NPN (S.404) NPN (S.404) NPN (S.404) NPN (S.404) NPN (S.404) NPN (S.404) NPN (S.404) NPN (S.404)

Fortsetzung siehe nachste Seite
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Greifer | Parallelgreifer

Parallelgreifer fiir groBe Hiibe — Kolbendurchmesser 10 - 20 mm

Abmessungen

F1, F1 A
‘
NI \
w
NI |
i 1O 1O
I I
: 40 OF
\ |
% | |
o) i = -
G(2x) | w } =
\ N
C F2 T
C1
B
=l Al
il
T |
1 i PN
: - 0 9 ]
I
== —ot-——t- =2
S T ]
= i
1Y — D &
!
|
T
S
L1 H (2x)
. |
|
i 1 i —
[ i :| ol o
|
I P
~ 4 H | -
u_li |
1
Y
Cc2
* = LX: Abstand Greifer zum Handhabungsgut @ = Druckluftanschluss (Offnen) @ = Druckluftanschluss (SchlieRen)
mGRO4.51O GR04.510-1 | GR04.510-2 | GR04.516 | GR04.516-1 | GR04.516-2 | GR04.520 | GR04.520-1 | GR04.520-2
A [mm] 44 44 44 55 55 55 65 65 65
Al [mm] 51 67 85 60 90 110 71 113 133
B [mm] 35 35 35 44,8 44,8 44,8 54 54 54
C[mm] 101 142 180 130 200 240 159 259 300
C1 [mm] 97 138 176 126 196 236 156 256 297
€2 [mm] 74,5 96,5 114,5 92,5 134,5 154,5 116 176 199,5
D [mm] 46,5 46,5 46,5 59 59 59 70 70 70
D1 [mm] 46 46 46 58 58 58 69 69 69
E1 [mm] 7 7 8 8 8 10 10 10
E2 [mm] 9 9 10 10 10 11 11 11
F1 [mm] 12 19,5 28,5 14,1 29,4 39,4 16,9 34,4 50
F2 [mm] 20 20 20 25 25 25 30 30 30
G M5 M5 M5 M5 M5 M5 M5 M5 M5
220 FiPA
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Greifer | Parallelgreifer

Parallelgreifer fiir groRe Hiibe — Kolbendurchmesser 10 - 20 mm

m GR04.510 | GR04.510-1 | GR04.510-2 | GR04.516 |GR04.516-1 | GR04.516-2 | GR04.520 |GR04.520-1 | GR04.520-2
H M4 M4 M4 M5 M5 M5 M6 M6 M6
K [mm] 15 15 15 19 19 19 24 24 24
L [mm] 10 10 10 12,8 12,8 12,8 17 17 17
L1 [mm] 3 3 3 4 4 4 4,5 4,5 4,5
@ R [mm)] 4,5 4,5 4,5 5,5 5,5 5,5 6,6 6,6 6,6
S [mm] 38 54 72 40 70 90 54 96 116
T [mm] 36 52 70 46 75 95 58 100 120
U [mm] 34 34 34 43 43 43 52 52 52
V [mm] 26 42 60 28 58 78 38 80 100
Diagramme

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 10 mm — Standardausfiihrung

35 |
30 |
25 _|
=
= 6 bar
£ 20 |
g
= 5 bar
g 15 _| \
g \

10 _|
N
5 | 2 bar

T T T T
40

Abstand LX [mm]

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 10 mm — Ausfiihrungen 1 und 2

35 |

30 |

25 _|
=
= 6 bar
£ 20 _| \
= 5 bar
é’ 15 |
T

10 |

N
5 2 bar
0

T T T T
40

Abstand LX [mm]

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 16 mm — Standardausfiihrung

A
60 _|
GN
50 _|
SN
Z 40 _|
& 4N
S 30
=
7]
= '\
:‘:“ 20 _| 3bar
10 _| Zbar\
0 T T T T I
0 20 40 60 80 100

Abstand LX [mm]

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 16 mm — Ausfiihrungen 1 und 2

60 _|
GN
50 |
SN
Z 40 _|
& 4N
S 30|
=
]
2
= —_—
:'|:° 20 _| 3bar
10 | 2bar T ——
0 T T I T I
0 20 40 60 80 100

Abstand LX [mm]

* = LX Abstand zum Greifpunkt

www.fipa.com
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Greifer | Parallelgreifer

Parallelgreifer fiir groBe Hiibe — Kolbendurchmesser 10 - 20 mm

Diagramme

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 20 mm — Standardausfiihrung

[
100 _|
6bar
g 80 _| _
£ 5 bar
£ 60
[} 4 bar
=
£ 40|
3 bar
20 _|
2 bar
0

T T T T T T T -
0 20 40 60 80 100 120 140

Abstand LX [mm]

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 20 mm — Ausfiihrungen 1 und 2

100 _|
“6bar —T——
g 80 |
& Sbar —u___
£ 60
[ 4 bar
=
£ 40| _
3 bar
20 _| -—_—
2 bar
0

T T T T T T T -
0 20 40 60 80 100 120 140

Abstand LX [mm]

* = LX Abstand zum Greifpunkt
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Greifer | Parallelgreifer

Parallelgreifer fiir groBe Hiibe — Kolbendurchmesser 25 - 32 mm

Parallelgreifer fiir groBe Hiibe — Kolbendurchmesser 25 - 32 mm

Produktbeschreibung

VVVVVVYV

Greifer fur groBe Hiibe fir die Handhabung groRer Teile
Doppeltwirkend fiir Innen- und AuRengreifen sowie kurze Taktzeiten, je ein Druckluftanschluss fiir Offnen und SchlieRen
Gehduse und Backen aus hochfester Aluminiumlegierung
Adaptierung von kundenspezifischen Greifbacken
Optionale Erfassung der Kolbenstellung

Medium: gefilterte und gedlte/ungedlte Luft

PNP- und NPN-Sensoren:

- T-Nut (gerade) fir Sensoren: GR04.199, GR04.199/NPN

Technische Daten

Art.-Nr.

Betriebsdruck
[bar (psi)]

Kolbendurchmesser

(87 psi) [N]

www.fipa.com

GR04.525 GR04.525-1 GR04.525-2 GR04.532 GR04.532-1 GR04.532-2
1-6(14,5-87) 1-6(14,5-87) 1-6(14,5-87) 1-6(14,5-87) 1-6(14,5-87) 1-6(14,5-87)
25 25 25 32 32 32

50 60 35 60 80
160 160 160 300 300 300

[*C(FI

-5-70(23-158)

-5-70(23-158)

-5-70(23-158)

-5-70(23-158)

-5-70(23-158)

Gewicht [g] 1.700

Passende Sensoren

2.500 2.800 2.900 3.800 4.700
GR04.199 (5.404)  GR04.199 (S.404)  GR04.199 (S.404)  GR04.199 (S.404) GR04.199 (S.404)  GR04.199 (S.404)
GR04.199/NPN GR04.199/NPN GR04.199/NPN GR04.199/NPN GR04.199/NPN GR04.199/NPN
(S.404) (S.404) (S.404) (S.404) (S.404) (S.404)

Fortsetzung siehe nachste Seite
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Greifer | Parallelgreifer

Parallelgreifer fiir groBe Hiibe — Kolbendurchmesser 25 - 32 mm

Abmessungen
@ F2 | F1 @ A
3|
w
-0

|

|

5] l
6 || |

L]
w
=
‘ s
C F3 T
C1
B
i~ Al
s
T |
1 A
S
I
e (Ve 1 | -
3 W
pet {% 0 5
2 I
S
L T
L1 H (2x)
§ | L
i
| o o
1
- o | ¢
- T
\%
C2

GR04.525 | GR04.525-1 | GR04.525-2

* = LX: Abstand Greifer zum Handhabungsgut (@ = Druckluftanschluss (Offnen) @ = Druckluftanschluss (SchlieRen)

24 FiPA

challenge accepted



Greifer | Parallelgreifer

Parallelgreifer fiir groBe Hiibe — Kolbendurchmesser 25 - 32 mm

Abmessungen

@ F2 | F1 @ A
i
]
w |
L 010
| O | O
* \ I
2 ‘ 1o ¢
G (2x) | - ! —
! X
‘ Ao
C F3 T
c1
B
Al
1 $ A
RO ¢
3
N
w B | e i - D
‘ N
@ q" @
L T
L1 H (2x)
. | ]
-
| o a
— } —
o o | O
o s | g
T
Vv
Cc2
GR04.532 | GR04.532-1 | GR04.532-2
* = LX: Abstand Greifer zum Handhabungsgut (@ = Druckluftanschluss (Offnen) @ = Druckluftanschluss (SchlieRen)
m GR04.525 GR04.525-1 GR04.525-2 GR04.532 GR04.532-1 GR04.532-2
A [mm] 76 76 76 82 82 82
Al [mm] 88 142 160 110 158 202
B [mm] 64 64 64 70 70 70
C[mm] 196,5 328 366 272 370 454
C1[mm] 195 326 364 268 366 450
C2 [mm] 144 226 244 198 246 290
D [mm] 81 81 81 100 100 100
D1 [mm] 80 80 80 99 99 99
E1 [mm] 12 12 12 15 15 15
E2 [mm] 20,5 20,5 20,5 22 22 22
E3 [mm] 12,5 12,5 12,5 16 16 16

www.fipa.com
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Greifer | Parallelgreifer

Parallelgreifer fiir groBe Hiibe — Kolbendurchmesser 25 - 32 mm

m GR04.525 GR04.525-1 GR04.525-2 GR04.532 GR04.532-1 GR04.532-2
F1 [mm] 22 50 59 30 54 76
F2 [mm)] 22 23 24 30 54 76
F3 [mm] 40 40 40 50 50 50
G M5 M5 M5 M8 M8 M8
H M8 M8 M8 M10 M10 M10
K [mm] 29 29 29 32 32 32
L [mm] 22 22 22 24 24 24
L1 [mm] 8 8 8 9 9 9
@ R [mm] 9 9 9 - -- --

S [mm] 66 120 138 -- -- --
T [mm] 70 124 142 86 134 178
U [mm] 62 62 62 64 64 64
V [mm] 48 102 120 54 102 146
Diagramme

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 25 mm — Standardausfiihrung > Haltekraft bei Kolbendurchmesser 25 mm — Ausfiihrungen 1 und 2

\
160 | —m—m—— 160
6 bar “6bar
_ |
= 120 | _Shar = 120 | 5hbar
=4 N t= 4 bar
e g
< g0 = g0+ \
] T e ] 3 bar
2
= 3 bar =
I I
— — \
40 2 bar 40 2 bar
0 T T T T 0 T T T T
0 40 80 120 160 0 40 80 120 160

Abstand LX [mm] Abstand LX [mm]

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 32 mm — Standardausfiihrung > Haltekraft bei Kolbendurchmesser 32 mm — Ausfiihrungen 1 und 2

300 _| 300 |

250 _| 250 _|
Z 200 z 2004
e N £ T
g 150 | £ 150 |
= 4
E N E S —
£ 100 | £ 100 |

50 _| 50 _|
0 0

T T T T T T T T T T
0 40 80 120 160 200 0 40 80 120 160 200

Abstand LX [mm] Abstand LX [mm)]

* = LX Abstand zum Greifpunkt
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Greifer | Parallelgreifer
3-Finger-Greifer

3-Finger-Greifer

Produktbeschreibung

Greifer mit hoher Greifkraft

Kompakte, flache Bauform

Doppeltwirkend fiir Innen- und AuRengreifen sowie kurze Taktzeiten, je ein Druckluftanschluss fiir Offnen und SchlieRen
Adaptierung von kundenspezifischen Greifbacken

Gehduse und Backen aus hochfester Aluminiumlegierung

Optionale Erfassung der Kolbenstellung

Medium: gefilterte und gedlte/ungedlte Luft

PNP- und NPN-Sensoren:

- T-Nut (gerade) fir Sensoren: GR04.199, GR04.199/NPN

VVVVVYVVYV

Berechnung des greifbaren Innendurchmessers:
> Min.: Abmessung W geschlossen x 2
> Max.: Abmessung W geoffnet x 2

Technische Daten

Art.-Nr. GR04.125-16 GR04.125-25 GR04.125-32 GR04.125-40 GR04.125-50 GR04.125-60 GR04.125-80
Betriebsdruck 2-6(29-87) 2-6(29-87) 1-6(14,5-87) 1-6(14,5-87) 1-6(14,5-87) 1-6(14,5-87) 1-6(14,5-87)
[bar (psi)]

Kolbendurch- 16 25 32 40 50 63 80

messer [

Hub pro 2 3 4 5 6 8 10
Greifbacke [mm]

SchlieRkraft bei 14 42 74 118 187 335 500
5 bar (72,5 psi)

[N]

Offnungskraft bei JiI3 47 82 130 204 359 525
5 bar (72,5 psi)

[N]

Betriebsfrequenz [Wb0] 120 60 60 60 60 30
[Hz]

Betriebs- -5-70(23-158) -5-70(23-158) -5-70(23-158) -5-70(23-158) -5-70(23-158) -5-70(23-158) -5-70(23-158)
temperatur

[°C (°F)]

www.fipa.com FiPA 227
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62 139 240 354 542 1.000 1.850

Sensor: Sensor: Sensor: Sensor: Sensor: Sensor: Sensor:
GR04.280N GR04.280N GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199 GR04.199
(S.404) (S.404) (S.404) (S.404) (S.404) (S.404) (S.404)

Sensor: Sensor: Sensor: Sensor: Sensor: Sensor: Sensor:
GR04.280P GR04.280P GR04.199/NPN  GR04.199/NPN  GR04.199/NPN  GR04.199/NPN  GR04.199/NPN
(S.404) (S.404) (S.404) (S.404) (S.404) (S.404) (S.404)

Halter: Halter: Halter: Halter: Halter: Halter: Halter:
GR06.125-16 GR06.125-25 GR06.125-32 GR06.125-40 GR06.125-50 GR06.125-60 GR06.125-80
(S.241) (S.241) (S.241) (S.241) (S.241) (S.241) (S.241)

Fortsetzung siehe nachste Seite
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Greifer | Parallelgreifer
3-Finger-Greifer

Abmessungen

m
(3
e

* %k

™

o)

ar )
258

~

: LX: Abstand zwischen Greifbacke und Greifer (siehe Greifkraftdiagramme) @) = Druckluftanschluss (Offnen) ® = Druckluftanschluss (SchlieRen)
™ = Greifbacken geschlossen

_ GR04.125-16 GR04.125-25 GR04.125-32 GR04.125-40 GR04.125-50 GR04.125-60 GR04.125-80
@ A [mm] 30 42 52 62 70 86 106

B [mm] 35 40 44 47 55 66 82
C[mm] 32 37 41 44 52 62 77

E M3x0,5x11 M5x0,8x15 M5x0,8 M5x0,8 M5x0,8 M5x0,8 G1/8

F [mm] 7 7 8 8 9 12 13,5

G [mm] 18 22 24 26 29 34 40,5

H [mm] 12 14 16 18 24 28

1 [mm] 6 8 8 10 12 14

K [mm] 8 11 12 14 17 20

L gedffnet [mm] 17 24 32 35 41 51 63,3

L geschlossen [mm] 15 21 28 31 35 43 53,3

M [mm] 10 14 20 21 24 28 32

N gedffnet [mm] 9 13 16,5 19 21 28,5 37,3

N geschlossen [mm] |7 9 12,5 14 15 20,5 27,3

o M3x0,5x5 M3x0,5x5 M4x0,7x8 M4x0,7x8 M5x0,8x10 M5x0,8x10 M6x1x12
oP 2x2 3x3 3x3 4x4 4x4 5x5 5x5

@ Q[mm] 25 34 44 53 62 76 95

R M3x0,5x4 M4x0,5x7 M4x0,7x6 M5x0,8x0,7 M5x0,8x10 M6x1x9 M6x1x12
@ W [mm] 3,4 4,5 4,5 5,5 5,5 6,5 6,5

Typ A A B B B B B
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Greifer | Parallelgreifer

3-Finger-Greifer

Diagramme

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 16 mm

A

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 20 mm

6 bar
20 40
6 bar
5 bar
=z 15 = 30 5bar
- 4 bar - \
= 10 3b = 20
9 ar 9 3 bar
—— 2 bar
5 | 2 bar 10 4 _—
0 T T T T T T 0 T T T >
0 5 10 15 20 25 30 0 10 20 30 40
Abstand LX [mm] Abstand LX [mm]
> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 25 mm > Haltekraft bei Kolbendurchmesser 32 mm
A
6 bar
100 \
60 6 bar 5 bar
80
5 bar
= 45 = 4 bar
& 4 bar E’ 60 —
e ©
= 30— 3 bar i 3 bar
] 7]
© = 40
T 2 bar :‘E" 2 bar
. \
20 — 1 bar
0 T T T ™
0 10 20 30 a0 0 | | : | -
Abstand LX [mm] 0 10 20 30 40 50

Abstand LX [mm]

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 40 mm

200
6 bar
Z 5 bar
E= 4 bar
;,E 100 — T e
2 -bar\
=
(1] 2 bar
== 50 —
ibar
0

Abstand LX [mm]

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 50 mm

Abstand LX [mm]

6 bar
250
200
— 4 bar
£ 150
'E; 3 bar
3 s e
2 100 —
© 2 bar
T \
50 — 1 bar
0 T T I T | [
0 10 20 30 40 50 60

“ = LX Abstand zum Greifpunkt

www.fipa.com
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3-Finger-Greifer fur grofSe Hiibe

3-Finger-Greifer fiir grofle Hibe

Greifer | Parallelgreifer

Produktbeschreibung

Kompakte, flache Bauform

>
>
>
>
>
> Optionale Erfassung der Kolbenstellung
>

>

PNP- und NPN-Sensoren:

> Min.: Abmessung W geschlossen x 2
> Max.: Abmessung W geoffnet x 2

Medium: gefilterte und gedlte/ungedlte Luft

- C-Nut (Winkel 90°): GR04.202P, GR04.202N
- C-Nut (gerade, kurze Bauform): GR04.280P, GR04.280N

Berechnung des greifbaren Innendurchmessers:

Greifer mit mehr als dem zweifachen Hub gegenliber GR04.125 bei gleich hoher Greifkraft

Doppeltwirkend fiir Innen- und AuRengreifen sowie kurze Taktzeiten, je ein Druckluftanschluss fiir Offnen und SchlieRen
Adaptierung von kundenspezifischen Greifbacken
Gehduse und Backen aus hochfester Aluminiumlegierung

Technische Daten

Art.-Nr. GR04.125-16L GR04.125-25L GR04.125-32L GR04.125-40L GR04.125-50L
Betriebsdruck 2-6(29-87) 2-6(29-87) 1-6(14,5-87) 1-6(14,5-87) 1-6(14,5-87)
[bar (psi)]

Kolbendurchmesser 16 25 32 40 50

[mm]

Hub pro Greifbacke 5 6 8 10 14

[mm]

SchlieRkraft bei 5 bar 14 42 74 118 187

(72,5 psi) [N]

Offnungskraft bei 5 bar I3 47 82 130 204

(72,5 psi) [N]

Betriebsfrequenz [Hz] 120 120 60 60 60

Betriebstemperatur
[FC (R

-10- 60 (14 - 140)

-10 - 60 (14 - 140)

-10 - 60 (14 - 140)

-10 - 60 (14 - 140)

-10 - 60 (14 - 140)

Halter: GR06.125-16
(S.241)

230  FiPA
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Halter: GR06.125-25
(S.241)

Halter: GR06.125-32
(S.241)

100 190 373 600 930

Sensor: GR04.202N Sensor: GR04.202N Sensor: GR04.202N Sensor: GR04.199 Sensor: GR04.199
(S.404) (S.404) (S.404) (S.404) (S.404)

Sensor: GR04.202P Sensor: GR04.202P Sensor: GR04.202P Sensor: GR04.199/NPN Sensor: GR04.199/NPN
(S.404) (S.404) (S.404) (S.404) (S.404)

Sensor: GR04.280N Sensor: GR04.280N Sensor: GR04.280N Halter: GR06.125-40 Halter: GR06.125-50
(S.404) (S.404) (S.404) (S.241) (S.241)

Sensor: GR04.280P Sensor: GR04.280P Sensor: GR04.280P

(S.404) (S.404) (S.404)



Greifer | Parallelgreifer
3-Finger-Greifer fir grofSe Hiibe

Abmessungen

Typ B

LX*

DA

* = LX: Abstand zwischen Greifbacke und Greifer (siehe Greifkraftdiagramme) ©®) = Druckluftanschluss (Offnen) €2 = Druckluftanschluss (SchlieRen)

m GR04.125-16L GR04.125-25L GR04.125-32L GR04.125-40L GR04.125-50L
@ A [mm] 30 42 52 62 70
B [mm] 43,5 49 58 64 77,5
C[mm] 40,5 46 55 61 74,5
E M3 M5 M5 M5 M5
F [mm] 7 7 8 9 9
G [mm] 21 23,5 28 31 38
H [mm] 12 19 24 30 32
I [mm] 8 13 16 18 20
K [mm] 6 8 11 12 14
L gedffnet [mm] 23,5 30 42 47,5 60
L geschlossen [mm] 18,5 24 34 37,5 46
M [mm] 10 14 20 21 24
N gedffnet [mm)] 15,5 19 26,5 31 41
N geschlossen [mm] 10,5 13 18,5 21 27
(o] M3/5tief M3/6tief M4/8tief M4/8tief M5/10tief
oP 2x2 3x3 3x3 4x4 4x4
@ Q [mm] 25 34 44 53 62
R M3x0,5x1,5 M4x0,7x1,5 M4x0,7x6 M5x0,8x10 M5x0,8x10
@ W [mm] 3,4 4,5 4,5 5,5 5,5
Typ A A B B B
Fortsetzung siehe nachste Seite R
L4
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Greifer | Parallelgreifer
3-Finger-Greifer fur grofSe Hiibe

Diagramme

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 16 mm > Haltekraft bei Kolbendurchmesser 25 mm

A

6 bar
5 bar 5 bar
Z 15 — z 45
£ 4 bar & 4 bar
e \ g
< 104 3 bar < 30+ 3 bar
= =
g :‘|:° 2 bar
2b —
5 ar 15 \
0 T T T T T > 0 T T T |
0 5 10 15 20 25 30 0 10 20 30 40

Abstand LX [mm] Abstand LX [mm]

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 32 mm > Haltekraft bei Kolbendurchmesser 40 mm

A A
6 bar
100 200 -
\ 6 bar
5 bar \
80 —_— 150
= 5 bar
=z 4 bar & 4 bar
Z e S 100 | _—
= < bar
= 3 bar =
] © 2 bar
£ 40 T 50
s 2 bar Tlbar  ——
20 L bar 0 T T T T T
0 10 20 30 40 50
0 | | : | ‘ Abstand LX [mm]
0 10 20 30 40 50

Abstand LX [mm]

> Haltekraft bei Kolbendurchmesser 50 mm

[
6 bar
250

200

_\

— 4 bar
Z 150
'F‘! 3 bar
3 -
= 100 —
© 2 bar
= \
50 1 bar
0 T T T T [ |
0 10 20 30 40 50 60

Abstand LX [mm]

* = LX Abstand zum Greifpunkt
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Greifer | Winkelgreifer
2-Finger-Winkelgreifer 40°

2-Finger-Winkelgreifer 40°

\.

,

Produktbeschreibung

Greifer fur Hinterschneidungen, Spannen, Montieren und ,,Pick & Place”-Anwendungen

Doppeltwirkend: Innen- und AuRengreifen sowie kurze Taktzeiten, je ein Druckluftanschluss fiir Offnen und SchlieRen
Gehduse und Backen aus hochfester Aluminiumlegierung

Adaptierung von kundenspezifischen Greifbacken

Optionale Erfassung der Kolbenstellung

Medium: gefilterte und gedlte/ungedlte Luft

PNP- und NPN-Sensoren:

- T-Nut (gerade) fiir Sensoren: GR04.203P, GR04.203N

VVVVVVYV

Technische Daten

Art.-Nr. GR04.123-10 GR04.123-16 GR04.123-20 GR04.123-25 GR04.123-32

Druckbereich 1,5-7(21,8-101,5) 1,5-7(21,8-101,5) 1,5-7(21,8-101,5) 1,5-7(21,8-101,5) 1,5-7(21,8-101,5)
[bar (psi)]

Kolbendurch- 10 16 20 25 32
messer [mm]
Winkelhub offen [°] jgile] -10 -10 -10 -10

Winkelhub 30 30 30 30 30
geschlossen [°]

\EVE 11 47 100 199 358
SchlieBmoment
bei 6 bar [Ncm]

Max. 15 65 135 252 476
Offnungsmoment
bei 6 bar [Ncm]

Max. Betriebsfre- 80 80 80 80 80
quenz [1/min]

0-60 (32 - 140) 0-60 (32 - 140) 0-60 (32 - 140) 0-60 (32 - 140) 0-60 (32 - 140)
[*C(°F)

Gewicht [g] 100 120 200 330 560

‘ Sensor: GR04.203N Sensor: GR04.203N Sensor: GR04.203N Sensor: GR04.203N Sensor: GR04.203N

(S.404) (S.404) (S.404) (S.404) (S.404)
Sensor: GR04.203P Sensor: GR04.203P Sensor: GR04.203P Sensor: GR04.203P Sensor: GR04.203P
www.fipa.com "-'h”?A . 233
challenge accepte:

(S.404) (S.404) (S.404) (S.404) (S.404)
Anschlusskabel: 20.503 Anschlusskabel: 20.503 Anschlusskabel: 20.503 Anschlusskabel: 20.503 Anschlusskabel: 20.503
(S.410) (S.410) (S.410) (S.410) (S.410)

Halter: GR06.050 Halter: GR06.051 Halter: GR06.052 Halter: GR06.053 Halter: GR06.054
(S.240) (S.240) (S.240) (S.240) (S.240)

Grundbacken: Grundbacken: Grundbacken: Grundbacken: Grundbacken:
GR04.123-10-1 (S5.236) GR04.123-16-1 (S.236) GR04.123-20-1 (S.236) GR04.123-25-1(S.236) GR04.123-32-1 (S5.236)

Fortsetzung siehe nachste Seite

v




Greifer | Winkelgreifer
= 2-Finger-Winkelgreifer 40°

Abmessungen
L P (2x)
|
Pandl
‘ O
- 2 o
PanY |
Y
1
A
30°
LH
,"\w r’1\ *
i /' o Z 1o
i b MI
o (I (o)
| |
[ 1
1 — |
R(2 ! ® !
e e = bl o
i C o)
P (2x) : i
N o O [}t
! E (2 [
| [~ |
| @) 1D
| g
| |
F W
) = Sensoreinschub fiir GR04.203 ® = Druckluftanschluss (Offnen) ® = Druckluftanschluss (SchlieRen)
m GR04.123-10 GR04.123-16 GR04.123-20 GR04.123-25 GR04.123-32
A [mm] 23 34 45 52 60
B [mm] 52 64 75 89 100
C [mm] 36,5 45,5 53 61 68
D [mm] 16 22 26 32 40
E M3 M5 M5 M5 M5
F [mm] 18 24 30 36 44
H [mm] 12 14 18
1 [mm] 4 7 9 10
K [mm] 6 10 12 14
L [mm] 17 26 35 40 46
M [mm] 10 14 16 20 26
N [mm] 3 3 4 5 6
P M3 M4 M5 M6 M6
R M3 M4 M5 M6 M6
S [mm] 10 14 16 20 26
T [mm] 15,5 21 22 24,5 30
U [mm] 19 25,5 28 31 33,5
V [mm] 75 7,5 8 9 10
W [mm] 10 12 13 18 24
234 FiPA
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Greifer | Winkelgreifer
2-Finger-Winkelgreifer 40°

Diagramme

> Abstand Greifpunkt vom Drehpunkt (* siehe Diagramme)

GR04.123-10 | GR04.123-16 | GR04.123-20 | GR04.123-25 | GR04.123-32

> Greifkraft in Abhédngigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck

20 _|

15 |

10 _|

Greifkraft [N]

Steuerdruck [bar]

T T
20 30

Abstand Greifpunkt vom Drehpunkt [mm]

[y
o

GR04.123-10

> Greifkraft in Abhéngigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck

Greifkraft [N]

70 |
Steuerdruck [bar]
60 - ¢
50 _| 5
40 | 4
30 3
20 _|
2
10 |
T T T T
0 10 20 30 40

Abstand Greifpunkt vom Drehpunkt [mm)]

GR04.123-16

> Greifkraft in Abhédngigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck

A
80 _|
Steuerdruck [bar]
70 _|
5
60 —
so| 4
z
£ 40 _| 3
e
=
[ 30 |
Ic] 2
20 _|
10 |
T T T T T T
0 10 20 30 40 50 60

Abstand Greifpunkt vom Drehpunkt [mm]

GR04.123-20

> Greifkraft in Abhangigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck

Greifkraft [N]

140 |

6 Steuerdruck [bar]
120

100 |

80 _|

60 _|

40 _|

20 |

T T T T T T T T
0 10 20 30 40 50 60 70 80

Abstand Greifpunkt vom Drehpunkt [mm]

GR04.123-25

www.fipa.com

> Greifkraft in Abhédngigkeit von Greifpunkt und Steuerdruck

180 _|

160 _|

140 _|

120 —
100 _|

80 _|

60 _|

Greifkraft [N]

40 _|

20 |

Steuerdruck [bar]

T T T T T T T T T

10 20 30 40 50 60 70 80 100
Abstand Greifpunkt vom Drehpunkt [mm]

GR04.123-32

FiPA 235
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Greifer | Winkelgreifer

Grundbacken fir Winkelgreifer

Grundbacken fur Winkelgreifer

Produktbeschreibung

> Grundbacken aus Aluminium fir eigene Formgebung, wie z. B. Negativform des Handhabungsguts
> Schrauben im Lieferumfang enthalten

Technische Daten

Art.-Nr. Geeignet fiir Winkelgreifer Gewicht [g]
GR04.123-10-1 GR04.123-10 18
GR04.123-16-1 GR04.123-16 30
GR04.123-20-1 GR04.123-20 38
GR04.123-25-1 GR04.123-25 56
GR04.123-32-1 GR04.123-32 150
Abmessungen

C A

-

m

I

——
A A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] E [mm]
GR04.123-10-1 14,7 29,7 12 7,2 15,7
GR04.123-16-1 20,5 31,5 14 13 17,5
GR04.123-20-1 24 36 17 16,5 21
GR04.123-25-1 29,8 40 19 20,8 26
GR04.123-32-1 33 44 23 24 29

236 FiPA
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Greifer | Winkelgreifer

2-Finger-Winkelgreifer 180° — selbstzentrierend

2-Finger-Winkelgreifer 180° — selbstzentrierend

Produktbeschreibung

Hohe Greifkraft mit hoher Greifprazision

VVVVVYVVYV

Medium: gefilterte und gedlte/ungedlte Luft

PNP- und NPN-Sensoren:

- C-Nut (Winkel 90°): GR04.202P, GR04.202N
- C-Nut (gerade, kurze Bauform): GR04.280P
Verlangerungskabel fiir Sensoren:

\"2

\"2

-20.503: 3-Pol M8, Lange 2.500 mm, offenes Ende

-20.570: 3-Pol M8, Ldange 1.500 mm, Ende mit Buchse 3-Pol M8

Greifen von Bauteilen hinter groBen Hinterschneidungen; Spannen und Montieren von Bauteilen
Hohe Staubtoleranz durch integrierte Schutzabdeckungen
Kurze Taktzeiten aufgrund doppeltwirkender Funktion, je ein Druckluftanschluss zum Offnen und SchlieRen
Gehduse und Backen aus hochfester Aluminiumlegierung
Vielseitiger Einsatz durch kundenspezifische Greifbacken
Optionale Teiletiberwachung durch Erfassen der Kolbenstellung

Technische Daten

Art.-Nr.

Druckbereich
[bar (psi)]

Effektiver 0,16
Greifmoment [Nm]

Kolbendurch- 10
messer [mm]

WIGUE LT ME 180 - 182

Winkelhub -3
geschlossen [°]

gena [mm]

GR04.121-10 GR04.121-16 GR04.121-20 GR04.121-25
1-6(14,5-87) 1-6(14,5-87) 1-6(14,5-87) 1-6(14,5-87)
0,54 11 2,28
16 20 25
180-182 180-182 180-182
=2 =2 =2
+/-0,2 +/-0,2 +/-0,2 +/-0,2
60 60 60

[FC(FI

-10 - 60 (14 - 140)

-10 - 60 (14 - 140)

-10 - 60 (14 - 140)

Max. Betrie 60
frequenz [1/
Betri

icht [g] 80

150

320

600

Sensor: GR04.202N (S.404)
Sensor: GR04.202P (S.404)
Sensor: GR04.280N (S.404)
Sensor: GR04.280P (S.404)
Anschlusskabel: 20.503
(S.410)

Anschlusskabel: 20.570
(S.410)

www.fipa.com

Sensor: GR04.202N (S.404)
Sensor: GR04.202P (S.404)
Sensor: GR04.280N (S.404)
Sensor: GR04.280P (S.404)
Anschlusskabel: 20.503
(S.410)

Anschlusskabel: 20.570
(S.410)

Sensor: GR04.202N (S.404)
Sensor: GR04.202P (S.404)
Sensor: GR04.280N (S.404)
Sensor: GR04.280P (S.404)
Anschlusskabel: 20.503
(S.410)

Anschlusskabel: 20.570
(S.410)

Sensor: GR04.202N (S.404)
Sensor: GR04.202P (S.404)
Sensor: GR04.280N (S.404)
Sensor: GR04.280P (S.404)
Anschlusskabel: 20.503
(S.410)

Anschlusskabel: 20.570
(S.410)

Fortsetzung siehe nachste Seite

v

FiPA
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Greifer | Winkelgreifer

2-Finger-Winkelgreifer 180° — selbstzentrierend

Abmessungen

M5 (2x)
e\
I &
- too——-]--- + o
ol
Il ~ @
0 (2x) LY
7
H
r+a
Ll
H
| ! ! S (2x)
By ! @ X (2x)
Vs
s § &
s | | |
I - T
| B e S
\ ‘
N\ F
o ™ |
I E
| '
i
! + C
B
R (2x)
o2
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, | =
o
O
V
* =Toleranz: -0,005 mm bis -0,025 mm @) = Druckluftanschluss (Offnen) ® = Druckluftanschluss (SchlieRen)
m GR04.121-10 GR04.121-16 GR04.121-20 GR04.121-25
A [mm] 30 38 48 58
B [mm] 71 84 106 131
C[mm] 58 69 86 107
D [mm] 15 20 26 30
E [mm] 35 41 50 60
F [mm] 18 20 25 30
G [mm] 3 8 12 14
H [mm] 4 5 8 10
1 [mm] 6 8 10 12
K [mm] 6 7 9 12
L [mm] 3 4 6
M [mm] 22 28 36 45
N [mm] 13 18 20 24
(0] M3 M3 M4 M5
P [mm] 9 12 16 18
Q [mm] 24 30 38 46

s FiPA
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Greifer | Winkelgreifer

2-Finger-Winkelgreifer 180° — selbstzentrierend

m GR04.121-10 GR04.121-16 GR04.121-20 GR04.121-25
R M3x4 M4x5 M5x8 M6x10

S M3x6 M4x8 M5x10 M6x12

T [mm] 24 30 36 42

U [mm] 23,5 28,5 37 45

V [mm] 30 33 42 50

W [mm] 9 12 14 16

@ X [mm] 3,4 4,5 5,5 6,6

Y [mm] 7 7 8 8

Z [mm] 30 32 40 50

Anwendungsbeispiele

> Spannen

www.fipa.com

> Montieren

FiPA

challenge accepted
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Greifer | Winkelgreifer

Halter fiir Parallel- und Winkelgreifer

Halter fur Parallel- und Winkelgreifer

Produktbeschreibung

> Elemente zur Befestigung von Parallel- oder Winkelgreifern an Profilen
> Durch Langlocher sowohl fir FIPA Greifer als auch fir Greifer anderer Hersteller geeignet

Technische Daten

Art.-Nr. Geeignet fiir Gewicht [g]
GR06.050 GR04.122-10, GR04.123-10 14
GR06.051 GR04.122-16, GR04.123-16 16
GR06.052 GR04.122-20, GR04.123-20 52
GR06.053 GR04.122-25, GR04.123-25 56
GR06.054 GR04.122-32, GR04.123-32 110
GR06.055 GR04.122-32 152
Abmessungen
E B C
H
//\\
L/
< . o a I | I .
sl * ¢ {} a
/4
.
A @ A [mm] B [mm] C [mm] @ D [mm] E [mm] F [mm] G [mm] H [mm]
GR06.050 33 60 6 10 14 25,7 16 3,5
GR06.051 39 60 6 14 18 32,5 22 4,5
GR06.052 49 90 8 20 24 40 30 5,5
GR06.053 59 90 8 20 24 50 32 6,5
GR06.054 64 120 8 30 32 53 44 6,5
GR06.055 79 120 10 30 40 64,5 56 8,5
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Greifer | Winkelgreifer

Halter fiir 3-Finger-Greifer

Halter fiir 3-Finger-Greifer

-

R =

Produktbeschreibung

> Elemente zur Anbindung von 3-Finger-Greifern an Profile

Technische Daten

Art.-Nr. Geeignet fiir Gewicht [g]
GR06.125-16 GR04.125-16L 18
GR06.125-25 GR04.125-25L 34
GR06.125-32 GR04.125-32L 74
GR06.125-40 GR04.125-40L 102
GR06.125-50 GR04.125-50L 232
GR06.125-60 GR04.125-60L 216
GR06.125-80 GR04.125-80L 388
Abmessungen

DA
@D

m @ A [mm] B [mm] C [mm] @ D [mm] @ F [mm] @ H[mm]
GR06.125-16 30 60 6 10 25 3,2
GR06.125-25 42 90 6 14 34 4,2
GR06.125-32 52 90 8 20 44 4,2
GR06.125-40 62 120 8 20 53 5,3
GR06.125-50 70 150 8 30 62 5,3
GR06.125-60 86 150 8 30 76 6,3
GR06.125-80 106 150 10 30 95 6,3

www.fipa.com FiPA 241
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O Greifer | Innengreifer
| nene

Innengreifer flir Durchmesser 3 - 10 mm

Innengreifer fir Durchmesser 3 - 10 mm

GREIFKOPFE LEBENSMITTELGEEIGNET

Produktbeschreibung

> Greifen innerhalb kleiner Ausnehmungen
> Einfachwirkender Dehnungsgreifer fir kleine oder leichte Bauteile
> Sehr geringes Gewicht, kompakte Bauform
> Greifkopfe aus lebensmittelgeeignetem Polyamid (FDA)
> Gehduse aus hochfestem, eloxierten Aluminium
> Greifkopfe bei Bedarf einfach austauschbar
> Optionaler Sensorhalter fiir Abfrage der Kolbenstellung
> Innengreifer ab Baureihe GR04.F02-65 haben einen O-Ring (lebensmittelgeeignetes Silikon) fir verbesserte Haltekraft
> PNP- und NPN-Sensoren:
- C-Nut (gerade) fir Sensoren: GR04.198, GR04.198NPN

Technische Daten

Fiir Teile mit Optimaler

Innen-@ von/bis | Betriebsdruck
[mm] [bar (psi)] Klemm-@ [mm] Gewicht [g] Zubehor

GR04.F01-35 3,5-3,9 6 (87) 14 21 Verlangerungsrohr: GR06.021A (S.90)
Sensorhalter: GR04.038S (S.204)
Sensor: GR04.198 (S.404)
Sensor: GR0O4.198/NPN (S.404)
Wechselaufsatz: GRO4.FO1-A35

GRO04.F01-40 4-4,4 6 (87) 14 21 Verlangerungsrohr: GR06.021A (S.90)
Sensorhalter: GR04.038S (S.204)
Sensor: GR04.198 (S.404)
Sensor: GR04.198/NPN (S.404)
Wechselaufsatz: GR04.FO1-A40

GRO04.F01-45 4,5-4,9 6 (87) 14 21 Verlangerungsrohr: GR06.021A (5.90)
Sensorhalter: GR04.038S (S.204)
Sensor: GR04.198 (S.404)
Sensor: GR04.198/NPN (S.404)
Wechselaufsatz: GRO4.FO1-A45

GRO04.F02-50 5-54 6 (87) 14 21 Verlangerungsrohr: GR06.021A (S.90)
Sensorhalter: GR04.038S (S.204)
Sensor: GR04.198 (S.404)
Sensor: GR04.198/NPN (S.404)
Wechselaufsatz: GRO4.F02-A50

GR04.F02-55 5,5-5,9 6 (87) 14 21 Verlangerungsrohr: GR06.021A (S.90)
Sensorhalter: GR04.038S (S.204)
Sensor: GR04.198 (S.404)
Sensor: GR04.198/NPN (S.404)
Wechselaufsatz: GR04.F02-A55

GRO04.F02-60 6-6,4 6 (87) 14 21 Verldangerungsrohr: GR06.021A (S.90)
Sensorhalter: GR04.038S (S.204)
Sensor: GR04.198 (S.404)
Sensor: GR0O4.198/NPN (S.404)
Wechselaufsatz: GRO4.F02-A60

GRO04.F02-65 6,5-6,9 6 (87) 14 21 Verlangerungsrohr: GR06.021A (S.90)
Sensorhalter: GR04.038S (S.204)
Sensor: GR04.198 (S.404)
Sensor: GR04.198/NPN (S.404)
Wechselaufsatz: GRO4.F02-A65
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Greifer | Innengreifer

Innengreifer fiir Durchmesser 3 - 10 mm

Technische Daten

Fiir Teile mit Optimaler

Innen-@ von/bis | Betriebsdruck
[mm] [bar (psi)] Klemm-@ [mm] Gewicht [g] Zubehor

GR04.F02-70 7-74 6 (87) 14 21 Verlangerungsrohr: GR06.021A (S.90)
Sensorhalter: GR04.038S (S.204)
Sensor: GR04.198 (S.404)
Sensor: GR0O4.198/NPN (S.404)
Wechselaufsatz: GR04.F02-A70

GRO04.F02-75 7,5-7,9 6 (87) 14 21 Verlangerungsrohr: GR06.021A (5.90)
Sensorhalter: GR04.038S (S.204)
Sensor: GR04.198 (S.404)
Sensor: GR04.198/NPN (S.404)
Wechselaufsatz: GR04.F02-A75

GRO04.F02-80 8-8,4 6 (87) 14 21 Verlangerungsrohr: GR06.021A (S.90)
Sensorhalter: GR04.038S (S.204)
Sensor: GR04.198 (S.404)
Sensor: GR0O4.198/NPN (S.404)
Wechselaufsatz: GRO4.F02-A80

GRO04.F02-85 8,5-8,9 6 (87) 14 21 Verlangerungsrohr: GR06.021A (S.90)
Sensorhalter: GR04.038S (S.204)
Sensor: GR04.198 (S.404)
Sensor: GR04.198/NPN (S.404)
Wechselaufsatz: GR04.F02-A85

GRO04.F02-90 9-94 6 (87) 14 21 Verldangerungsrohr: GR06.021A (S.90)
Sensorhalter: GR04.038S (S.204)
Sensor: GR04.198 (S.404)
Sensor: GR0O4.198/NPN (S.404)
Wechselaufsatz: GR0O4.F02-A90

GRO04.F02-95 9,5-9,9 6(87) 14 21 Verlangerungsrohr: GR06.021A (S.90)
Sensorhalter: GR04.038S (S.204)
Sensor: GR04.198 (S.404)
Sensor: GR04.198/NPN (S.404)
Wechselaufsatz: GR04.F02-A95

GR04.F02-100 10-10,4 6 (87) 14 21 Verlangerungsrohr: GR06.021A (S.90)
Sensorhalter: GR04.038S (S.204)
Sensor: GR04.198 (S.404)
Sensor: GR04.198/NPN (S.404)
Wechselaufsatz: GR0O4.F02-A100

Abmessungen
12,5 42+1
M5 Y 11,5 19,5
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GRO04.F01-35 | GRO4.F01-40 | GRO4.F01-45 | GRO4.F02-50 | GR0O4.F02-55 | GR04.F02-60
= 0-Ring bei Innengreifer ab Baureihe GR04.F02-65
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Innengreifer flir Durchmesser 3 - 10 mm

Abmessungen
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GRO4.F02-65 | GR04.F02-70 | GR04.F02-75 | GRO4.F02-80 | GRO4.F02-85 | GRO4.F02-90 | GRO4.F02-95 | GRO4.F02-100
= 0-Ring bei Innengreifer ab Baureihe GR04.F02-65

A X [mm] Y [mm]
GRO04.F01-35 3 2,5
GRO04.F01-40 3,5 3,5
GRO04.F01-45 4 5
GR04.F02-50 4,5 5
GR04.F02-55 5 5
GR04.F02-60 5,5 5
GRO04.F02-65 6,5 5,5
GRO04.F02-70 7 12,5
GRO04.F02-75 7,5 12,5
GR04.F02-80 8 12,5
GR04.F02-85 8,5 12,5
GR04.F02-90 9 12,5
GR04.F02-95 9,5 12,5
GRO04.F02-100 10 12,5
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Greifer | Innengreifer

Innengreifer flir Durchmesser 8 - 81 mm

Innengreifer fiir Durchmesser 8 - 81 mm

M1

Produktbeschreibung

Einfachwirkende Dehnungsgreifer mit hoher Haltekraft

Greifbalg wird iber druckluftbetétigten Kolben expandiert, dadurch wird Werksttick an der Innenkontur geklemmt
Rickstellkraft bei Entliftung des Greifers bringt Kolben und Balg in Ausgangslage, Werkstiick wird abgelegt
Kolbenbewegung an Lage des Greifobjekts anpassbar

Regelung der Greifkraft Gber den Betriebsdruck

Robustes Gehause aus einer hochfesten, eloxierten Aluminiumlegierung

Elastomerbalg aus EPDM oder Silikon

Einfacher und zerstérungsfreier Balgwechsel

Kolbenbewegung an Lage des Greifobjekts anpassbar, Balg wird nicht aufgeblasen, dadurch keine Gefahr des Berstens

VVVVVVVVYV

Abwirtsbewegung des Kolbens (Werkstlck wird gedriickt):

> Klemmung der Innengreifer an schwarzen Gehauseteil, an optionalem Verlangerungsrohr sowie bei Befestigung tiber Gewinde
Aufwartsbewegung des Kolbens (Werkstiick wird gezogen):

> Klemmung am roten Gehauseteil

Technische Daten

Optimaler
Fiir Teile mit Betriebs-
Innen-@ von/ | druck Gewicht
Elastomer | bis [mm] [bar (psi)] [g] Zubehor

GR04.F208 EPDM 8-10 8(116) 25 Verlangerungsrohr: GR06.034 (S.249), EPDM-Elastomer: GR04.208-1,
Halter: GR02.280 (S.250), Halter: GR02.227 (S.251)

GRO04.F208-SI  Silikon 8-10 8 (116) 25 Verlangerungsrohr: GR06.034 (S.249), Silikon-Elastomer: GR04.208-2,
Halter: GR02.280 (S.250), Halter: GR02.227 (S.251)

GRO4.F210 EPDM 10,5-13 8(116) 26 Verlangerungsrohr: GR06.034 (S.249), EPDM-Elastomer: GR04.210-1,
Halter: GR02.280 (S.250), Halter: GR02.227 (S.251)

GRO04.F210-SI  Silikon 10,5-13 8(116) 26 Verlangerungsrohr: GR06.034 (S.249), Silikon-Elastomer: GR04.210-2,
Halter: GR02.280 (S.250), Halter: GR02.227 (S.251)

GRO4.F212 EPDM 13-17 8(116) 28 Verlangerungsrohr: GR06.034 (S.249), EPDM-Elastomer: GR04.212-1,
Halter: GR02.280 (S.250), Halter: GR02.227 (S.251)

GRO4.F212-SI  Silikon 13-17 8(116) 28 Verlangerungsrohr: GR06.034 (S.249), Silikon-Elastomer: GR04.212-2,
Halter: GR02.280 (S.250), Halter: GR02.227 (S.251)

GRO4.F214 EPDM 15-19 8(116) 31 Verlangerungsrohr: GR06.034 (S.249), EPDM-Elastomer: GR04.214-1,
Halter: GR02.280 (S.250), Halter: GR02.227 (S.251)

GRO04.F214-SI  Silikon 15-19 8(116) 31 Verlangerungsrohr: GR06.034 (S.249), Silikon-Elastomer: GR04.214-2,
Halter: GR02.280 (S.250), Halter: GR02.227 (S.251)

GRO4.F218 EPDM 19-23,5 8 (116) 53 Verlangerungsrohr: GR06.034 (S.249), EPDM-Elastomer: GR04.218-1,
Halter: GR02.281 (S.250), Halter: GR02.227 (S.251)

GRO04.F218-SI  Silikon 19 -23,5 8 (116) 53 Verlangerungsrohr: GR06.034 (S.249), Silikon-Elastomer: GR04.218-2,
Halter: GR02.281 (S.250), Halter: GR02.227 (S.251)

GRO04.F222 EPDM 23,5-31 8 (116) 83 Verlangerungsrohr: GR06.035 (S.249), EPDM-Elastomer: GR04.222-1,
Halter: GR02.282 (S.250), Halter: GR02.228 (S.251)

GRO04.F222-SI  Silikon 23,5-31 8 (116) 83 Verlangerungsrohr: GR06.035 (S.249), Silikon-Elastomer: GR04.222-2,
Halter: GR02.282 (S.250), Halter: GR02.228 (S.251)

GRO4.F227 EPDM 29-36,5 8 (116) 117 Verlangerungsrohr: GR06.035 (S.249), EPDM-Elastomer: GR04.227-1,

Halter: GR02.283 (S.250), Halter: GR02.228 (S.251)

Fortsetzung siehe nachste Seite
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Greifer | Innengreifer

Innengreifer flir Durchmesser 8 - 81 mm

Technische Daten

Optimaler
Fur Teile mit Betriebs-
Innen-@ von/ | druck Gewicht
Elastomer | bis [mm] [bar (psi)] [g]

GR04.F227-SI  Silikon 29-36,5 8 (116) 117 Verlangerungsrohr: GR06.035 (S.249), Silikon-Elastomer: GR04.227-2,
Halter: GR02.283 (S.250), Halter: GR02.228 (S.251)

GR04.F233 EPDM 34-44 8(116) 182 Verlangerungsrohr: GR06.036 (S.249), EPDM-Elastomer: GR04.233-1,
Halter: GR02.284 (S.250), Halter: GR02.229 (S.251)

GRO04.F233-SI  Silikon 34-44 8(116) 182 Verlangerungsrohr: GR06.036 (S.249), Silikon-Elastomer: GR04.233-2,
Halter: GR02.284 (S.250), Halter: GR02.229 (S.251)

GRO04.F241 EPDM 41-58 8(116) 364 Verlangerungsrohr: GR06.036 (S.249), EPDM-Elastomer: GR04.241-1,
Halter: GR02.285 (S.250), Halter: GR02.229 (S.251)

GRO04.F241-SI  Silikon 41-58 8(116) 364 Verlangerungsrohr: GR06.036 (S.249), Silikon-Elastomer: GR04.241-2,
Halter: GR02.285 (S.250), Halter: GR02.229 (S.251)

GRO04.F251 EPDM 52-64 8(116) 611 Verlangerungsrohr: GR06.037 (S.249), EPDM-Elastomer: GR04.251-1,
Halter: GR02.286 (S.250), Halter: GR02.232 (S.86)

GRO04.F251-SI  Silikon 52-64 8(116) 611 Verlangerungsrohr: GR06.037 (S.249), Silikon-Elastomer: GR04.251-2,
Halter: GR02.286 (S.250), Halter: GR02.232 (S.86)

GRO4.F263 EPDM 63-81 8(116) 1.051 EPDM-Elastomer: GR04.263-1, Halter: GR02.287 (S.250),
Halter: GR02.233 (S.251)

GRO04.F263-SI  Silikon 63 -81 8 (116) 1.051 Silikon-Elastomer: GR04.263-2, Halter: GR02.287 (S.250),

Halter: GR02.233 (S.251)

Ersatzelastomere

EPDM [Im Lieferumfang enthalten] Silikon
schwarz rot
> Abdruckarm > Sehr hohe Standzeit
> Hitzebestandig bis 130 °C > Hitzebestédndig bis 200 °C

Abmessungen
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Greifer | Innengreifer

Innengreifer flir Durchmesser 8 - 81 mm

m G G1 @A [mm] |@B[mm] |C[mm] @D [mm] | E [mm] F [mm] 1 [mm] J [mm] K [mm]
GRO04.F208 M5 M12x1,5 |8 10 67 16 7 3,5 11 23 15
GR04.F208-SI M5 M12x1,5 |8 10 67 16 7 3,5 11 23 15
GR04.F210 M5 M12x1,5 |10,5 13 69 16 8,5 4,5 11 23 15
GRO04.F210-SI M5 M12x1,5 |10,5 13 69 16 8,5 4,5 11 23 15
GRO04.F212 M5 M12x1,5 |13 17 71 16 10,5 5 11 23 15
GRO04.F212-SI M5 M12x1,5 |13 17 71 16 10,5 5 11 23 15
GRO04.F214 M5 M12x1,5 |15 19 73 16 13 6 11 23 15
GRO04.F214-SI M5 M12x1,5 |15 19 73 16 13 6 11 23 15
GRO04.F218 M5 M12x1,5 |19 23,5 78 20 16,5 9 20 23,5 15
GR04.F218-SI M5 M12x1,5 |19 23,5 78 20 16,5 9 20 23,5 15
GR04.F222 M5 M14x1,5 |23,5 31 93 23 21 9 20 32 17
GRO04.F222-SI| M5 M14x1,5 |23,5 31 93 23 21 9 20 32 17
GRO04.F227 M5 M14x1,5 |29 36,5 98 25 26 14 20 32 17
GRO04.F227-SI M5 M14x1,5 |29 36,5 98 25 26 14 20 32 17
GRO04.F233 G1/8 M16x1,5 |34 44 113 30 33,5 24 20 37,5 19
GRO04.F233-SI G1/8 M16x1,5 |34 44 113 30 33,5 24 20 37,5 19
GR04.F241 G1/8 M16x1,5 |41 58 138 40 41,5 14 20 54,5 19
GRO04.F241-SI G1/8 M16x1,5 |41 58 138 40 41,5 14 20 54,5 19
GRO04.F251 G1/8 M20x1,5 |52 64 148 50 53 35 30 42 19
GRO04.F251-SI G1/8 M20x1,5 |52 64 148 50 53 35 30 42 19
GRO04.F263 G1/8 M24x1,5 |63 81 176 60 61 36 36 56 19
GRO04.F263-SI G1/8 M24x1,5 |63 81 176 60 61 36 36 56 19

Montagebeispiele

> Montage am schwarzen Gehdauseteil fir abwartsbewegten Kolben > Montage am roten Gehauseteil fur aufwartsbewegten Kolben
(GR02.280 - GR02.287) (GR02.280 - GR02.287)

Fortsetzung siehe nachste Seite
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Innengreifer flir Durchmesser 8 - 81 mm

Montagebeispiele

> Montage an Verldngerungsrohren fir abwartsbewegten Kolben > Montage an Winkelverschraubungen fur abwartsbewegten Kolben
(GR06.034 - GR06.037) (GR02.227 - 229 und GR02.232 - GR02.233)

§

> Anwendungsbeispiel

2 FiPA
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Verlangerungsrohre fir Innengreifer mit Greifbalg

Verlangerungsrohre fiir Innengreifer mit Greifbalg

|

Produktbeschreibung

> Verlangerungselemente mit riickseitigem Druckluftanschluss und Durchgangsbohrung
> Anbindung der Innengreifer an Winkelklemmsticke

> Passend fur Innengreifer GR04 Index F

> Nicht passend fur Innengreifer GRO4 Index N

Technische Daten

Art.-Nr. Geeignet fiir Gewicht [g]
GR06.034 GRO04.F208 - GR04.F218 56
GR06.035 GRO4.F222 - GR0O4.F227 54
GR06.036 GRO04.F233 - GR04.F241 45
GR06.037 GRO04.F251 118
Abmessungen
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: @ A [mm] B [mm] C D
GR06.034 20 75 M12x1,5 M5
GR06.035 20 75 M14x1,5 M5
GR06.036 20 75 M16x1,5 G1/8
GR06.037 30 75 M20x1,5 G1/8
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Halter fiir Innengreifer mit Greifbalg

Halter fur Innengreifer mit Greifbalg

Produktbeschreibung

> Halteelemente zur winkelvariablen Befestigung der Innengreifer an Profilen

> Klemmung der Innengreifer am roten Gehduseteil ermoglicht Aufwartsbewegung, Werkstiick wird gezogen

> Klemmung der Innengreifer am schwarzen Gehauseteil oder an Verlangerungsrohr ermoglicht Abwartsbewegung, Werkstick wird gedriickt
> Passend fir Innengreifer GR04 mit Index F

Technische Daten Abmessungen

28 5

P — — —

g 5 £ T |z |E |8 | |2 |E

92 H < £ £ £ £ £ £ T

v E (U} A=Y o %) fa) w w (C) S
GR02.280 GR04.F208, GR04.F212, GR04.F214 18 10 60 30 11 20 26 10 16
GR02.281 GR04.F218 36 14 74 40 13 24 30 20 20
GR02.282 GR04.F222 40 14 77 40 14,5 |27 33 20 23
GR02.283 GR04.F227 50 20 89 50 155 |29 35 20 25
GR02.284 GR04.F233 57 20 94 50 18 34 40 20 30
GR02.285 GR04.F241 68 20 104 50 23 44 45 20 40
GR02.286 GROA4.F251 145 30 124 60 27 54 50 30 50
GR02.287 GROA4.F263 172 30 134 60 32 64 57 30 60
Abmessungen
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Winkelklemmstiicke fiir Innengreifer — mit Gewinde

Winkelklemmstiicke fur Innengreifer — mit Gewinde

Produktbeschreibung

> Befestigung der Innengreifer Gber Gewinde an Profilen

> Halteelement mit Verschraubung ermoglicht Abwartsbewegung des Kolbens des Innengreifers, Werkstiick wird gedrickt
> Passend fir Innengreifer GRO4 mit Index F

> Nutensteine und Schrauben im Lieferumfang enthalten

Technische Daten Abmessungen
23 =
%9 =
= —_ —_ —_ — —_ —_—
&2 s £ £ £ £ £ E
o 8 H £ £ £ £ £ £
o £ (] = — — = =
0 = (L) < -] o [a] w w (U]
GR02.227 GR04.F208 - GR04.F218 50 22 99 23 55 12 8,5 M12x1,5
GR02.228 GR04.F222 - GR04.F227 53 24 99 22 55 12 8,5 M14x1,5
GR02.229 GR04.F233 - GRO4.F241 57 26 99 21 55 12 8,5 M16x1,5
GR02.232 GRO4.F251 63 M20x1,5 |28 110 12 8,5 65 21
GR02.233 GR04.F263 70 32 110 21 65 12 8,5 M24x1,5
Abmessungen
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| Innen

Sonderinnengreifer — individuell — anwendungsspezifisch

Sonderinnengreifer — individuell — anwendungsspezifisch

v

Druckluftgesteuerter Sonderinnengreifer mit Einlegeteil Vakuumgesteuerter Sonderinnengreifer mit Einlegeteil

Produktbeschreibung

v

Innengreifer z. B. zum Einlegen kundenspezifischer Gewindebuchsen

Greifwerkzeug exakt auf Geometrie des Werkstiicks abgestimmt

Pneumatischer Antrieb:

- Klemmen des Werkstiicks an der Innenkontur

- Einfachwirkend oder doppeltwirkend flr kurze Taktzeiten

Vakuumgesteuerter Antrieb:

- Zum Greifen an der Stirnseite, wenn Berlihrung der Innenseite nicht zuldssig ist

Leichte und kompakte Gehéduse, z. B. aus Aluminium oder Messing

Diese Sondergreifer werden jeweils individuell auf die Anwendung zugeschnitten und sind nicht als Standard lieferbar
Gerne bieten wir auch fur Ihren Anwendungsfall eine passende Losung an

vV VvV

v

v

vV Vv

Abmessungen
M5 2) M5 D
<t (N ] 1 o (Vo]
-y sy =
63
GR09.xx2
TL S N
= by *WB R 7| B %
| I‘_‘Ej L |
N e
20
GR09.xx3

@ = Druckluftanschluss Ausfahren des Kolbens @ = Druckluftanschluss Einfahren des Kolbens @ = Vakuumanschluss
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Greifer | Spezialgreifer im Uberblick

FIPA Spezialgreifer
T
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Nadelgreifer

> Fir nicht formstabile oder schwer anzusaugende Materialien
> Anpassung an Stoffdicke durch verstellbaren Hub

> Doppeltwirkend fir kurze Taktzeiten

> Siehe Seite 256

Nadelgreifer — schmale Bauform

> Innen liegende Hubflhrung ermoglicht schmale Bauform

> Sensornut flr optionale Teilekontrolle durch Erfassen der Kolbenstellung
(Nadeln ein- bzw. ausgefahren)

> Siehe Seite 257

Befestigungselemente fiir Nadelgreifer
> Anbindung an Profilsysteme SLine und MLine oder gefederte Saugfinger

> Siehe Seite 267
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Greifer | Spezialgreifer im Uberblick é.})}‘

FIPA Spezialgreifer

-

Magnetgreifer

> Handhabung von Blechen bzw. ferromagnetischen Werkstlicken mit und ohne Aussparungen

> Baureihe MG

> Kombination Elektro-/Permanentmagnet

> Hohe Taktzeiten auch bei diinnen und/oder legierten Blechen infolge des vernachlédssigbaren
Restmagnetismus nach Abschalten der Magnetkraft

> Haltekraft bis 700 N

> Keine Verschlauchung erforderlich

> Sehr energieeffizient, da nur zum Ablegen ein kurzer Stromimpuls benétigt wird

> Siehe Seite 269

Bernoulli-Sauger — SX-B und SX-B-PK

> —— > Beriihrungsarmer und verwindungssteifer Transport von empfindlichen Produkten
= { ) > Betrieb ohne Ejektor, nur durch Druckluft
| L * > Perfekte Eignung flr pordse Produkte durch hohen Volumenstrom
l- ;@) > Baureihe fir direkten Lebensmittelkontakt (Zulassung nach FDA/EG1935/2004)

und gute Reinigung

> Siehe Seite 270

Modulgreifer

> Individuell zugeschnitte Greifwerkzeuge

> Einfache Adaptierung an Roboter

> Integrierte Mediendurchfihrung fir Reduzierung des Verschlauchungsaufwands
> Alle Komponenten mit FDA-Zulassung fir direkten Lebensmittelkontakt

> Siehe Seite 278
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Greifer | Nadelgreifer
Nadelgreifer GR04.711

Nadelgreifer GR04.711

Produktbeschreibung

> Greifer fir nicht formstabile oder schwer anzusaugende Materialien

> Hubbegrenzug durch Distanzbleche

> Uberkreuzung der Nadeln in der Mitte fiir sicheren Halt

> Doppeltwirkend fiir kurze Taktzeiten: je ein Druckluftanschluss zum Ein- und Ausfahren der Nadeln
> Nadelblock komplett austauschbar

Technische Daten

Art.-Nr. GR04.711-25 GR04.711-40 GR04.711-60

Wirkprinzip doppelt doppelt doppelt

Hub [mm] 2,5 4 6

Nadelanzahl [Stiick] 12 12 12

Nadeldurchmesser [mm] 2 2 2

Einstechwinkel [°] 30 30 30

Betriebsdruck [bar (psi)] 2,5-8(36,3-116) 2,5-8(36,3-116) 2,5-8(36,3-116)

Betriebstemperatur [°C (°F)] -10- 60 (14 - 140) -10- 60 (14 - 140) -10- 60 (14 - 140)

Gewicht [g] 313 311 310

Passender Ersa GR04.711-P4 GR04.711-P4 GR04.711-P4

Abmessungen

®) = Druckluftanschluss M5 Nadeln ausfahren ® = Druckluftanschluss M5 Nadeln einfahren “=Hub
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Nadelgreifer GR04.740B

Nadelgreifer GR04.740B

Produktbeschreibung

> Greifer fir nicht formstabile oder schwer anzusaugende Materialien
> Anpassung an Stoffdicke durch verstellbaren Hub
> Doppeltwirkend fiir kurze Taktzeiten, je ein Druckluftanschluss zum Ein- und Ausfahren der Nadeln
> Innen liegende Hubfiihrung ermoglicht schmale Bauform
> Sensornut fur Teilekontrolle durch Erfassen der Kolbenstellung (Nadeln ein- bzw. ausgefahren)
> Hub entspricht der maximalen Einstichtiefe der Nadel
> Sensoren sowie Ersatznadelsets mit je zehn Nadeln als Zubehor erhéltlich
> PNP- und NPN-Sensoren:
- C-Nut (Winkel 90°): GR04.202P, GR04.202N
- C-Nut (Kabel gerade, kurze Bauform): GR04.280P, GR04.280N

Technische Daten

Art.-Nr. GR04.740B
Wirkprinzip doppelt

:
:
5
etiebsiruck (ar ) [ERIEERAT

20-50 14179

226

Ersatznadelset: GR04.740-30N
Sensor: GR04.280N (S.404)
Sensor: GR04.280P (S.404)
Sensor: GRO4.202N (S.404)
Sensor: GR04.202P (S.404)

Fortsetzung siehe nachste Seite

v
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Greifer | Nadelgreifer
Nadelgreifer GR04.740B

Abmessungen

o
g

)
o
@10

025

76,5

156

[ e
[ 1]

®) = Druckluftanschluss M5 Nadeln ausfahren ® = Druckluftanschluss M5 Nadeln einfahren
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Greifer | Nadelgreifer

Nadelgreifer GR04.700 und GR04.730

Nadelgreifer GR0O4.700 und GR04.730

GR04.700 GR04.730

Produktbeschreibung

Kleiner Nadeldurchmesser fiir geringe Einstichtiefe, Abblasvorrichtung fir schnelles Ablegen

Greifer fur die Handhabung nicht formstabiler oder schwer anzusaugender Materialien

Flacher Einstechwinkel fir diinne oder flache Bauteile

Réndelschraube zur Hubanpassung an die Stoffdicke

GRO04.700: doppeltwirkend fir kurze Taktzeiten: je ein Druckluftanschluss zum Ein- und Ausfahren der Nadeln, zusatzlicher Druckluftanschluss (A)
fur schnelles Ablegen

> GR04.730: einfachwirkend, Druckluftanschluss zum Ausfahren, Riickstellung tiber Feder

> Hub entspricht der maximalen Einstichtiefe der Nadeln

> Ersatznadelplatten als Zubehor erhéltlich

VVVVYyV

Technische Daten

Art.-Nr. GR04.700-20 GR04.700-25 GRO04.730-20
Wirkprinzip doppelt doppelt einfach

4-7(58-101,5) 4-7(58-101,5) 4-7(58-101,5)
0-70 (32 - 158) 0-70 (32 - 158) -0-70 (32 - 158)

Ersatznadelset: GR04.700-20N Ersatznadelset: GR04.700-25N Ersatznadelset: GR0O4.730-20N
Befestigung: GR07.040 (S.267) Befestigung: GR07.040 (S.267) Befestigung: GR07.041 (S.267)

Fortsetzung siehe nachste Seite

v
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Greifer | Nadelgreifer
Nadelgreifer GR04.700 und GR04.730

Abmessungen
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* = Hubeinstellung iiber Randelschraube ®) = Druckluftanschluss M5 Nadeln ausfahren ® = Druckluftanschluss M5 Nadeln einfahren
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GR04.710

Greifer | Nadelgreifer
Nadelgreifer GR04.710 und GR04.720

Nadelgreifer GR04.710 und GR04.720

GR04.720 mit Federhub

Produktbeschreibung

>
>
>
>
>
>
> Nadeln einzeln austauschbar
>

Breites Hubspektrum fiir unterschiedliche Stoffdicken
Greifer fur die Handhabung nicht formstabiler oder schwer anzusaugender Materialien
Mittelbohrung (@ 10 mm) zum Eintauchen in Magazinstangen bei Abnahme oder Ablage
Hubbegrenzung zur Anpassung an die Stoffdicke
Uberkreuzung der Nadeln in der Mitte fiir sicheren Halt
Doppeltwirkend fur kurze Taktzeiten: je ein Druckluftanschluss zum Ein- und Ausfahren der Nadeln

Ersatznadelsets mit je zehn Stick als Zubehor erhaltlich

Technische Daten

Art.-Nr.

Wirkprinzip

Hub FederstoRel [mm] -

Nadelanzahl [Stiick]

1
Nadeldurchmesser [mm] 2
Einstechwinkel [°] 3

Betriebsdruck [bar (psi)] 2-8(29-116)

GR04.710-25 GR04.710-50 GR04.710-75 GR04.710-100 GR04.720-25 GR04.720-50
doppelt doppelt doppelt doppelt doppelt doppelt

0-5 0-75 0-10 0-2,5 0-5

- - - 35 35

10 10 10 10 10

2 2 2 2 2

30 30 30 30 30

2-8(29-116) 2-8(29-116) 2-8(29-116) 2-8(29-116) 2-8(29-116)

-10 - 80 (14 - 176)

-10 - 80 (14 - 176)

-10- 80 (14 - 176)

-10 - 80 (14 - 176)

-10- 80 (14 - 176)

0

0
[C (Rl

40

2

298

310

340

492

512

Ersatznadelset:
GR04.710-50N
Befestigung:
GR07.040 (S.267)

www.fipa.com

Ersatznadelset:
GR04.710-50N
Befestigung:
GR07.040 (S.267)

Ersatznadelset:
GR04.710-75AN
Ersatznadelset:
GR04.710-75N
Befestigung:
GR07.040 (S.267)

Ersatznadelset:
GR04.710-75AN
Ersatznadelset:
GR04.710-75N
Befestigung:
GR07.040 (S.267)

Ersatznadelset:
GR04.720-25N

Ersatznadelset:
GR04.720-25N

Fortsetzung siehe nachste Seite
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Greifer | Nadelgreifer
Nadelgreifer GR04.710 und GR04.720

Abmessungen

o030 38

| 9 |

pu

. LN

S 1O = .
(o]

+

A

GR04.710-25 | GR04.710-50 | GR04.710-75 | GR04.710-100

GR04.720-25 | GR04.720-50

® = Druckluftanschluss M5 Nadeln ausfahren ® = Druckluftanschluss M5 Nadeln einfahren

GR04.710-25 GR04.710-50 GR04.710-75 GR04.710-100 GR04.720-25 GR04.720-50
A [mm] 111,5-123 120-138 128-154 138,5-173 123-131,5 131,5-149
B [mm] 0-2,7 0-5 0-75 0-10 0-2,5 0-5
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Greifer | Nadelgreifer

£S5
Nadelgreifer GR04.715

= —

Nadelgreifer GR04.715
AUSFAHREN DER NADELN FUR JEDE SEITE
GETRENNT MOGLICH

Produktbeschreibung

> Greifer fir nicht formstabile oder schwer anzusaugende Materialien

> Schmale Bauform

> Anpassung des Nadelhubs an die Stoffdicke

> Doppeltwirkend fiir kurze Taktzeiten: je ein Druckluftanschluss zum Ein- und Ausfahren stirnseitig, alternativ je ein Anschluss fur getrenntes
Ausfahren pro Seite und ein Anschluss flr zentrales Einfahren

> Nadeln einzeln austauschbar

> Ersatznadelsets mit je zehn Stiick als Zubehor erhéltlich

Technische Daten

Art.-Nr. GR04.715-70
i doppelt

Hub [mm] 0-7

Nadelanzahl [Stiick]

Nadeldurchmesser [mm]

(o)}

N

Einstechwinkel [°]
Betriebsdruck [bar (psi)] 2-8(29-116)
Betriebstemperatur [°C (°F)] -10- 80 (14 - 176)

[any
(=}
wv

Ersatznadelset: GR04.715-70N
Befestigung: GR07.042 (S.268)

g
S
=
5
=,
h-]

w

o

Fortsetzung siehe nachste Seite

v
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Nadelgreifer GR04.715

Abmessungen

30

116-142
20
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|
<
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~
N
<
<
~
)
NN
| . M5x10 (2x)
> —@ f=—2 °

20

) = M5-Bohrungen fiir getrenntes Ausfahren der Nadeln pro Seite ® = M5-Bohrung fiir zentrales Einfahren der Nadeln
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Greifer | Nadelgreifer

£S5
Nadelgreifer GR04.725

= —

Nadelgreifer GR04.725

Produktbeschreibung

> Greifer fir nicht formstabile oder schwer anzusaugende Materialien

> Anpassung des Nadelhubs an die Stoffdicke

> Doppeltwirkend fiir kurze Taktzeiten: je ein Druckluftanschluss zum Ein- und Ausfahren
> Ersatznadelplatten als Zubehor erhéltlich

Technische Daten

Art.-Nr. GR04.725-60 GR04.725-90

[T R— :

adstucmessrinm B :

| Betriebsdruck [bar (psi)]l  |EREYECRERT 2-8(29-116)

-10-80 (14 - 176) -10-80 (14 - 176)

“ Ersatznadelset: GR04.725-60N Ersatznadelset: GR04.725-90N
Befestigung: GR07.041 (S.267) Befestigung: GR07.041 (S.267)

Fortsetzung siehe nachste Seite

v
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Greifer | Nadelgreifer

Nadelgreifer GR04.725
Abmessungen
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GR04.725-90

®) = Druckluftanschluss M5 Nadeln ausfahren ® = Druckluftanschluss M5 Nadeln einfahren
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Greifer | Nadelgreifer
Befestigungsplatten flir Nadelgreifer

Befestigungsplatten fiir Nadelgreifer

Produktbeschreibung

> Befestigt Nadelgreifer an Profilsystemen SLine und MLine oder an gefederten Saugfingern
> Zwei Bohrungen fiir M5, Befestigung an Profil
> Nutensteine und Schrauben im Lieferumfang enthalten

Technische Daten

Art.-Nr. Geeignet fiir Gewicht [g] Passende Saugfinger
GR07.040 GR04.700, GR04.710 21 GR03.090A (S.117), GR03.091A (S.117), GR03.130A, GR03.131A
GR07.041 GR04.725, GR04.730 27 GR03.090A (S.117), GR03.091A (S.117), GR03.130A, GR03.131A

Anwendungsbeispiele

Montagebeispiele fiir Nadelgreifer an gefederten Saugfinger oder Profilsystem SLine

Abmessungen
— fan - [ ]
N =
| — =
| al— o ¢
| /’L\@ \ % /ﬁ\ —
A4 /[ o olo| = / \ | 9
ol ol 77777(7 4\‘77777 i I N (| 77777\ /77777
QO] ) \ | MIND NS
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Greifer | Nadelgreifer
Befestigungswinkel flir Nadelgreifer GR04.715

Befestigungswinkel fiir Nadelgreifer GR04.715

Produktbeschreibung

> Befestigt Nadelgreifer an Profilsystemen SLine und MLine oder an gefederten Saugfingern
> Zwei Bohrungen fiir DIN 912-M5, Befestigung an Profil mit Nutenstein
> Nutensteine und Schrauben im Lieferumfang enthalten

Technische Daten

Art.-Nr. Gewicht [g] Passende Saugfinger

GR07.042 11 GR03.090A (S.117)
GR03.091A (S.117)
GR03.130A
GRO03.131A

Abmessungen

20

35
25
|
|
@ 10
MS5 (2x)

@ 5,5 (2x)

10,5 21,5

25

20
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Greifer | Magnetgreifer

Magnetgreifer — elektrisch gesteuert

Produktbeschreibung

> Sichere Handhabung unterschiedlichster Bleche bzw. ferromagnetischer Werkstiicke mit und ohne Bohrungen bzw. Ausschnitte

Sehr hohe Haltekraft durch leistungsstarken Permanentmagnet
Halten des Werkstticks bei Stromausfall
NC normally closed

VVVVYV

Keine Verschlauchung erforderlich

> Sehr energieeffizient, da nur zum Ablegen ein kurzer Stromimpuls benétigt wird

> Robuster Aufbau

> Angegebene Haftkrafte nur bei direkter Auflage, ohne Luftspalt, auf der planen Haftflache

Kurze Taktzeiten auch bei diinnen und/oder legierten Blechen infolge des vernachlassigbaren Restmagnetismus nach Abschalten der Magnetkraft

Technische Daten

Art.-Nr. MG35 MG55 MG70
elektrisch elektrisch elektrisch
inschaltdauer [ED] 25 % ED bei < 2 min 25 % ED bei <2 min 25 % ED bei < 2 min
Max. Betriebstemperatur [°C (°F)] 0-70(32-158) 0-70(32-158) 0-70(32-158)
270.448 270.449 270.450
Abmessungen
7
|
|
f
slE
f
|
i
C
B
* = Haftfliche
m MG35 MG55 MG70
G1 M4 M5 M8
@ A [mm] 35 55 70
B [mm] 30 36 45
C [mm] 5 6 8

www.fipa.com
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Greifer | Bernoulli-Sauger
Bernoulli-Sauger SX-B

Bernoulli-Sauger SX-B

Baureihe aus eloxiertem Aluminium

Produktbeschreibung

> Betrieb ohne Ejektor, nur durch Druckluft nach Bernoulli-Prinzip

> Berlihrungsarmer und verwindungssteifer Transport von empfindlichen Produkten

> Perfekte Eignung flr pordse Produkte durch hohen Volumenstrom bei geringem Vakuumgrad

> Einfache Installation, System flexibel erweiterbar durch seitliche Druckluftzufiihrungen

> Lange Lebensdauer durch wartungsfreien Betrieb

> Betrieb nur mit ungedlter, trockener Druckluft

> Bei 65.530 und 65.540 kénnen die Pads (Silikon) fir beriihrungslose Anwendung entfernt werden
> Pads sind im Lieferumfang enthalten

Technische Daten

Art.-Nr. 65.510 65.520 65.530 65.540
Typ SX-B-20 SX-B-30 SX-B-40 SX-B-60
1-6(14,5-87) 1-6(14,5-87) 1-6(14,5-87) 1-6(14,5-87)
5-60 (41 - 140) 5-60 (41 - 140) 5-60 (41 - 140) 5-60 (41 - 140)
78.521 78.521 78.522 78.522
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Greifer | Bernoulli-Sauger

9
Bernoulli-Sauger SX-B

Abmessungen
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Fortsetzung siehe nachste Seite
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Greifer | Bernoulli-Sauger
Bernoulli-Sauger SX-B

Abmessungen
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Greifer | Bernoulli-Sauger

9
Bernoulli-Sauger SX-B

Abmessungen
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<> Greifer | Bernoulli-Sauger
== :
Bernoulli-Sauger SX-B

Abmessungen
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Greifer | Bernoulli-Sauger
Bernoulli-Sauger SX-B

9

Diagramme
> Haltekraft in Abhdngigkeit vom Betriebsdruck > Luftverbrauch in Abhdngigkeit vom Betriebsdruck
10 | 300
9 —
250 -
8 —
65.540 — 65.540
74 <
_ £ 200
Z 6 =
=
& s S 150
3 1 ©
- s 65.530 —
£ 47 2
£ 100
3 3 65.510 | 65.520
65.530
*7 / 50 —
] /65.520 65.510 =
Y T T T T T T T 0 T T T T T T T T
0 1 2 3 4 5 6 7 0 1 2 3 4 5 6 7 8
Betriebsdruck [bar] Betriebsdruck [bar]
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Greifer | Bernoulli-Sauger
Bernoulli-Sauger SX-B-PK

Bernoulli-Sauger SX-B-PK

Gehduse und Blindschrauben aus Polyetheretherketon (PEEK),
Dise aus Edelstahl

Produktbeschreibung

Ansaugen von Werkstticken nach dem Bernoulli-Prinzip

Betrieb ohne Ejektor, nur durch Druckluft

Beriihrungsarmer und verwindungssteifer Transport von empfindlichen Produkten

Fur den direkten Lebensmittelkontakt geeignet (Zulassung nach FDA/EG1935/2004)

Perfekte Eignung fuir pordse Produkte durch hohen Volumenstrom bei geringem Vakuumgrad
Einfache Installation, System flexibel erweiterbar durch seitliche Druckluftzufiihrungen

Lange Lebensdauer durch wartungsfreien Betrieb

Betrieb nur mit ungedlter, trockener Druckluft

VVVVVYVVYV

Technische Daten

Art.-Nr. 65.510-PK 65.520-PK 65.530-PK 65.540-PK
Typ SX-B-PK-20 SX-B-PK-30 SX-B-PK-40 SX-B-PK-60

Betriebsdruck [bar (psi)] 1-7 (14,5 - 101,5) 1-7 (14,5 - 101,5) 1-7(14,5 - 101,5) 1-7 (14,5 - 101,5)

Haltekraft bei 5 b 2,5 psi) [N] 2,5 3 5,5 12

Luftverbrauch bei 5 bar (72,5 psi) [NI/ 150 150 150 220
min]

Max. PartikelgroBe [um] 40 40 40 40

[ oruckiuft Druckluft Druckluft Druckluft

Umgebungstemperatur [°C (°F)] 5-60 (41 - 140) 5-60 (41 - 140) 5-60 (41 -140) 5-60 (41-140)

Passende Silikon-Pads 78.510 78.510 78.512 78.512

Technische Eigenschaften

> Hochresistent gegeniiber zahlreichen chemischen Reinigungsmitteln aus der Lebensmittelindustrie
> Geeignet fur alle konventionellen CiP- und SiP-Prozesse (CiP=Cleaning in Place; SiP=Sterilization in Place)Hygienisches Produktdesign ermdglicht
schnelle und einfache Reinigung
> Werkstoffe:
- Gehduse: Polyetheretherketon
- Pad: Silikonkautschuk
- Duse: Edelstahl
- Dichtungen: Fluorkautschuk
- Blindschrauben: Polyetheretherketon
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Greifer | Bernoulli-Sauger
Bernoulli-Sauger SX-B-PK

Abmessungen
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65.510-PK

65.520-PK | 65.530-PK | 65.540-PK

@) = Pads Silikonkautschuk @ = Diise @ = Druckluftanschluss

@ = alternativer Druckluftanschluss

m 65.510-PK 65.520-PK 65.530-PK 65.540-PK
A [mm] 21 31 41 61
@ B [mm] 15 22 32 45
@ D [mm] 20 30 40 60
Diagramme
> Haltekraft in Abhangigkeit vom Betriebsdruck > Luftverbrauch in Abhédngigkeit vom Betriebsdruck
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Greifer | Kundenspezifische Greifer
Modulgreifer

Modulgreifer

i L1111
A -

Kundenspezifisches Ausfiihrungsbeispiel

Produktbeschreibung

> Greifer wurde exakt auf Werkstlick abgestimmt

> Anbindung an Delta-Roboter, wie z. B. FlexPicker

> Doppeltwirkend

> Alle Komponenten mit FDA-Zulassung

> Material: polyamidbasierter Hochleistungskunststoff

> Bei dem dargestellten Greifer handelt es sich um ein kundenspezifisches Ausfiihrungsbeispiel
> Gerne entwickeln wir auch fir Sie den passenden Modulgreifer

Abmessungen
[ i 1 }
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Anwendungsbeispiele
> Modulgreifer fiir Konservendosen — Greifer bildet Konturen des > Modulgreifer mit integriertem Ejektor EMM und Balgensauger aus
Handhabungsguts ab und erméglicht so hohe Beschleunigungen. Varioflex® zur Kompensation von Unebenheiten.
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Schneidtechnik | Inhalt

Schneidzangen im Uberblick

Auswahlhilfe Schneideinsatze

Schneidzangen — Handbetrieb und Automatik
Schneidzangen — Stationar

Schneidscheren

Zubehor

281
282
286
308
321

325
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‘ Schneidtechnik | Notizen

Notizen:
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Schneidtechnik | Im Uberblick ‘

FIPA Schneidzangen

> Schneidzangen und Schneidscheren fir
Kunststoffe und Metall

> Schneideinsatze fur unterschiedlichste
Angussvarianten

> Sonderschneideinsadtze auf Wunsch

Schneidzangen fiir Handbetrieb und Automation

> Schneidzangen fir Installation am Roboter oder an Schneidvorrichtungen

> Zum Abtrennen von Kunststoffangiissen sowie zum Schneiden von Metalldraht
> Gehduse rund oder quadratisch

> Siehe Seite 286

Stationdre Schneidzangen mit/ohne Hub
> Fur Schneidstationen und Automaten
> Einstellbarer Hub fir flachenbiindigen Schnitt am Werkstlck

> Siehe Seite 308

Schneidscheren fiir Handbetrieb und Automation
> Schneiden von Spezialkunststoffen und Textilien
> Doppeltwirkende Ausfiihrung fur kurze Taktzeiten

> Siehe Seite 321

Schneideinsatze fiir Kunststoff und Metall
> Schneideinsatze fiir unterschiedlichste Angussvarianten
> Auf Wunsch Anfertigung von Sonderschneideinsatzen
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Schneidtechnik | Auswahlhilfe Schneideinsatze
2

Schneideinsatze fiir Kunststoff — Schneidzangen Handbetrieb und Automatik

__ PP/PE ABS GT-N [manuell GTNR [rund s [quadratisch
Gerade Schneidkante Standardtyp

N3AJ 2 -- X X X
N10LAB2 4 2,6 X X X
N20A) 296 7 5 X X X
N20AB39 7 5 X - X
N30AJ 10 6,5 X X X
Lange Schneide bei raumlicher Distanz zwischen Anguss und Schneidzange
N20AJL 7 5 X X
N30AJL 296 10 6,5 X
N50AJL 15 8 X
Gewinkelte Schneidkante Flacher Winkel
N3AP 2 -- X X X
N5AP 2 -- X X X
N7AP 3 2 X X X
N10AP 4 2,6 X == ==
N10LAB152 4 2,6 X =
N10LAP 4 2,6 - X X
N12AP 4,5 4 X = =
N20AA239 298 6 4 - X
N20AA27 6,5 4,5 X == X
N20AB360 7 5 = = X
N30AA114 10 6,5 X X
N30AP 10 6,5 X X
N50AB 15 8 - X X
N50ABH41 18 8 - X X
Steiler Winkel
N7PF 3 2 X X X
N10LPF 4 2,6 - X X
N20PF 298 7 5 X X
N30PF 10 6,5 X X
Seitliche Schneidkante Standardtyp
oo N20AML 10x1,5 8x1 X X X
N20AMR 10x1,5 8x1 X X X
N30AML 300 15x2 10x1,5 X X X
N30AMR 15x2 10x1,5 X X X
Lange Schneide 90° abgewinkelt (L-Form)
N20AL NE 5 X \ X \ X
N30AL525 10 6,5 X \ X \ X
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Schneidtechnik | Auswahlhilfe Schneideinsatze

Schneideinsatze fur Kunststoff — Schneidzangen Handbetrieb und Automatik

- PP/PE

Schneidzangen

GT-NR [rund] GT-NS [quadratisch]
Gekropfte Schneide Uberwindung von Hindernissen oder bei schmalen Angiissen
N20AH 7 5 X \ X \
302
N30AH 10 6,5 X | X |
Kneifzange Geeignet fiir universellen Einsatz
N3AE 2 -- X X X
N5AE 2 - X X X
N7AE 3 2 X X X
N10AE 303 4 2,6 X X X
N20AE 7 5 X X X
N30AE 10 6,5 X X X
N50AE 12 6,5 X X -

Schneideinsatze fiir Metall — Schneidzangen Handbetrieb und Automatik

Art-Nr. Schnittstarke [mm] Schneidzangen
- Kupferdraht Stahldraht Klavierdraht GT-N [manuell GT-NR [rund] |GT-NS [guadratisch

Gerade Schneidkante Eine Schneidkante abgeschragt (Amboss-Prinzip)

N3BJ 1 0,5 - X X X
N5BJ 304 1 0,5 -- X X X
== N7BJ 1,6 1 -- X X X
Mit Karbidspitze fir dickeren Draht oder diinnere Rohre
N20BFB 2,6 2 1,2 X X X
304
N50AS 5,5 4,5 = x x =
Gewinkelte Schneidkante Eine Schneidkante abgeschragt (Amboss-Prinzip / HS = HSS-Stahl)
N3AS 1 0,5 -- X X X
N3HS 1 0,5 0,2 X X X
N5AS 1 0,5 == X X X
N5HS 1 0,5 0,3 X X X
N7AS 1,6 1 -- X X X
N7HS 1,6 1 0,5 X X X
N10AS 1,8 1,2 - X - -
N10HS 306 2,3 1,7 = X = =
N10LAS 1,8 1,2 = = X X
N12AS 2,3 1,7 = X = =
N12HS 1,3 2,7 -- X -- --
N20AS 2,6 2 -- X X
N20HS 2,6 2 1 X X
N30AS 3,3 2,8 - X X
Eine Schneidkante abgeschragt (Amboss-Prinzip) mit Karbidspitze
N30BBB 306 3,3 2,8 1,2 X X X
Mit Karbidspitze
N50BBB 306 5,5 4,5 2 X \ X \ -
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Schneidtechnik | Auswahlhilfe Schneideinsatze
2

Schneideinsatze fur Kunststoff — Stationare Schneidzangen

Gerade Schneidkante

Nl ke [mm]

Schneidzangen

GT-NF [ohne Hub] GT-NY [mit Hub]
Standardtyp
NYOS5AJ 3 2 X X
NY10AJ 3,5 2,3 X X
NY15AJ 311 4 2,6 X X
NY20A)J 5) 3,4 X X
Reversierte Schneidkante von Typ ,,Al“ flir am Werksttick biindigen Schnitt
NYOS5RA)J 3 2 X X
NY10RAJ 311 3,5 2,3 X X
NY15RAJ 4 2,6 X X
NY25RAJ 5 3,4 X X
Lange Schneide bei raumlicher Distanz zwischen Anguss und Schneidzangen
NYOSAJL 3 2 X X
NY10AJL 3,5 2,3 X X
NY15AJL 311 4 2,6 X X
NY25AJL 5 3,4 X X
Schneide extra diinn
NYOS5AJT 3 2 X X
NY10AJT 311 3,5 2,3 X X
NY15AJT 4 2,6 X X
Karbidspitze fur Hartplastik oder Kunststoffe mit Glasfaseranteil
NYO5AJB 3 2 X X
NY10AJB 3,5 2,3 X X
NY15AJB 311 4 2,6 X X
NY25AJB 5 3,4 X X
Uberwindung von Hindernissen oder bei schmalen Angiissen
NYO5AH 3 2 X X
NY10AH 3,5 2,3 X X
NY15AH 313 4 2,6 X X
NY25AH 5 3,4 X X
Reversierte Schneidkante von Typ ,,Al“ fiir am Werksttick biindigen Schnitt
NYO5RAH 3 2 X X
NYIORAH . 3,5 2,3 X X
NY15RAH 4 2,6 X X
NY25RAH 5 3,4 X X

Schneideinsatze fir Metall — Stationdre Schneidzangen

Gerade Schneidkante

Schnittstarke [mm)]

Kupferdraht| Stahldraht

GT-NF [ohne Hub]

Eine Schneidkante abgeschragt (Amboss-Prinzip)

NYO5BJ

1,6

1 X

Schneidzangen
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Schneideinsatze fiir Kunststoff — Schneidzangen stationar, vertikal

Gerade Schneidkante

Schnittstarke [mm)] Schneidzangen
PP/PE

Standardtyp

NTO3AJ 1,5 1 X
NEOS5A)J 2,5 1,5 X
NTO5AJ 318 2,5 1,5 X
NE10AJ 3,5 2,3 X
NT10AJ 3,5 2,3 X
NT20A) 5 3,4 X

Lange Schneide bei raumlicher Distanz zwischen Anguss und Schneidzange

NTOSAJL 2,5 1,5 X
NT10AJL 318 3,5 2,3 X
NT20AJL 5 3,4 X
Schneide extra diinn

NTO3AJT 1,5 1 X
NTOS5AJT 318 2,5 1,5 X
NT10AJT 3,5 2,3 X
HSS-Spitze flr Hartplastik

NTOSAJH 2,5 1,5 X
NT10AJH 318 3,5 2,3 X
NT20AJH 5 3,4 X

Karbidspitze fir Hartplastik oder Kunststoffe mit Glasfaseranteil

Kneifzange fur universellen Einsatz

NTOSAJB 2,5 1,5 M
NT10AJB 318 3,5 2,3 X
NT20AJB 5 3,4 X
NTOSAE 2,5 1,5

320 X
NT10AE 3,5 2,3 X

Schneideinséatze fiir Schneidscheren

Schneideinsatze fiir pneumatische Spezialscheren einfachwirkend — fiir Kevlar, Aramid, Glas- oder Kohlefaser

GT-NWR [rund]

GT-NWS [quadratisch]

Schnittstarke [mm)] Schneidzangen
Bandstah

H30ME 1 == X

H30MEL 1 == X X
H12ME30K 0,3 == X =
H120SK == 15x0,5 X --

GT-HWR [rund]

Schneideinsatze fiir pneumatische Spezialscheren doppeltwirkend — fir Kupfer- oder Stahldraht

HW1) 1

0,5

X

GT-HWS [quadratisch]

Schnittstarke [mm)] Schneidzangen
Kupferdraht Stahldraht

www.fipa.com
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Schneidtechnik | Schneidzangen — Handbetrieb und Automatik
>

Schneidzangen — Automatik, rund/quadratisch

Schneidzangen — Automatik, rund/quadratisch

Schneidzangen, rund Schneidzangen, quadratisch

Produktbeschreibung

> Schneidzange fir Entnahmearme an Robotern oder Schneidvorrichtungen

> Runde Gehduse montierbar in jeder Winkelposition

> Quadratische Gehduse montierbar Gber Befestigungsbohrungen an finf Flachen
> Anschluss am Gehduseende um 180° drehbar

> GT-NS20H-1: Schneidzange mit verstellbarer Schneideno6ffnung

> Druckverstarker zur Erhéhung der Schneidkraft optional als Zubehor erhaltlich

Technische Daten

Max. Luftver- Hoéhe
Schneidkraft | brauch Betriebsdruck Schneidein- | Anschluss
Gehéiuse [N] [ecm3/Hub] [bar (psi)] satz [mm] [G] Zubehor
GT-NR3 Rund 294 45 4-5(58-72,5) 7 G1/8 --
GT-NR5 Rund 392 64 4-5(58-72,5) 7 G1/8 --
GT-NR7 Rund 490 116 4-5(58-72,5) 9 G1/8 --
GT-NR10L Rund 588 116 4-6(58-87) 12 G1/8 Halter: GT-NR10H (S.325)

Halter: GT-NR10GR (S.328)
Halter: GT-NR10S (S.326)
Halter: GT-NR10ST2 (S.327)
Druckverstarker: P-10L (S.295)

GT-NR20 Rund 1.372 230 5-6(72,5-87) 12 G1/8 Halter: GT-NR20H (S.325)
Halter: GT-NR20S (S.326)
Halter: GT-NR20ST2 (S.327)
Druckverstarker: P-20 (S.295)

GT-NR30 Rund 2.744 584 5-6(72,5-87) 17 G1/8 Halter: GT-NR30H (S.325)
Halter: GT-NR30S (S.326)
Halter: GT-NR30ST2 (S.327)
Druckverstarker: P-30 (S.295)

GT-NR50 Rund 4.704 1.170 5-6(72,5-87) 25,2 Gl/4 Halter: GT-NR50H (S.325)
Halter: GT-NR50ST2 (S.327)
Druckverstarker: P-50 (S.295)

GT-NS3 Quadratisch 294 45 4-5(58-72,5) 7 G1/8 --

GT-NS5 Quadratisch 392 64 4-5(58-72,5) 7 G1/8 --

GT-NS7 Quadratisch 490 116 4-5(58-72,5) 9 G1/8 -

GT-NS10L Quadratisch 588 116 4-6(58-87) 12 G1/8 Druckverstarker: P-10L (S.295)
GT-NS20 Quadratisch 1.372 230 5-6(72,5-87) 12 G1/8 Druckverstarker: P-20 (S.295)
GT-NS20H-1  Quadratisch 1.372 230 5-6(72,5-87) 12 G1/8 Druckverstarker: P-20 (S.295)
GT-NS30 Quadratisch 2.744 584 5-6(72,5-87) 17 G1/8 Druckverstarker: P-30 (S.295)
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Anwendungsbeispiel

Abmessungen
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GT-NR3 | GT-NR5 | GT-NR7 | GT-NR1OL | GT-NS3 | GT-NS5 | GT-NS7 | GT-NS10L |
GT-NR20 | GT-NR30 | GT-NR50 GT-NS20 | GT-NS20H-1 | GT-NS30

(®) = Druckluftanschluss

m A [mm] B C [mm] D E [mm] F [mm] G [mm] H [mm] K L [mm]
GT-NR3 23 G1/8 17 M3 -- -- -- -- -- 110
GT-NR5 30 G1/8 20 M4 -- - - -- -- 94
GT-NR7 34 G1/8 22 M4 -- -- -- -- -- 113
GT-NR10L 36 G1/8 24 M4 -- -- - - -- 113
GT-NR20 45 G1/8 30 M5 -- - -- -- -- 129
GT-NR30 56 G1/8 40 M6 -- -- -- -- - 165
GT-NR50 75 G1/4 50 M8 -- -- -- -- -- 222
GT-NS3 23 G1/8 17 M3x8 40 19 24 19 M3x3,5 110
GT-NS5 30 G1/8 20 M4x10 30 14 19 24 M3x5 94
GT-NS7 36 G1/8 24 M4x10 30 18 23 28 M4x5,5 113
GT-NS10L 36 G1/8 24 M4x10 30 18 23 28 M4x5,5 113
GT-NS20 45 G1/8 30 M5x12 40 19 24 36 M4x7 129
GT-NS20H-1 45 G1/8 30 M5x12 40 19 24 36 M4x7 129
GT-NS30 56 G1/8 40 M6x12 60 20 30 46 M5x10 170
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‘//) Schneidtechnik | Schneidzangen — Handbetrieb und Automatik
s>
Schneidzangen fiir Handbetrieb

Schneidzangen fiir Handbetrieb

Produktbeschreibung

> Handschneidzange mit Sicherheitshebel

> Rundes Gehduse mit Randelung fur sicheren Griff

> GT-N20, N30 und N50 sind mit Absperrhahn zur Unterbrechung der Druckluftversorgung ausgestattet
> Druckverstarker zur Erh6hung der Schneidkraft optional als Zubehor erhaltlich

Technische Daten Abmessungen
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= =2 o2 = 3 < () (=] 18 -
GT-N3 294 45 4-5(58-72,5) 7 G1/4 100 - 23 112
GT-N5 392 64 4-5(58-72,5 7 G1/4 140 - 30 103
GT-N7 490 116 4-5(58-72,5 9 G1/4 190 - 34 123
GT-N10 588 116 4-6(58-87) 9 G1/4 200 P-10L (S.295) 34 132
GT-N12 735 116 5-6(72,5-87) 12 G1/4 220 P-10L (S.295) 36 132
GT-N20 1.372 230 5-6(72,5-87) 12 G1/4 430 P-20 (5.295) 45 156
GT-N30 2.744 584 5-6(72,5-87) 17 G1/4 685 P-30 (S.295) 56 193
GT-N50 4.704 1.220 5-6(72,5-87) 25,2 G1/4 1.220 P-50 (S.295) 75 237
Abmessungen
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Schneidtechnik | Schneidzangen — Handbetrieb und Automatik ‘

Schneideinsatze fir Kunststoff — Serie SF-05 2

Schneideinsatze fur Kunststoff — Serie SF-05

-

Produktbeschreibung

> Geschmiedete und oberflachengehértete Schneideinsatze aus hochlegiertem Stahl
> Passend zu allen Schneidzangen der GréRe 5

Technische Daten

Max. Offnungsweite | Max. Anguss-

[mm] durchmesser [mm] ' Material Gewicht [g] Schneidzangen
SF05.A15.25 15° gewinkelt 5 2 Stahllegierung 34 GT-N5 (S.288)

GT-NR5 (S.286)
GT-NS5 (S.286)

Abmessungen

of e s——o -
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‘//) Schneidtechnik | Schneidzangen — Handbetrieb und Automatik
7
= Schneideinsatze fiur Kunststoff — Serie SF-10

Schneideinsatze fur Kunststoff — Serie SF-10

e

Produktbeschreibung

> Geschmiedete und oberflachengehartete Schneideinsatze aus hochlegiertem Stahl
> Passend zu allen Schneidzangen der GroRRe 10

Technische Daten

. Max. Anguss-
Max. Offnungsweite [nm] | durchmesser [mm] | Material

Gewicht
[g]

Schneidzangen

SF10.A15.35 15° gewinkelt 4,5 3 Stahllegierung 110 GT-NR10L (S.286)
GT-NS10L (S.286)
SF10.A40.34 40° gewinkelt 6,5 4 Stahllegierung 112 GT-NR1OL (S.286)
GT-NS10L (S.286)
Abmessungen
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Schneidtechnik | Schneidzangen — Handbetrieb und Automatik

Schneideinsatze flir Kunststoff — Serie SF-20

Schneideinsatze fur Kunststoff — Serie SF-20

Produktbeschreibung

> Geschmiedete und oberflachengehartete Schneideinsatze aus hochlegiertem Stahl
> Passend zu allen Schneidzangen der GroRRe 20

Technische Daten

Max. Offnungsweite | Max. Angussdurch- Gewicht
[mm] messer [mm] Material [g] Schneidzangen
SF20.A40.51 40° gewinkelt 17 9 Stahllegierung 170 GT-N20 (S.288), GT-NR20 (S.286),
GT-NS20 (S.286)
SF20.A90.41 90° gewinkelt 14 8 Stahllegierung 200 GT-N20 (S.288), GT-NR20 (S.286),
GT-NS20 (S.286)
SF20.136 Inline 11,5 6 Stahllegierung 120 GT-N20 (S.288), GT-NR20 (S.286),
GT-NS20 (S.286)
SF20.165 Inline 22 8 Stahllegierung 198 GT-N20 (S.288), GT-NR20 (S.286),
GT-NS20 (S.286)
SF20.P48 Kneifzange 16,5 8 Stahllegierung 178 GT-N20 (S.288), GT-NR20 (S.286),

GT-NS20 (S.286)

Abmessungen
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Fortsetzung siehe nachste Seite
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‘//) Schneidtechnik | Schneidzangen — Handbetrieb und Automatik
7
= Schneideinsatze fur Kunststoff — Serie SF-20

Abmessungen
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Schneidtechnik | Schneidzangen — Handbetrieb und Automatik /\
Schneideinsatze fur Kunststoff — Serie SF-30 2

Schneideinsatze fur Kunststoff — Serie SF-30

Produktbeschreibung

> Geschmiedete und oberflachengehértete Schneideinsatze aus hochlegiertem Stahl
> Passend zu allen Schneidzangen der GroRRe 30

Technische Daten

Max. Offnungsweite | Max. Anguss-

[mm] durchmesser [nm] ' Material Gewicht [g] Schneidzangen

SF30.A30.76 30° gewinkelt 18,5 9 Stahllegierung 378 GT-N30 (5.288)
GT-NR30 (5.286)
GT-NS30 (S.286)

SF30.153 Inline 12,5 9 Stahllegierung 365 GT-N30 (S.288)

GT-NR30 (S.286)
GT-NS30 (S.286)

SF30.174 Inline 19 9 Stahllegierung 464 GT-N30 (S.288)
GT-NR30 (S.286)

GT-NS30 (S.286)

SF30.P45 Kneifzange 10 9 Stahllegierung 374 GT-N30 (S.288)
GT-NR30 (5.286)
GT-NS30 (5.286)
Abmessungen
s
m

17

%3 V—‘ QD
Y

18,5

76

SF30.A30.76

Fortsetzung siehe nachste Seite

v

FiPA 293

www.fipa.com
challenge accepted



‘ Schneidtechnik | Schneidzangen — Handbetrieb und Automatik

Schneideinsatze fur Kunststoff — Serie SF-30

Abmessungen
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Schneidtechnik | Schneidzangen — Handbetrieb und Automatik .//

<
>

Druckverstarker fiir Schneidzangen GT-N, GT-NR, GT-NS

Druckverstarker fir Schneidzangen GT-N, GT-NR, GT-NS

Schneidzange GT-NS20 mit Druckverstarker

Produktbeschreibung

> Druckverstarker zum Nachriisten
> Erhohung der Schneidkraft, wenn erforderliche Schneidkraft nicht erzielt werden kann (z. B. aus Platzgriinden oder wegen verfigbarer Druckluft)
> Bestellbeispiel Zange GT-N20 inkl. Verstarker P-20: GT-NP20

Technische Daten

Art.-Nr. Schneidkraft gesamt [N] Luftverbrauch [cm3/Hub] Gewicht [g] Schneidzangen

P-10L 980 223 110 GT-N10 (S.288)
GT-NR10L (S.286)
GT-NS10L (S.286)
GT-N12 (S.288)

P-20 2.254 508 208 GT-N20 (S.288)
GT-NR20 (S.286)
GT-NS20 (S.286)

P-30 4.410 956 315 GT-N30 (S.288)
GT-NR30 (S.286)
GT-NS30 (S.286)

P-50 7.742 2.670 776 GT-N50 (S.288)
GT-NR50 (S.286)

Abmessungen
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P-10L 36 71
P-20 45 87
P-30 56 92
P-50 75 133
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'y}// Schneidtechnik | Schneidzangen — Handbetrieb und Automatik

Schneideinsatze fir Kunststoff, gerade Form

Schneideinséatze flir Kunststoff, gerade Form

Produktbeschreibung

> Schneideinsatze mit gerader Schneidkante fir sauberen Kantenschnitt
> AJ, LAB2 und AB39: Standardtyp
> AJL: Schneide extra lang, bei raumlicher Distanz zwischen Anguss und Schneidzange

Technische Daten

Max. Schnittstarke [mm]

Material PP/PE Gewicht [g] Schneidzangen

N3AJ Stahllegierung 2 - 40 GT-N3 (S.288)
GT-NR3 (S.286)
GT-NS3 (S.286)

N10LAB2 Stahllegierung 4 2,6 120 GT-NR1OL (S.286)
GT-NS10L (S.286)

N20AJ Stahllegierung 7 5 125 GT-N20 (S.288)

GT-NS20 (S.286)
GT-NR20 (S.286)

N20AB39 Stahllegierung 7 5 185 GT-N20 (S.288)
GT-NS20 (S.286)
N20AJL Stahllegierung 7 5 230 GT-N20 (S.288)

GT-NR20 (S.286)
GT-NS20 (S.286)

N30AJ Stahllegierung 10 6,5 370 GT-N30 (S.288)
GT-NR30 (S.286)
GT-NS30 (S.286)

N30AJL Stahllegierung 10 6,5 470 GT-N30 (S.288)
GT-NR30 (S.286)
GT-NS30 (S.286)

N50AJL Stahllegierung 15 8 1.430 GT-N50 (5.288)
GT-NR50 (S.286)
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Schneidtechnik | Schneidzangen — Handbetrieb und Automatik

Schneideinsatze fiir Kunststoff, gerade Form

Abmessungen
i 7 D
D
A
w i —
A [mm] B [mm] C [mm] D [mm] E [mm]

N3AJ 24 7 4 12 5,5
N10LAB2 61 12 7 36 10
N20A)J 35 12 8 18 11
N20AB39 61 12 7 36 14
N20AJL 65 12 7 20 16
N30AJ 52 17 8 28 11
N30AIJL 75 17 8 25 19
N50AIJL 110 25 15 35 26
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>

Schneideinsatze fur Kunststoff, gewinkelte Form

Schneideinsatze flir Kunststoff, gewinkelte Form

Modell PF

Produktbeschreibung

> Schneideinsatze mit gewinkelter Schneidkante
> Version PF: Schneide mit steilem Winkel
> Alle anderen: Schneide mit flachem Winkel

Technische Daten

Max. Schnittstarke [mm]

Material PP/PE Gewicht [g] Schneidzangen

N3AP Stahllegierung 2 -- 35 GT-N3 (S.288), GT-NR3 (S.286),
GT-NS3 (S.286)

N5AP Stahllegierung 2 - 40 GT-N5 (S.288), GT-NR5 (S.286),
GT-NSS5 (S.286)

N7AP Stahllegierung 3 2 80 GT-N7 (S.288), GT-NR7 (S.286),
GT-NS7 (S.286)

N7PF Stahllegierung 3 2 80 GT-N7 (S.288), GT-NR7 (S.286),
GT-NS7 (S.286)

N10AP Stahllegierung 4 2,6 85 GT-N10 (S.288)

N10LAB152 Stahllegierung 4 2,6 165 GT-NR10L (S.286)

N1OLAP Stahllegierung 4 2,6 120 GT-NR1OL (S.286), GT-NS10L (S.286)

N1OLPF Stahllegierung 4 2,6 120 GT-NR1OL (S.286), GT-NS10L (S.286)

N12AP Stahllegierung 4,5 4 135 GT-N12 (S.288)

N20AA239 Stahllegierung 6 4 195 GT-N20 (S.288), GT-NS20 (S.286)

N20AA27 Stahllegierung 6,5 4,5 145 GT-N20 (S.288), GT-NS20 (S.286)

N20AB360 Stahllegierung 7 5 185 GT-NS20 (S.286)

N20AP Stahllegierung 7 5 125 GT-NS20 (S.286), GT-N20 (S.288),
GT-NR20 (S.286)

N20PF Stahllegierung 7 5 130 GT-N20 (S.288), GT-NR20 (S.286),
GT-NS20 (S.286)

N30AA114 Stahllegierung 10 6,5 385 GT-N30 (S.288), GT-NR30 (S.286),
GT-NS30 (S.286)

N30AP Stahllegierung 10 6,5 380 GT-N30 (S.288), GT-NR30 (S.286),
GT-NS30 (S.286)

N3OPF Stahllegierung 10 6,5 390 GT-N30 (S.288), GT-NR30 (S.286),
GT-NS30 (S.286)

N50AB HSS-Stahl 15 8 1.100 GT-N50 (S.288), GT-NR50 (S.286)

N50ABH41 HSS-Stahl 18 8 1.000 GT-N50 (S.288), GT-NR50 (S.286)
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Schneideinsatze fur Kunststoff, gewinkelte Form

Abmessungen

=l T

J
f \/
D

B
_C
15°

N3AP | N5AP | N7AP | N10AP | N7PF | N1OLPF | N20PF | N30OPF
N1OLAP | N12AP | N20AP | N30AP

“ = Offnungsweite

m A [mm] B [mm] C[] D [mm] E [mm]
N3AP 24 7 15 11,5 4
N5AP 24 7 15 11,5 4
N7AP 27 9 30 11,5 4
N7PF 27 9 40 10,5 4
N10AP 27 9 30 11,5 5
N10LAB152 61 12 15 35 10
N1OLAP 35 12 15 16 5
N1OLPF 35 12 40 13,5 5
N12AP 35 12 15 16 5
N20AA239 52,3 12 40 27 14
N20AA27 45 12 23 25 12
N20AB360 61 12 15 35 16
N20AP 35 12 15 16 11
N20PF 35 12 40 13,5 11
N30AA114 76,3 17 30 50 20
N30AP 66 17 15 38 16
N30PF 58 17 30 25 15
N50AB 90 25 30 29 21
N50ABH41 119,6 25 30 40 29
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Schneideinsatze fiir Kunststoff, seitliche Schneide

Schneideinsatze fur Kunststoff, seitliche Schneide

A S

Produktbeschreibung

> Schneideinsatze, 90° abgewinkelt fiir Angiisse bei engen Platzverhaltnissen
> AML: Schneideinsatz mit Linksorientierung
> AMR: Schneideinsatz mit Rechtsorientierung

Technische Daten

Max. Schnittstarke [mm]

Gewicht
Material PP/PE ABS [g] Schneidzangen

N20AML Stahllegierung 10x1,5 8x1 270 GT-N20 (S.288), GT-NR20 (S.286), GT-NS20 (S.286)
N20AMR Stahllegierung 10x1,5 8x1 270 GT-NR20 (S.286), GT-NS20 (S.286), GT-N20 (S.288)
N30AML Stahllegierung 15x2 10x1,5 520 GT-N30 (S.288), GT-NR30 (S.286), GT-NS30 (S.286)
N30AMR Stahllegierung 15x2 10x1,5 520 GT-N30 (S.288), GT-NR30 (S.286), GT-NS30 (S.286)
Abmessungen
\ B B
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<
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3 E E 5

N20AML | N30AML N20AMR | N30AMR
A A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] E [mm] F [mm] H [mm]
N20AML 41 12 8 27 9,5 55 55
N20AMR 41 12 8 27 9,5 55 55
N30AML 39 17 10 36 13 68 55
N30AMR 39 17 10 36 13 68 55
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Schneideinsatze fiir Kunststoff, L-Form

Schneideinsatze fir Kunststoff, L-Form

Produktbeschreibung

> Schneideinsatze, mit langer Schneide, 90° abgewinkelt fir sauberen Kantenschnitt

Technische Daten

Max. Schnittstarke [mm)]

Material PP/PE Gewicht [g] Schneidzangen

N20AL Stahllegierung 7 5 135 GT-N20 (S.288)
GT-NR20 (S.286)
GT-NS20 (S.286)

N30AL525 Stahllegierung 10 6,5 395 GT-N30 (5.288)
GT-NR30 (S.286)
GT-NS30 (S.286)

Abmessungen
A
[a)
(@}
[ ] R
o® _
[ J
A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] E [mm]
N20AL 45 12 32 18 12
N30AL525 60 26 62 36 16

www.fipa.com FiPA 301

challenge accepted



‘ Schneidtechnik | Schneidzangen — Handbetrieb und Automatik

Schneideinsatze fiir Kunststoff, Z-Form

Schneideinsatze fir Kunststoff, Z-Form

Produktbeschreibung

> Schneideinsitze mit gekrépfter Schneide zur Uberwindung von Hindernissen oder bei schmalen Angiissen

Technische Daten

Max. Schnittstarke [mm]

Material PP/PE Gewicht [g] Schneidzangen

N20AH Stahllegierung 7 5 240 GT-N20 (S.288)
GT-NR20 (S.286)
GT-NS20 (S.286)

N30AH Stahllegierung 10 6,5 450 GT-N30 (S.288)
GT-NR30 (S.286)
GT-NS30 (S.286)

Abmessungen
A
I T /
S —
o
© {
D
w
A [mm] B [mm] C [mm] D [mm] E [mm]

N20AH 60 31 7 23 16
N30AH 80 65 8 34 22
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Schneideinsatze fur Kunststoff, Form Kneifzange

Schneideinsatze fiir Kunststoff, Form Kneifzange

Produktbeschreibung

> Schneideinsatze, Form Kneifzange fiir universellen Einsatz

Technische Daten

Max. Schnittstarke [mm]

Material PP/PE Gewicht [g] | Schneidzangen
N3AE Stahllegierung 2 -- 35 GT-N3 (S.288), GT-NR3 (5.286), GT-NS3 (S.286)
N5AE Stahllegierung 2 -- 40 GT-N5 (S.288), GT-NR5 (S.286), GT-NS5 (S.286)
N7AE Stahllegierung 3 2 85 GT-N7 (S.288), GT-NR7 (S.286), GT-NS7 (S.286)
N10AE Stahllegierung 4 2,6 120 GT-N10 (S.288), GT-NR1OL (S.286), GT-NS10L (S.286)
N20AE Stahllegierung 7 5 135 GT-N20 (S.288), GT-NR20 (S.286), GT-NS20 (S.286)
N30AE Stahllegierung 10 6,5 395 GT-N30 (S.288), GT-NR30 (S.286), GT-NS30 (S.286)
N50AE Stahllegierung 12 6,5 1.000 GT-N50 (S.288), GT-NR50 (S.286)
Abmessungen

G
A
ml [ - _ )

A A [mm] B [mm] Fx G [mm] E [mm]
N3AE 20 7 6x6,6 3,5
N5AE 20 7 6x6,6 3,5
N7AE 26 9 8x8,8 4
N10AE 26 9 8x15,5 10
N20AE 28 12 10x15,5 8
N30AE 45 17 13x28 12
N50AE 128 25 25x90 30
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\
24 Schneideinsatze fir Metall, gerade Form

Schneideinséatze flir Metall, gerade Form

Modell BJ

Produktbeschreibung

> Schneideinsatze mit gerader Schneide, eine Schneidkante abgeschragt (Amboss-Prinzip)

> BJ: Schneideinsatze nach Amboss-Prinzip fur diinnen Draht

> N20BFB und N50AS: Schneideinsatze in Bauform Seitenschneider mit Karbidspitze zum Schneiden von dickerem Draht oder diinnen
Rohrleitungen

Technische Daten

Max. Schnittstarke [mm]

Material Kupferdraht Stahldraht Klavierdraht Gewicht [g] Schneidzangen

N3BJ Stahllegierung 1 0,5 - 35 GT-N3 (S.288)
GT-NR3 (5.286)

GT-NS3 (S.286)

N5BJ Stahllegierung 1 0,5 -- 40 GT-N5 (S.288)

GT-NRS5 (S.286)
GT-NS5 (S.286)

N7BJ Stahllegierung 1,6 1 = 75 GT-N7 (S.288)
GT-NR7 (5.286)
GT-NS7 (S.286)

N20BFB Hartmetall 2,6 2 1,2 150 GT-N20 (S.288)
GT-NR20 (S.286)
GT-NS20 (S.286)

N50AS Stahllegierung 5,5 4,5 - 950 GT-N50 (S.288)
GT-NR50 (S.286)
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Schneideinsatze fur Metall, gerade Form

Abmessungen
L
D L
A
. I &
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D
A
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m| O g ’J‘J—#\E
N3BJ | N5BJ | N7BJ N20BFB | N50AS
m A [mm] B [mm] C [mm] D [mm] E [mm] L [mm]
N3BJ 24 7 5,8 13 5 64
N5BJ 24 7 5,8 13 4 64
N7BJ 27 9 7,5 13 5 81
N20BFB 35 12 5 17 8 95
N50AS 60 25 10 30 11 180

www.fipa.com FiPA 305

challenge accepted



Schneidtechnik | Schneidzangen — Handbetrieb und Automatik
>

Schneideinsatze fir Metall, gewinkelte Form

Schneideinsatze fiir Metall, gewinkelte Form

Produktbeschreibung

> Schneideinsédtze mit abgeschragter Schneidkante (Amboss-Prinzip)
> N30BBB und N50BBB: Schneideinsadtze mit Karbidspitze zum Schneiden von sehr hartem Draht, wie z. B. hochfestem Stahldraht oder Klavierdraht

Technische Daten

Max. Schnittstarke [mm]

Gewicht
Material Kupferdraht | Stahldraht Klavierdraht | [g] Schneidzangen

N3AS Stahllegierung 1 0,5 -- 35 GT-N3 (S.288), GT-NR3 (5.286), GT-NS3 (S.286)
N3HS HSS-Stahl 1 0,5 0,2 35 GT-N3 (S.288), GT-NR3 (5.286), GT-NS3 (S.286)
N5AS Stahllegierung 1 0,5 -- 40 GT-N5 (S.288), GT-NRS5 (S.286), GT-NS5 (S.286)
N5HS HSS-Stahl 1 0,5 0,3 40 GT-N5 (S.288), GT-NRS (S.286), GT-NS5 (S.286)
N7AS Stahllegierung 1,6 1 -- 80 GT-N7 (S.288), GT-NR7 (S.286), GT-NS7 (S.286)
N7HS HSS-Stahl 1,6 1 0,5 80 GT-N7 (S.288), GT-NR7 (S.286), GT-NS7 (S.286)
N10AS Stahllegierung 1,8 1,2 - 85 GT-N10 (S.288)

N10OHS HSS-Stahl 2,3 1,7 -- 85 GT-N10 (S.288)

N10LAS Stahllegierung 1,8 1,2 = 120 GT-NR10L (S.286), GT-NS10L (S.286)

N12AS Stahllegierung 2,3 1,7 -- 135 GT-N12 (S.288)

N12HS HSS-Stahl 1,3 2,7 -- 95 GT-N12 (S.288)

N20AS Stahllegierung 2,6 2 -- 140 GT-N20 (S.288), GT-NR20 (S.286), GT-NS20 (S.286)
N20HS HSS-Stahl 2,6 2 1 135 GT-N20 (S.288), GT-NR20 (S.286), GT-NS20 (S.286)
N30AS Stahllegierung 3,3 2,8 -- 370 GT-N30 (S.288), GT-NR30 (S.286), GT-NS30 (S.286)
N30BBB Hartmetall 3,3 2,8 1,2 365 GT-N30 (S.288), GT-NR30 (S.286), GT-NS30 (S.286)
N50BBB Hartmetall 5,5 4,5 2 955 GT-N50 (S.288), GT-NR50 (S.286)
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Schneideinsatze fur Metall, gewinkelte Form

Abmessungen
N
/@[ o
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A
/AN = —,
W
A A [mm] B [mm] c[] D [mm] E [mm]
N3AS 24 7 25 12 4
N3HS 24 7 25 12 4
N5AS 24 7 25 12 4
N5HS 24 7 25 12 4
N7AS 27 9 30 13,5 4
N7HS 27 9 30 13,5 4
N10AS 27 9 30 13,5 5
N10HS 27 9 30 13,5 5
N10LAS 35 12 30 20 5
N12AS 35 12 30 20 5
N12HS 35 12 30 20 9
N20AS 35 12 30 20 9
N20HS 26 12 40 10 7
N30AS 43 17 30 25 9
N30BBB 36 17 40 18 7
N50BBB 46 25 35 19 9
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Stationare Schneidzangen — horizontal, ohne Hub

Stationdre Schneidzangen — horizontal, ohne Hub

Produktbeschreibung

> Schneidzangen in leichter und kompakter Bauform fiir Aufstellung auf engem Raum

> Geeignet fur Schneidstationen oder Automaten

> Montagebohrungen an drei Seiten

> Die Angaben fur maximale Schneideno6ffnung und Lange ,K” gelten fur Schneideinsatze mit Index , AJ“ bzw. ,,RAJ“
> Passende Schneideinsatze im Lieferumfang nicht enthalten, bitte separat bestellen

Technische Daten

Max. Schneidkraft ' Luftverbrauch Betriebsdruck Max. Schneiden- Schlauchanschluss
[N] [cm3/Hub] [bar (psi)] o6ffnung [mm] [mm] Gewicht [g]

GT-NF05 343 43 4-5(58-72,5) 4 4 101
GT-NF10 490 63 4-5(58-72,5) 6 4 143
GT-NF15 784 128 4-5(58-72,5) 8 4 219
Abmessungen
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(® = Druckluftanschluss 4 mm x 2,5 mm
A A[mm] [B[mm] [C[mm] |D[mm] |E[mm] |F[mm] |G[mm] |H I[mm] [J[mm] |K[mm] |[L[mm] |M [mm]
GT-NFO5 59,9 23 39,5 8,6 25,9 17 26 M3 21,9 17 22 61,5 18
GT-NF10 65,1 28 43,5 8,8 27,1 20 30 M3,5 |23,1 20 24 67,5 22
GT-NF15 73 33 48,5 10,2 29 25 34 M4 25 25 27 75,5 26
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Stationare Schneidzangen — horizontal, mit Hub

Stationare Schneidzangen — horizontal, mit Hub

Produktbeschreibung

> Schneidzangen in leichter und kompakter Bauform fiir Aufstellung auf engem Raum

> Geeignet fur Schneidstationen oder Automaten

> Zangenhub einfachwirkend, mit Federriickstellung

> Horizontale, verstellbare Hubbewegung erméglicht Schnitt flachig am Werkstiick

> Anschluss tiber Schlauchnippel oder Schnellsteckanschluss fir Druckluft

> Version (-R): Schub

> Alle anderen: Zug

> Maximale Schneiden6ffnung und Zangenhohe ,,L” gilt fiir Schneideinsadtze mit Index ,AJ“ bzw. ,RAJ“
> Passende Schneideinsatze im Lieferumfang nicht enthalten, bitte separat bestellen

Technische Daten

Schlauchan- Schlauchan-
schluss mit schluss mit
Max. Schneid- | Luftverbrauch Betriebsdruck ' Schlauchnippel | Schnellsteckan-
kraft [N] [cm3/Hub] Max. Hub [mm] ' [bar (psi)] [mm] schluss [mm] Gewicht [g]
GT-NYO05 343 48 3 4-5(58-72,5) 2,5 -- 155
GT-NYO5R 343 48 3 4-5(58-72,5) 2,5 -- 155
GT-NY05-4 343 48 3 4-5(58-72,5) -- 4x2,5 155
GT-NYO5R-4 343 48 3 4-5(58-72,5) -- 4x2,5 155
GT-NY10 490 68 3 4-5(58-72,5) 2,5 == 210
GT-NY10R 490 68 3 4-5(58-72,5) 25 -- 210
GT-NY10-4 490 68 3 4-5(58-72,5) -- 4x2,5 210
GT-NY10R-4 490 68 3 4-5(58-72,5) -- 4x2,5 210
GT-NY15 784 136 3 4-5(58-72,5) 25 -- 319
GT-NY15R 784 136 3 4-5(58-72,5) 2,5 -- 319
GT-NY15-4 784 136 3 4-5(58-72,5) -- 4x2,5 319
GT-NY15R-4 784 136 3 4-5(58-72,5) -- 4x2,5 319
GT-NY25 980 184 5 5-6(72,5-87) 4 -- 580
GT-NY25R 980 184 5 5-6(72,5-87) 4 - 580
GT-NY25-6 980 184 5 5-6(72,5-87) -- 6x4 580
GT-NY25R-6 980 184 5 5-6(72,5-87) -- 6x4 580

Fortsetzung siehe nachste Seite
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Stationare Schneidzangen — horizontal, mit Hub

Abmessungen
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®) = Druckluftanschluss fiir Schnitt 2 = Druckluftanschluss fiir Hub = Schub (Version -R) “*=Zug @ = Hubeinstellung

(@) = Modelle NY: A = Linge Zangenanfang bis Schneideposition / Modelle NY-R: A = Linge Zangenanfang bis Startposition

A A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] E [mm] F [mm] G [mm] H K [mm]
GT-NYO05 75,9 23 48 8,6 41 25 15 M4 22
GT-NYO5R 75,9 23 48 8,6 41 25 15 M4 22
GT-NYO05-4 75,9 23 48 8,6 41 25 15 M4 22
GT-NYO5R-4 75,9 23 48 8,6 41 25 15 M4 22
GT-NY10 82,1 28 52 8,8 42 30 20 M4 24
GT-NY10R 82,1 28 52 8,8 42 30 20 M4 24
GT-NY10-4 82,1 28 52 8,8 42 30 20 M4 24
GT-NY10R-4 82,1 28 52 8,8 42 30 20 M4 24
GT-NY15 93 33 58 10 48 35 25 M4 27
GT-NY15R 93 33 58 10 48 35 25 M4 27
GT-NY15-4 93 33 58 10 48 35 25 M4 27
GT-NY15R-4 93 33 58 10 48 35 25 M4 27
GT-NY25 109 42 69 13 55 40 30 M5 31
GT-NY25R 109 42 69 13 55 40 30 M5 31
GT-NY25-6 109 42 69 13 55 40 30 M5 31
GT-NY25R-6 109 42 69 13 55 40 30 M5 31

310  FiPA

challenge accepted



Schneidtechnik | Schneidzangen — Stationar

Schneideinsatze fiir Kunststoff, gerade Form

Schneideinsatze flir Kunststoff, gerade Form

Produktbeschreibung

> Schneideinsadtze mit gerader Schneidkante fir sauberen Schnitt
> Schneiden fir unterschiedliche Anwendungsfélle
> AJ: Standardtyp
> RAJ: reversierte Schneidkante, wenn einbaubedingt flachenbindiger Schnitt am Werkstick mit Schneideinsatz ,AJ“ nicht moglich
> AJT: Schneide extra diinn
> AJL: Schneide extra lang, bei raumlicher Distanz zwischen Anguss und Schneidzange
> AJB:
- GelGtete Karbidspitzen zum Schneiden von Hartplastik oder Kunststoffen mit Glasfaseranteil
- Hoéhere Lebensdauer bei hoherer Belastung gegeniber Einsdtzen ohne Karbidspitze

Technische Daten

Max. Schnittstarke

[mm]
Gewicht
Material PP/PE [g] Schneidzangen
NYO5A) Stahllegierung 3 2 22 GT-NFO5 (S.308), GT-NYO5 (S.309), GT-NY05-4 (S5.309)
NYO5AJB Stahllegierung 3 2 22 GT-NFO5 (S.308), GT-NYO5 (S.309), GT-NY05-4 (S.309)
NYO5AIJL Stahllegierung 3 2 29 GT-NFO5 (S.308), GT-NYO5 (S.309), GT-NY05-4 (S.309)
NYO5AIT Stahllegierung 3 2 21 GT-NFO5 (S.308), GT-NYOS5 (S.309), GT-NY05-4 (S.309)
NYO5RAJ Stahllegierung 3 2 22 GT-NFO5 (S.308), GT-NY05-4 (S.309), GT-NYO5R (S.309), GT-NYO5R-4 (S.309)
NY10AJ Stahllegierung 35 2,3 28 GT-NF10 (S.308), GT-NY10 (S.309), GT-NY10-4 (S.309)
NY10AJB Hartmetall 3,5 2,3 28 GT-NF10 (S.308), GT-NY10-4 (S.309), GT-NY10R (S.309)
NY10AJL Stahllegierung 3,5 2,3 37 GT-NF10 (S.308), GT-NY10 (5.309), GT-NY10-4 (S.309)
NY10AJT Stahllegierung 3,5 2,3 26 GT-NF10 (S.308), GT-NY10 (S.309), GT-NY10-4 (S.309)
NY10RAJ Stahllegierung 3,5 2,3 28 GT-NF10 (S.308), GT-NY10R (S.309), GT-NY10R-4 (S.309)
NY15A) Stahllegierung 4 2,6 41 GT-NF15 (S.308), GT-NY15 (S.309), GT-NY15-4 (S.309)
NY15AJB Hartmetall 4 2,6 41 GT-NF15 (S.308), GT-NY15-4 (S.309), GT-NY15R (S.309)
NY15AJL Stahllegierung 4 2,6 50 GT-NF15 (S.308), GT-NY15 (S.309), GT-NY15-4 (S.309)
NY15RAJ Stahllegierung 4 2,6 41 GT-NF15 (S.308), GT-NY15R (S.309), GT-NY15R-4 (S.309)
NY15AJT Stahllegierung 4 2,6 38 GT-NF15 (S.308), GT-NY15 (S.309), GT-NY15R-4 (S.309)
NY25A) Stahllegierung 5 3,4 77 GT-NY25 (S5.309), GT-NY25-6 (S.309)
NY25RAJ Stahllegierung 5 3,4 77 GT-NY25 (S.309), GT-NY25R-6 (S.309)
NY25AJB Hartmetall 5 3,4 77 GT-NY25 (S.309), GT-NY25R-6 (S.309)
NY25AJL Stahllegierung 5 3,4 88 GT-NY25 (S.309), GT-NY25-6 (S.309)

Fortsetzung siehe nachste Seite
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Schneideinsatze fir Kunststoff, gerade Form

Abmessungen
K Z D
D
A
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A A [mm] B [mm] C [mm] D [mm] E [mm]
NYO5A) 22 7 5 10,5 4
NYO5AJB 22 7 5 10,5 4
NYO5AJL 31 7 5 10,5 5,5
NYO5AJT 22 7 3 10,5 4
NYO5RAJ 22 7 5 10,5 4
NY10AJ 24 7,2 5 12 6
NY10AJB 24 7,2 5 12 6
NY10AJL 33 7,2 5 12 8
NY10AJT 24 7,2 3 12 6
NY10RAJ 24 7,2 5 12 6
NY15A)J 27 8,2 5,5 13 8
NY15AJB 27 8,2 5,5 13 8
NY15AJL 38 8,2 5,5 13 11
NY15RA) 27 8,2 5,5 13 8
NY15AJT 27 8,2 3,5 13 8
NY25A) 31 10 6 16 9
NY25RA) 31 10 6 16 9
NY25AJB 31 10 6 16 9
NY25AJL 46 10 6 16 13
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Schneideinsatze fiir Kunststoff, Z-Form

Schneideinsatze fur Kunststoff, Z-Form

Produktbeschreibung

> Schneideinsitze mit gekrépfter Schneide zur Uberwindung von Hindernissen oder bei schmalen Angiissen
> AH: Standardtyp
> RAH: Reversierte Schneidkante, wenn einbaubedingt flachenbiindiger Schnitt am Werkstiick mit Schneideinsatz ,AH” nicht moglich

Technische Daten

Max. Schnittstarke [mm]

Material PP/PE Gewicht [g] Schneidzangen

NYO5AH Stahllegierung 3 2 37 GT-NFO5 (S5.308)
GT-NYO05-4 (S.309)
GT-NYOS5 (S.309)

NYO5RAH Stahllegierung 3 2 31 GT-NFO5 (S.308)
GT-NYO5R-4 (S.309)
GT-NYO5R (S.309)

NY10AH Stahllegierung 35 2,3 43 GT-NF10 (S.308)
GT-NY10-4 (S.309)
GT-NY10 (S.309)

NY10RAH Stahllegierung 3,5 2,3 40 GT-NF10 (S.308)
GT-NY10R (5.309)
GT-NY10R-4 (5.309)

NY15AH Stahllegierung 4 2,6 76 GT-NF15 (S5.308)
GT-NY15-4 (S.309)
GT-NY15 (S.309)

NY15RAH Stahllegierung 4 2,6 52 GT-NF15 (S.308)
GT-NY15R-4 (S.309)
GT-NY15R (S.309)

NY25AH Stahllegierung 5 3,4 110 GT-NY25 (S.309)
GT-NY25-6 (S.309)
NY25RAH Stahllegierung 5 3,4 89 GT-NY25 (S5.309)

GT-NY25R (S.309)
GT-NY25R-6 (S5.309)

Fortsetzung siehe nachste Seite
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Schneideinsatze fiir Kunststoff, Z-Form

Abmessungen

D | I —

>

A
" t _
NYO5AH | NY10AH | NY15AH | NY25AH NYO5RAH | NY10RAH | NY15RAH | NY25RAH

m A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] E [mm]
NYO5AH 31 14 5 13 5,5
NYO5RAH 30 7 5 12 5
NY10AH 33 15 5 15 8
NY10RAH 32 7 5 15 7
NY15AH 38 16 5,5 16 11
NY15RAH 35 7,7 5,5 15 9
NY25AH 46 18 6 19 13
NY25RAH 42 10 5 18 12
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Schneideinsatze fur Metall, gerade Form

Schneideinsatze fiir Metall, gerade Form

Produktbeschreibung

> Schneideinsadtze mit gerader Schneidkante fir sauberen Schnitt

> Abgeschragte Schneidkante (Amboss-Prinzip) zum Schneiden von Metalldraht

> BJ: Standardtyp

> RBJ: reversierte Schneidkante, wenn einbaubedingt flachenbiindiger Schnitt am Werkstick mit Schneideinsatz ,BJ“ nicht moglich

Technische Daten

Max. Schnittstarke [mm]

Material Stahldraht

Kupferdraht

Gewicht [g] Schneidzangen

NYO5BJ Stahllegierung 1,6 1 22 GT-NFO5 (S.308)
GT-NY05-4 (S.309)
GT-NYO05 (S.309)
NYO5RBJ Stahllegierung 1,6 1 22 GT-NFO5 (S.308)
GT-NYO5R (S.309)
GT-NYO5R-4 (S.309)
Abmessungen
Il N
AN
D
A
w L —
QH\ [_[__J_L _ )
A A [mm] B [mm] C[mm] D [mm] E [mm]
NYO5BJ 22 7 5 9 3